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i ZMENY V TOMTO NAVODU K POUZITI
1 Prehled typt a udajt zavislych na typu. 4 starsi verze na strané 3 05.05.2022
. . Obalka: MS560
11 MS sound decoders for “small” scales (Nto 0)............ 1.8.2022 MS480, MS490, MS500, MS590: Rev. B. Do schémat a tabulek byly doplnény podrobnosti o stabilizovanych nizkonapétovych zdrojich. Kapitola 2: Upozornéni pro desky PIKO

10. 11. 2022 Kapitola 6: Pokyny k instalaci pro starsi lokomotivy

12 MS sound decoders for blg scales (D' 1' G' 2"' ) T bylo zmé&néno nebo pfidano nékolik CV (CV &. 10, & 195-199, &. 134, ...), &isla kapitol v

13 ZIMO Smoke Generator for ZIMO large scale decoders........ccccoiiiniccricininnnns seznamu CV (kapitola 8) jsou nyni klikatelna

14 MN Non Sound Decoders for ,small” Scales (N to 0).......cccccniiiiiiiiiiiins 5.12.2022  Oprava schemat zapojeni MS950 a MXBOSFL (viz MS560)
2 Te udaje, provoz s mfx 7 1.2.2023 pridan CV #250 pro dekodéry MN, pfidany informace pro CV #49, #50, #56

11.7.2023 Pfidani dekodérti MN, nova kapitola Vyrovnani zvuku, nékolik drobnych zmén a aktualizaci

PR

3 21 vaf,gvgg“on Sound Decoders 17 28 31.10.2023  ruzné opravy a dopIn&ni tykajici se némecké verze
18.ledna 2024  rizné opravy a doplnéni
31 Basic Configuration.. 28 5.2.2024  MS540E24, MN140E24, LOKPLI5OK, kap. 11 CV & 30 Chybové hidseni, CV &. 394:5 slabnouci parni razy; var.
32 Decoder-ID, Load-Code 28 15.3.2024 MN340C/D po SW4.241 IN1 také logicka aroveri FO11 (pfed FO10); MS440C/D po SW4.241 IN1 také logicka troved. FO11
33 ManUFCTUrEr [D, SW VEISION .o ee e e e e st eesens e eeenee e eeeesensens 29 31.5.2024 RCN-255: Aktivovat HLU CV27 bit 2, DDA CV28 bit 7; nové: CV #99, CV #348 bit 5, CV 144 bit 4 = znélka.

3.4 Vehicle address(es) in DCC MOGE .....c..vvrrreierriieesseeiseessseesssssssssss st ass e ssssees 30 2.8.2024 Pridany modely MS591N18 a MN140P12
35 Analog operation 31 22.8.2024  Piidéno STACO4 a MS540P12
3‘6 Motor re gu lation andcontrol ................ 32 13.9.2024 Schéma zapojeni generatoru koufe v sekci , Technické tdaje,...“ a konfigurace v konfiguraci generatori koure
i o v 9.12.2024  Pfidany modely MN150 a MN150N. Shmuti STACO (Stay-Alive Controller) S14.
3.7 Acceleration and deceleration momentum: 34 Y Y e )
A A R e e e e R e e 29.4.2024 Kapitola ELKO revidovana pro velkokapacitni Zelezniéni dekodéry; doporuceni pro nastaveni fizeni motoru
38 Special Operating Mode “km/h speed regulation” 35 4 i e HaC e
' 3 . = Ly Q 21.5. 2025 Nové CV #59 a #179, implementovan test méreni zatéze #302
3.9 ZIMO * l-controlled d infl " (HLU).. 35 B
1 ‘signal-controlled speed influence’ - arn | ey
3.10 Stop in front of a red signal and driving slowly by “asymmetrical DCC Signal” stops (Lenz ABC)36 20.10.2025  Verze softwaru 5.19.11; piidén funkéni dekodér FS850
3.11 DC Brake Sections, “Marklin brake mode” 37 4.2.2026 Verze SW 5.21.1; piidén funkéni dekodér FS890N18
3.12  Distance controlled stopping - Constant Braking DiStaNCe ........cccoooivvevvvcceruvmoesreneeerennisnnnns 38 ERMEVA) S il

3.13 Shunting-, Half speed-, MAN-fUNCHIONS ..o 39

3.14 The NMRA-DCC fUNCHON MAPPING cvv.vveverraerseesiesscesissseesesssssssassssssssssssnssesssssssssesssssssssssssssssssssssses 40

3.15 Function mapping “without left shift” 40

3.16 “Unilateral light suppression” 41

3.17 The "Swiss Mapping”.............. 41

318 ZIMO “Input Mapping” SW version 3.00 and higher 44 SOUHRN funkci, které jesté nejsou implementovény ve verzi SW 5.19.11 (néhled na verzi 6.00)
3.19 Dimming, High/Low beam and Direction Bits.... 44

3.20 FLASHEE EFFECE cvveveeieeeeeeeeeeeee e ee s e s e ere s nens 45 Brzda motoru (pro pfevodovky bez $nekového prevodu): CV #151 (pouze pokud neni v soupravé, jinak se pouziva jinak)
3.21 Effects for function outputs (US and other lighting effects, smoke generators uncouplers etc.)46 Adaptivni zrychleni a specialni moznosti zrychleni: CV #123, #394, #246, #348 *

3.22 Configuration of SMOKE GENEIrAtOrS ...ttt 47 PFepinani mezi adresou jednotlivého vozu a soupravy pomoci klavesy, CV &. 197; regulace snizeni rychlosti, CV &. 151
3.23 Configuration of ELECtriC UNCOUPLEIS .....ciueeecerereeerteeeseseaeesssenie e s 48 2Zvlastni provozni stav regulace km/h*: CV #135, #136 *)

3.24 SUSI pins: switch to SUSI or I°C interface, logic level in- and outputs or servo control lines......49 Postup CV #300": CV #300

O PO DDDDDDOD

3.25  Servo Configuration........erecsecscssennineees 49 Zvukové tidy: zvuky jizdy, druhy tyristor, zvuky pantografu: CV #588, #593, #594, #596, #598
4 326 Raﬂc'%%d't'o”al Cys f0|‘ large scale a”d special decoders... e 51 51 Zviastni opatfeni (pFerugeni zrychleni) pro diesel-mechanické lokomotivy: #364, #365
5 ZIMO SOUND — Vjbérap i 53 ,Stereo” (dekodér velkého rozsahu, 2 zvukové vystupni kanaly, nastaveni na strance CV 31/32 = 145/0);
Spusténi snimace naklonu a zakfiveni pro zobrazeni na fidicim panelu a ovlivnéni zvuku.
51 CV #300 - procedures"” SW version 6.00 or higher ... 54 Vliv na fizeni CV #58, zavislost na zatiZeni u parnich/dieselovych lokomotiv: CV #277—#279, #280, #154, #158, #378-+#379
52 The test run for determining the motor's basic load from SW version 5.15 and higher ................57 Dalkova svétla zavisla na rychlosti (pravidlo 17): CV #399
53 SOUND: Basic settings independent of powertrain ..., 57 Zvuk spousténi motoru CV #836
5.4 SOUND: Steam engine = sound basic configuration 59
55 SOUND: Steam locomotive > Load and acceleration dependency 61
5.6 Diesel and Electric engines -> Diesel motor, Turbocharger Thyristor, Electric motor, Switchgear sound
6 VyroiBni zvuku (fltr) zvakovgeh dekodéri: MS. L *) Oznageny blok funkci bude v ramci generace MX aktualizovan, protoZe jednak dojde ke zvy$eni vykonu a jednak budou zavedeny novinky
7 57 ’"Slagwﬁm@@pyeugémm u s s g2 65 68 pro budouci typy operaci (prvni planovana novinka v tomto ohledu: zobrazeni vzdalenosti k cili na ovladagi).
8 58 ov_RanderaAnd.aveitchiput sounds . e 66 T A
9 Skripty pro dekodéry, strucny popi: 88
10 Aktualizace softwaru a nacitani zvuku pomoci MXULF. 89
11 Autotest dekodéru 91
12 ServBf p o1

»mfx" je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Fa. Gebr. Méarklin & Cie GmbH. ,RailCom*
je registrovana ochranna znamka spolec¢nosti Lenz GmbH.
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Vztah mezi MS — zvukovymi dekodéry a
MN — dekodéry bez zvuku

Na rozdil od dfivéjSich generaci dekodérli (u ZIMO a dalSich vyrobcl) se u MS a MN jako prvni na trhu objevily zvukové dekodéry, tedy ty
propracovanéjsi typy. Typy bez zvuku z nich do zna¢né miry vychazeji: nejsou tedy omezovany s ohledem na nizké naklady, ale na
optimalni funkénost, jak vyplyva z nasledujiciho srovnani:

Zvukové dekodéry MS a ne-zvukové dekodéry MN jsou z jedné formy.
Stejny hardware — samoziejmé s vyjimkou specialnich komponent pro generovani zvuku — a spole¢né vyvinuty software znamenaji

- stejné jizdni chovani (dulezité pro sité lokomotiv atd.),

- stejnou (velmi podobnou) konfiguraci, véetné specialnich funkci ZIMO, jako
je ,Swiss Mapping"“, skripty, registrace pod DCC a mfx atd.

- stejnou organizaci projektu (zvukové projekty nebo dekodérové projekty)

Proto existuje tento jeden spoleény navod k obsluze pro zvukové i nezvukové dekodéry. Casti, které se tykaji pouze zvuku, Ize
samoziejmé u nezvukovych dekodérll ignorovat.

Prechod z MX na MS a MN

Kromé nové kvality zvuku (viz nize) a dalSich vylepSeni jsou dekodéry MS a MN velmi podob
nastaveni (CV) chovaji odliSné nebo maiji dalsi funkce pro lepsi provoz:

WPX. V nékterych pripadech s .‘_;‘1’~ KIS “
18 o

> 18\“1 12 0N
Nﬂ. mohou byt uzamc¢eny (DCC, mfxw nalog)

CV #5, #57 (maximalni rychlost, referenéni hodnota): CV #5 obnovuje ptvodni nastaveni pro snizeni maximalni rychlosti, které bylo u dekodérd MX
obsazeno v CV #57. CV #57 se proto pouziva k vybéru, zda rychlost zavisi na provoznim napéti, nebo zda Ize kolisani napéti eliminovat
odkazem na nizsi hodnotu (napf. 14 V). Neni v SW 4.50! Kapitola 3.6

CV ¢. 56 (hodnoty P a I): i¢inné pouze v pfipade, ze CV ¢. 147, 148 a 149 = 0 Kapitola 3.6
CV #144 (Zamek programovani/aktualizace): vyfazeno, v novych dekodérech jiz neni nutné.

CV #12 (Provozni rezimy): podle standardu VHDM Ize jednotlivé provozni stavy
ve vychozim nastaveni jsou v§echny odemcené. Kap. 3.1

CV #147, #148, #149 (nastaveni PID): nové CV, umozriuji samostatné nastaveni s vysokym rozliS§enim integralnich, diferencialnich a proporcionalnich
hodnot pro fizeni vyvazeni zatéze EMF, nahrazuji CV #56, pokud <> 0. Kapitola 3.6

CV #190, #191 (Doba zesvétleni a ztmaveni pro efekty 88, 89, 90): Nova definice kvili $irSimu rozsahu nastaveni ¢asu (nyni 0-320 s). Kapitola 3.21
CV #49, #50 Na rozdil od dekodérd MX se hodnoty CV #3/#49 nebo #4/#50 nescitaji, ale pouZije se vy$si hodnota. Kapitola 3.7

aktualni vydani na strance 1 Prvni

verze pro prvni dodavku, verze SW 1.00 --- 17.4. 2018

20.7.2018

23.8.2018

Verze SW 2.00 - 8.1. 2019

25.1.2019

Verze SW 2.04 s vyhledem na pozdéjsi verze - 20. 2. 2019

30.5.2019

8.srpna 2019

Verze SW 4 s vyhledem na budouci verze --- 11. zafi 2019

22.11.2019

9.12.2019

Pidany typy Miniature a NEXT, revize --- 5. 3. 2020 SW verze 4.10 s vyhledem

na verzi 5 - némecké vydani. Pfidany typy velkého méfitka,
aktualizace -— 29. 6. 2020

Verze SW 4.50 --- némeckeé vydani

Verze SW 4.75 --- némecké vydani

ném. vyd. 12.5.

2021

Verze SW 4.90 - 21. 5. 2021

Verze SW 4.95 --- 15. 6. 2021

29.6.2021

Verze softwaru 4.215 --- 5. kvétna 2022

27.5.2022

1.8.2022

Verze SW 4.225 -- 10. 11. 2022
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1 Prehled typl a udaji zavislych na typu

Technické udaje pro vSechny zvukové dekodéry MS v nasledujici kapitole!

1.1 MS sound decoders for “small” scales (N to 0)

MS450P22 MS481P16

MS491IN

MS540P12

3 ), —_— 5491, Mﬂggosf?fgsgo are NOT mfx-capable ————————— — MS591N18 und MS540E24.-F12 NOT mfx-capable
HO M e Kato —— Next E24 E24+PluX1i2 —
MS-Decoder (vono) MS450 MS440 MS481, M5491 Ms5501 MS560 MS581N18 MS591N18|MS540E24 [Ms540P12
for small scales (N, TT, HO, ..) Ms450, -R/-P22 / -P16 | -C(std)/-D (zni0) | MS481, -R, -F /-P16 Ms491, -R,-F/-N,-L |  MsS501,-F/-N | | /-G W;;*}nﬁf‘gi,',ng,,ps [ on adapter
Dimensions (mm 30x15x4 30x15x4 19x11x3,1 19x7,8x2,8 13,4x95x24 |27x14x2,6 249x10x4 | 15x9,3x3,1 | 19x8,7 x 2,8 [3,3 total height
r ’ ’ ’ ’ ’
Connections #3: G2/ EA/ Logitp versiarke] B / B/ 2 G/ Mocois) e Next E24  EuEA
Continious Current 1,2 A 1,2A 0,8A 0,7 0,7A 0,7 A 0,8 A 0,7 A 0,8A
Motor+Sound+FOs (peak) (25A) (2,5A) (L,5A) (1,5 A) (1,5A) (L5A) (1L,5A) (15A) (1,5A)
. 4 with wires, 9/4 on plug alld4/8 4 with wires, 4 on plug, 4 with wires, | 2 on plug, all 4 2 on plug, Il 2 4 I 4 I all 8 on plug, 4 I
FU n Ctlon Out p Ut 10 6 uss pgds / 1/6ons. pads 4/8 on plug 2ons. pads 2 on s. pads 1ons. pads 3 on s. pads 4 with wires /2 on s. pads 2 aon s. pads 6 2 g: z:ﬁer pad G 2 g: z::‘lger pad 8 2 also ;usg pads 8 4u;|ﬂp:§ads
incl. 2 headlamps ~ (+ logic ) (1 1 :fﬂ’;,l,:\ﬁ: use IN1 (+ 6/2 toic levels) (+ 2 1ogic levels) (+ 2 togic levels) (+ 2 togic levels) (+ 2 togic levels) (+ 3 1ogic levels) [+ 2 1ogic levels) iilL?F'zLLLV(,:EI ) (+ 2 togic tevels)
. alternative use alternative use alternative use alternative use alternative use alternative use alternative use alternative use alternative use
= control lines of logic levels of logic levels of logic levels of logic levels of logic levels of logic levels of logic levels of logic levels of logic levels
Servo trol | 2 og 2 2 2 2 2 2 2 2
complete connection with 5V-suppl (NO, external 5V necessary) (NO, ext. 5V necess.} (NO, ext. 5V necess.) (NO, ext. 5V necess.) (MO, ext. 5V necess.) (NO, ext. 5V necess.) (MO, ext. 5V necess.) (NO, ext. 5V necess. ) (NO, external 5V necessary)
(comp pply)
g It it It ti It it Ite ti It it Ity ti | It t It 1 alternative use of logic levels
SUSI - connection | no  &igtices NO Siigelovels | MO  ofiogie lovels. YES  orioge levels YES ofiogicleves  YES cfiogiciovels |YES ofiogeclovels YES ofiogiclevas | YES oy
opt. SUSI, I12C, sound loading protocol ons. pads / PluX on MTC-plug ons. pads [ Plux on solder pads on solder pads on solder pads on Next18-plug on solder pads +ons. pads on s. pads
Switching Inputs 1 ons. pads / piux 2 onMTCplug
for axix sensors, reed-contacts, etc + 2 alternative use + 2 alternative use 2 alternative use 2 alternative use 2 alternative use 2 alternative use 2 alternative use 2 alternative use 2 alternative use of logic levels
’ v . of logic levels of logic levels of logic levels of logic levels of logic levels of logic levels of logic levels of logic levels
stabilsed [OW VOltage 5V possible 5V max. 200mA |5V max. 200mA 5V max. 50mA 5V max. 50mA 5 V max. 50mA 5 V max. 200mA | ng 5V max.50ma | NO
detachable at (see connection diagram) ! onMTC-plug | on solder pads on solder pads | on solder pads | on solder pads | onsolder pads | on E24-plug
s internal buffering
Energy Storage - connect. | Y&S yes yes yes yes no Y€S (in addit. to inernall | NO NO on E24-plug
15V - Elkos/Supercaps directly on the Decoder with wires II PluXx on solder pads on solder pads/ PluX on solder pads on solder pads e“e"':g' ?V—tgntals +ons. pads on solder pads
(no limit) (no limit) max 1000pF max 1000F max 1000uF on solcer pacs max. 1000 uF | max. 1000 uF
LDUdSpeaker'OUtPUts 1 SWatt/8-85) 1 swattya.80 1 1watt/so 1 1wat/s0 1 1watt/sQ 1 1wat/s |1 swatt/a-80 |1 1watt/8Q 1 1watt/g0 o it
depend. on Dec. 8Q0r4£){2x 8 Qparallel) on wires / Plux on MTC-plug|  onwires / Plux on wires on wires on wires on Next18-plug on Next18-plug on E24-plug / +on solder pads
: ; A.ny. free wire PluX-plu N Py wires + NEM-plu = NEM-651 direct 21MTC-Stecker KATO- atibl E24 with PluX[12]-plu
Legend of connection techniques H=2: e wire 28] Fusea... it 6 51| = i 0 el € 5td,/D 21N Next neaispius  [ING e ™™ E24 ezepny  E2AMIPA e Hukliz} ol

Aby byly mozné malé rozméry, fady dekodérii MS491, MS501, MS560 a MS591N18 NELZE pouzit s mfx!
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1.2 MS sound decoders for “big” scales (0, 1, G, 2,...)

0 Gauge and ‘smaller’ large-scale models

[ =
=
MsS-large scale decoders MS950 (p/K) MS990L / MS990K MS920LE s
i i ithout i
Dimensions (mm)  s0x23x13 S0XA0X13  brestamayiass 38.5%29.8x 12 -
Connections : 63 Pins / 38 Screw terminals | 16 pins / 8 spring contacts ot
Wires and/or standardized interfaces 34 Pin headers + 21 Pin headers (solderless compatibility with LENZ \V'T98) :' ;
Continuous Current 1.8A Ridesh
Motor+Sound+FOs (peak) (10 A) (10A) (2.5A)
of which: function outputs 2 A 2A 1.8A
MS 950 is available as following sets:
Function Outputs 11 alltonplug 15  ai15 on terminal strips caar;‘;pr;;gcmtads
incl. 2 headlights  (+ logic level outputs) (+ 3 Iogic Ieve\s) or screw terminals g
MS950K
Low Voltage
5V for servos a.0. consumers 15A 1,5A _
5V resp. 10V audio voltage 0,5 A (5 v do not overload) 0,5 A (10V donot overload!)
variable low voltage from 1,5V | not available 2A +12 V output on "
spring contacts
Servo - Control Lines 2 servo controtlines ggwgligeﬂgggllgns 2 servo control lines ms950P
(complete connection with 5V-supply) +2 g}tggr::t‘z’:;‘-':e +2 e[l)lﬁaggi%t'\éﬁe se
SUSI - connection yes own 4-pin SUSI plug yes omipin SUSpiug YES own 4-pin SUSI plug
opt. SUSI, 12C, sound loading protocol ;’;S;:;;gg..igf&er 2:1)?:55?2&:1[;?' Interiacs
SW'tC h | ng | n p UtS 4 on plug 4 on terminal strip / screw terminal — L
for asix sensors, reed-contacts, etc. +2 alternative use + 2 alternative use : :
Energy Sto rage intern in‘tem?l eneargv storage intern?l en%rgy storage ?, 1 .
- rom 3 supercaps rom 3 supercaps : f .
: €S (add. to internal storage) e intema Mms970 4 F
-external (cannection) | Vgmidpar | YO LA B | VO e ‘ g
on pins i 1
ny
Loudspeaker - Outputs 2 x3watts /4-80 2 x 10watts/4-8 3watts /4-80 ' i\ 3
8 oderd ) (2x802parallel) on pins on pins resp. clamps on pins 1 {1 }
‘ -,
17
RAUDU1 ]
RAUSH LY T , . o
X jity generator koufe pro
1.3 ZIMO Smoke Generator for ZIMO large scale decoders o Soretori RAUSI2 ) rozchod 0 1 G

Generator dvojitého koufe

49 x 29 x 27 mm
mensi, pro rozchod 0 45 x

3&% 49 29 x 31 mm

pulsating RAUSI1 RAUSI2 RAUDU1 24 x 25 mm
smoke generator. Single Single Dual
dimensions (mm) | 49x29x27 45 x 24 x 25 49 x29x 31
gauges 0,1,G 0,1,G (0),1,G
tank capacity (ml) 4 max 4 ml 4
smaking time (minutes) 12 10 8

Topné téleso Ize provozovat pfi napéti 20-24 V. Pripojeni generator(i koufe k dekodérdm
MS950 a MS990 Konfigurace generatorl koufe Kapitola 3.22
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14 MN dekodéry bez zvuku pro ,malé“ méritka (N az 0)

POZNAMKA: Pro velké méFitko NEEXISTUJI MN dekodéry bez zvuku!

MI¥3J0, R

VN300 MN300P16
B et MNJGON MN180N18 MN740£24 MN250 MN1SON
MN300, -R, -F §
Ll ™ MN160
StadHD 7 . \fin/otvre Next £24 — Lowvoltage — — Subminiature —
MN - Dekodér MN330 MN300 MN170 MNJEO MN180N18 MN140E24 MN250 MN150
for small gauges (N, TT, HO, ..) MN33Q, -R je22 <(»./ M/VI0O, -, -/) P16 MN170, -R, MN160, [ -N, -L MNJ150 MN150 -N
Rozméry (mm) 30x 15,3x 2,2 286x153x25 17,6 x 10,5 x 3,1 12x8,6x23 13x7,5%16 133x9,5x26 13,5x87 3399x75x2182x59x21
kabelové provedeni: bez smrStovaci buZirky jednostranna montaz jednostranna montaz jednostrannd montaz 1’3]5 X :7Tx 2,81
on aaapter
Finoieni M4- FA3-FA6: AA= FrTy = p— = ==
Pf'lp0]enl == / m ‘-Logﬁ‘cl./ﬂnwl\f. ‘ =1=l= m/m | == @/@ ‘ 3 Next | E24/m ‘ ‘ =7=/@
Celkovy proud 12A 1,2A 10A 0,7A 05A 0,7A 0,7A 05A 0,5A
(pokraBovani) @58 (254 wsa (LS54 (1A (15A) (158 (0.84) (1,0A)
vykon motoru + funkéni vystupy
(Spickovy)
ztoho: trvaly vykon motoru o 12A 1,2A 1,0 A 0,7A 0,5A 0,7 A 0,7A 02A/5V 0,5A
(pickovy) (2,5A) Q(2,5A) TS A) (1,5 4) (1A) 15A ) (1,5A) (0,3 A/5V) (1A)
z toho: POUZE funkéni vystupy ) (0,8 A) (0,8A 08 A (0,5 A) 0,5 my os 1 (0,5A) (0,5 A) (0,25 A)
Sni vv 4 with wires, |9 on Plux22 all4/8 6 4onwirss, 116 on pl 4 on wi 2 2 on wi i § Astr 84mpkig, vechny4 2 wires/pins
Funkcni VyStUpy 10 6ons. pads / 1ons. pads 4/8 on plug 2ons. pads / FORER | 6 gnnw;?:grzsp. r4n:nbcpé||:]\‘3’\ 4 2 g: ns",r:ids 2 r?ansgler:i? ¢ \g/echnw nassiree 34mislgaA 4 on wires 4 2s. pads
« < P, i + 6/2 logic level : 2 resp. 4 on s. pad: oy
V&. 2 x svétlomety (3-logické trovnd vystupl| ( N ak'Lo“gwiJ;vgslm (+ Bl ﬁ%::o(f"\lﬁl;m ( + 2 togiclevels ) (’ES: 2 I;‘;C E:'elss )podlozkach (* 2 logické Grownd) (* alogické Grovndd  (* 4// logické trovné
o i e 2 I—vl—v (, alternativni pouZiti e
Servo - fidici vedeni 2 (rovné logie 2 logic levels 2 trovné loPic ogic levels z)og\clevels 2 logic levels
(vetn& napajeni V) (no, ext. 5V needed) (no, ext. 5V needed) (no, ext.SV needed) (no, ext. 5V needed) (no, ext. 5V needed) | (no, ext. 5V "Pmed)‘ | % wier for enargy storage
R alternative use alternativni pouZiti spojeni znamena, ze
— altern. use of alternative use of alternative use of ano _ nicméns, a
X VSUSI pl'lp?j&?l . an?'(, ‘Dg‘f lfwe's yes logic levels ano logic levels ano logic levels ano logic levels on Eu'e“’g Ridici jednotka STACO StayAlive —
alternativné 5U5l, 12C, Zvukové zatiZeni na péjecich ploSkéch /PluX na konektoru MTC on solder pads ,' Plux on solder pads na konektoru Next18 +p§_ ) %Eﬁ‘h? o ,,aliumulace energie ma)ﬁe byi
pajecich plo: C
i i 1 onss. pads/ Plux 2 na MTCpu 2q)t#,pati gy# pripojené k dekodéru
'Spvl na'CI VStUpy ) + 2. altsrnative use +2 gterngtwe pouZiti 2 alternative use alternative use p SR TR — of logic levels
pro snimace vacek, jazy¢kové spinaCe atd. of logic levels of logic levels of logic levels of logic levels of logic levels /ne
stabilizované nizké napéti 5V max. Z0mA 5V, ’;‘aé‘-zio ITA 5V + max. 50mA
odpojitelné na na péjeci plose ?”E pie on wire
. v. . on plug &
Akumulace energie — pfipojte  ano ano ano ” ider pads Y@S . .
°| - FIO ne ano @s onsolder pads Y€S o yyires
UV - kondenzatory PRIMO na dekodéru. s vodidi PluX ARgdleich na péjecich plokach /Plux na proddno  d ARERICL5.0000 £min-goidcaps ne *
15.000pF max. 1,0 0 pF souCasti baleni
= & E . free wire PluX-plug P =y Wires + NEM-plug NEM-651 direct 21MTC-Stecker KATO- atibi E24 with PluX[12]-pi,
Legend of connection techniques 2112 quantity 8P4 [22) Plux22... (651}'Nem-651... fat () /g‘;:e ;g,ed (U- it o 2m0)  Next Next1s-plug rfkefgn%"aﬁ “ E24 e2apy  E24MEA 5 adapter board |

*) Dekodéry MN160, MN170, MN180 a MN300 (vsechny typy) NEJSOU kompatibilni s mfx; diky tomu jsou mozné malé rozméry.
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2 Technické udaje, schémata, provoz s

Technické udaje pro vSechny dekodéry MS se zvukem a MN bez zvuku:

Napéti na kolejnici v digitalnim rezimu
Pripustné napéti na kolejnici Dekodéry HO a velkych méfitek .
Dekodéry Miniature, Next a E-24

Dekodér spole¢né s STACO1/STACO2/STACO3 V-18V
Dekodér spole¢né s STACOA4.... V=24V
Dielektricka pevnost dekodéru také umozriuje vy$si napéti na kolejich po velmi kratkou dobu (< 1 s)

[ ad 01V ¥4 o TR =T o] o] c= OSSR —20az100°C
Pameét ZVUKOVYCH VZOTKU .......cc.oiiiiiiiiiieieeteretcee e 128 Mbit (= 360 s pfi 16 bitech / 22 kHz

az 1440 s pfi 8 bitech / 11 kHz) *)

8 nebo 16 bitu
11, 22, 44 kHz

Rozliseni zvukovych vzorkd a kvalita pfehravani ....
Vzorkovaci frekvence zvukovych vzorkd a prehravani
Pocet nezavislych zvukovych kandll..............ccc.c......

*) Tyto doby prehravani jsou pouze ,teoretické“; v praxi neni k dispozici 5 % az 20 % paméti, protozZe je vyhrazeno pro
organizaéni Udaje, popisy, informace grafického rozhrani, zvuky, které se nactou pozdéji, atd.
Tento vypocet vychazi z maximalni vzorkovaci frekvence 22 kHz, protoze 44 kHz nepiinasi skute¢né zlepSeni kvality.

Udaje o radicich StayAlive STACO1, STACO2, STACO3 a STACO4

(ve spojeni s miniaturnim dekodérem)

Napéti v koleji pro nabijeni Goldcapt.
Max. pfipustné napéti na kolejnici....
Konstantni VYSUPNT NAPEL .........coiiiiiie el

Nabijeci proud:
STACO1 (2 Goldcaps) STACO2 @ STACOS ..ottt ettt sttt ar ettt se b sa et sn e neneieane max. 25 mA
STACO1 (3 Goldcaps).. .
STACO4

Doba nabijeni z 0 na 100 %:
STACO1 (3 Goldcaps).....
STACO1 (2 Goldcaps), STACO2A a STACO3A.
STACO2B a STACO3B .
STACOA ...ttt bbbt bbbt bbbt 20s

Doba vybijeni pfi vybijecim proudu 75 mA jako pfiklad:
STACO1 se 2 nebo 3 kondenzatory Goldcap .
STACO2A a STACO3A
STACO2B a STACO3B ..
STACO4

Technické Gdaje dekodéri MS a MN v zavislosti na typu:

Viz pfedchozi kapitola ,Prehled typl a dat zavislych na typu“

Typ dekodéru Ize v pripadé potreby precist v CV #250:

1=MS500 2=MS480 3=MS490 4=MS440 5=MS580
6=MS450 7=MS990 8=MS590 9=MS950 10 = MS560
11 =MS001* 12 = MS491 13 = MS581 14 = MS540 15 = MS591
16 = MS481 17 = MS501 18 = Ms920* Fleischmann Beilhack
64 = FS850
119 = MN140 120 = MN250 121 =MN150 122 = MN160 123 = MN340
124 = MN170 125 = MN300 126 = MN330 127 = MN180

Aktualizace softwaru a nahravani zvuk(:

K tomu je zapotiebi zafizeni, které je pro tyto Ukoly vybaveno: ZIMO MXULF (zafizeni pro aktualizaci dekodér( a nahravani zvuku), fidici
stanice ZIMO MX10 (jakmile bude k dispozici) nebo digitalni centrum Roco Z21.

Novou verzi softwaru nebo zvukovy projekt si stahnete ze stranky s aktualizacemi nebo ze zvukové databaze na webovych strankach ZIMO_
www.zimo.at a pfenesete je do aktualizacniho zafizeni pomoci USB flash disku nebo pfipojenim k pocitaci pfes USB. Toto zafizeni poté
provede aktualizaci softwaru nebo nadteni zvuku pfes vstup pro kolejnice dekodéru nebo pfes piny SUSI (pouze zvuk).

Obecné je mozné provést jak UPGRADE (tzv. ,normalni* postup, aktualizace na novéjsi verzi), tak DOWNGRADE (vyjimeéné pfipady, aktualizace
na star$i verzi); ALE: Downgrade dekodér( s verzi SW 4.200 nebo vy$Si na verze SW star$i nez 4.200 NENI mozny.

Viz kapitola 10 ,Aktualizace softwaru a nacitani zvukt pomoci MXULF“ v tomto navodu k obsluze a v navodu k obsluze
MXULF; zejména omezeni downgrade pro verzi softwaru 4.200!
Ochrana proti pfetizeni a prehrati:

Motorové a funkéni vystupy dekodérd ZIMO jsou navrZzeny s velkou rezervou a jsou navic chranény proti nadmérnému odbéru proudu a
zkratim. V pfipadé pretizeni dekodéru dojde k odpojeni.

| kdyZ je dekodér dobre chranén, neni neznicitelny. Vénujte prosim pozornost nédsledujicimu:

Nesprévny kontakt dekodéru: pokud napiklad dochézi ke kontaktu vodicti motoru s napéjenim koleji nebo k pretizeni mezi uhliky motoru a sbérnymi

kolejnicemi, neni to vZdy rozpoznano obvodem ochrany proti pretizeni a mizZe to vést k poskozeni vykonového zesilovace motoru nebo dokonce ke

zni¢eni dekodéru.

Nevhodné nebo vadné motory: napi. zkraty civky nebo komutatoru nejsou vZdy rozpoznany podle jejich vysoké spotieby proudu, protoZe se casto jedna pouze
o kratké proudové 3picky. Mohou tedy vést k poskozeni dekodéru, véetné poskozeni vykonovych zesilovacti v disledku dlouhodobého pusobeni.

Vykonové zesilovace dekodérii lokomotlv (/ak pro motor tak pro funkéni vystupy) jsou vystaveny nejen riziku nadproudu, ale také napétovym Spickam,
které vznikaji v motorech a dalSich i V zévislosti na napéti v koleji mohou tyto $picky dosahovat nékolika set volti a jsou pohlcovany
specialnimi ochrannymi obvody uvniti dekoderu Proto by provozni napéti nemélo byt prilis vysoké, tji. nemélo by prekracovat hodnotu uréenou pro dané
vozidlo.

Dekodéry ZIMO jsou vybaveny teplotnimi senzory pro méfeni vlastni provozni teploty. Jakmile teplota pfekroci 100 °C, dojde k odpojeni napajeni motoru. Tento
stav signalizuji zapnuté signaly FAOv a FAOr. Rizeni motoru se automaticky obnovi po poklesu teploty o pfiblizné 20 °C (tj. na pfiblizné 80 °C), obvykle za asi 30
sekund.
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MS450P22, MS450P16 Horni strana (s PluX22, -16)

Programming pads, DO NOT contact!

Function output FO3  — [ [ Switch input (IN1, FO11, Cam sensor)*
SUSI (Data)/Servo2/FO10/IN3 [T E—SUS| (cm.:k)lServowFOS/\NZ

Capacitor positive——— |:| |:| GROUND (Capacitor negative)

Function output FO7 — @ B~ Function output FO8

POZNAMKA: Externi kondenzatory na MS440, MS450

K pélu ,Capacitor positive” (ha ROUND) Ize pfipojit kondenzatory (Elkos, Goldcaps) jakékoli kapacity BEZ dalSich
soucastek; nemusi byt dimenzovany na pIné provozni napéti; staci 16 V. Pfedpoklady pro pfipojeni kondenzatoru
pro udrzeni napéti v dekodéru zabrariuji pfili§ vysokému zapinacimu proudu a umozfiuji nerusené programovani
Service Monde, aktualizace softwaru, nahravani zvukd, a to i s vy$8imi kapacitami, a co nejlep$i vyuziti paméti.

Vedeni pro ovladani serv na piny SUSI

. - SUSI outputs via CV settings
7 2 Capacitor positive alternatively selectable as servo outputs,
16 V Capacitor neg. (GROUND) function outputs or inputs.

Energy storage if required  (usually on loco board and automatically contacted via connector)

MS450P16:

4 Function Outputs

on the PluX16 connector,
further 6 function
outputs on solder pads

L
m
— m
£ i1 Motor right ‘ Front headlight FOfront
5 i Motor left D [511—+ Common positive
¥ ] Rail right O \ No PIN (Index / Function Output FOB8)
g ] Rail left O D‘ Rear Headhght FOrear
= ] Function output FO1 11— Speaker +
c ] Function output FO2 — 0 0| —Speaker - Ei6
o e Function output FO5 — B B —Function outout FO4 | o,
g e
=1
i
el
Q
[

Capacitor or Goldcaps 16 V, unlimited capacity

KteTy VStup bude fungovat fako sTimas
vackového hfidele, Ize nastavit pomoci CV#203
a CV#204

MS450, MS450R Horni strana s kabely, SOUND

Programming pads, DO NOT contact!

Function output FO3

Connections at the top side of the decoder

Switch input IN1/FO11

Ovladaci linky serv na piny SUSI jsou aktivovany pomoci CV #201. Tyto pfipojeni pracuji s napétim 3,3 V.
Néktera serva s napétim 3,3 V nefunguji! Mozné feSeni: snizit napajeci napéti (standardné 5 V) na pfiblizné 4 V; jinak
pomUizZe pouze vymeéna; digitalni serva jsou lepsi!

MS

50 vSechny typy Spadni strana (piiklad s vodici)

+5V (200 mA) for Servos etc. - connect to tantalum

Com. positive
SUSI(Clock

I g SUSI(Data)/Servo2/FO10/IN3 SUSI(Clock)/Servo1/FO9/IN2 SUSI(Data) Function Output FO2
J ] Capacitor positive GROUND (Capacitor negative) GROUND — Function Output FO1
- -Front headlight Motor right . Front headlight FOfront Progr.pads Rail left
- + Common Positive Motor left === + Common positive Ele a! ?
5 Rail right Function Output FO8 contact | Rail right
- ) Rail left —— Rear Headlight FOrear Motor left
E.;I Function output FO1 m== Speaker Motor right

Function output FO2
Function output FO5
Function output FO7

=== Speaker
Function output FO4
Function output FO6

[ ———
L8

recommended energy storage:
MGOBLOCK or MGOLANG

6 mini goldcaps in series,
16 V, 50,000 pF

P e ———
Solder pads on the bottom

L RS @ YILRTIE Capacitor Positive m e s s
A - 16V Capacitor Neg. (GROUND), -

Capacitor or Goldcaps 16 V, unlimited capacity

MS440C, D Spodni strangy il copsyND

Capacitor neg. (= GROUND) -

MS440C, MS5440D

Horni strana, s 21MTC, SOUND

+5V (200 mA)—{© O
Function output FO3 @ @
Function output FO2 —© ©
Function output FO1—{@ @

Common positive —© @
Function output FO5 @ ©
Motor left - @ ©

Motor right + @ ©
GROUND—H© ©
Left rail @ @
Right rail o @

Solder pads on the bottom ‘

| —
Programming pads, DO NOT contact!

+ P{IVITI Capacitor positive —m-m === ===
= Capacitor negative = GROUND) m—m—m—m=

— No PIN (Index)
— Speaker
— Speaker
Front headlight FOfront
— Rear headlight FOrear
SUSI Data (FO8, Servo 2, IN3)
— 8USI Clock (FO7, Servo 1, IN2)
Function output FO4
— Function output FO6

— Switch input IN4 /L |c el FOQ
— Switch input IN1 / LG} A1gOﬂ

W recommended energy storage:

FO3, FO4, FO5, FO6 are logic level
outputs acc. to the 21MTC standard on
MS440C, on MS440D these are
amplified function outputs.
.Pseudo-Programming” of CV #8
enables to change the outputs from C-
Type to D-Type:

CV #8 =,3"> FO3, FO4 Logic Level,
=,4"- amplified

CV #8 =,5"~ FO5, FO6 Logic Level,
=,6"- amplified

MGOBLOCK or MGOLANG (6 mini goldcaps in series) 16V, 50,000 pF

Com. positive
SUSI (Clock) ]|
SUSI (Data)—
GROUND

Progr.pads
DO NOT
contact!

Cap. positive

Cap. negative
(GROUND)

ELKO or Goldcaps
16 V, unlimited capacity
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[— Function output FO8

[— Function output FO7

[— Function output FO2
Function output FO1

— Left rail

— Right rail

- Motor left

Motor right

MN330 RevA .
[— + Common positive

MN330P22 Horni strana, s PluX22, bez zvuku MN330 vSsechny typy spodni strana (napf. s vodici), BEZ ZVUKU
c_alf' positive e Function output FO3 [ [ | Switch input IN1/FO11
SUSI(Data)/Servo2/FO10/IN3 B [ SUSI(Clock)/Servo1/FO9/IN2
o> Capacitor positive | 1| GROUND (cap. negative)
@ o° E: Motor right @ | Front headlight FOfront
! gc i' Motor left [ |+ Common power
u 7S Ly Right rail [l |No Pin (Index, FO8)
5Bz |E Left rail | [H| Rear headlight FOrear
gi‘gg E E 'F:unctlon output Eg; B E -
o . unction output =
oes gj I[ . ... ol Function output FO5 @ [ Function output FO4
- = | Nlegm EEE Function output FO7 I [ | Function output FO6
GROUND

MN330, MN330R Horni strana s vodi¢i, bez zvuku

Cap. positive T

Motor right Function output FO3 Switch input IN1/FO11

FRLLELE

+ e.q.2200 pF QEeEIsA e (V-RETETITITEITE
Cap. negative (GROUND) ¢

Capacitor or Goldcaps
16 V, unlimited capacity

+ Motor |eft SUSI(Data)/Servo2/FO10/IN3 SUSI(clock)/Servol/FO9/IN2
o> A Capacitor positive GROUND (cap. negative)

s ow Front headlight Motor right & 'Front headlight FOfront

o g = Common power (+) Motor left s =+ COmmon power

o 52 Right rail Right rail s Function output FO8

g gz —2—Rear headlight Left rail me— —Rear headlight FOrear

gg &= | ... HBH Function output FQ1 = -

ms58 1 TN T Left rail Function output FO2 #= -

Function output FO1 Function output FO5 Function output FO4
- lgge gpg ™ y—Function output FO2  Function output FO7 Function output FO6
GROUND
MN340C, MN340D Horni strana, s 21MTC, bez zvuku MN340C, MN340D Spodni strana, BEZ ZVUKU

£ = Switching input IN4 / logic |. FO9
£ +5V (200 mA) © ©/~ NoPIN (Index) FO3, FO4, FO5, FOB are designed as Switching in. |gN1 '?|ogic I F(§1 1
2 i Function output FO3 v‘\ o - logic level outputs on the MN340C in GRO / ’
o I Function output FO2 — © &1 - ) conformity with the 21MTC standard,
= n Function output FO1 — @ @ — Front headlight FOfront d - : .

§ Common positive — @ @ — Rear headlight FOrear and as amplified function outputs on the | Cap. negative

o In ; P g MN340D. By "pseudo-programming"” (GROUND)

o | A Function output FO5 — @ © —SUSI Data (FO8, Servo 2, IN3) - l=h Y Fiie, 9
2| B Motor left - — @ @ — SUSI Clock (FO7, Servo 1, IN2) CV #8, the outputs can be subsequently

il it Motor right + — |© © — Function output FO4 reconfigured and thus C-type and D-type B
2 EE '-_ GROUND © @ |—Function output FOB « | can be converted into each other: Ea——
5| Eds Left rail — © © — Switch input [M4LLasic lausl E0Q DG NOT
@] ;-I.'U_.I Right rail — @ @|— Switch input | *Poznamka: do CV #8 =,3"> FO3, FO4 logic level, contact!
SW4.241 =FA10 =4"> amphﬁed

Capacitor or Goldcaps =,68"— amplified

CV #8 =,5"> FOS, FOB logic level,

Cap. positive MN340 RevA

16 V, unlimited capacity

4 recommended energy storage: MGOBLOCK or MGOLANG

Capacitor negative = GROUND) mm w1 | g8 (6 mini goldcaps in series) 16 V, 50,000 uF

Common power
Function output FO8
Function output FO5
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MS481, MS481R, MS481F Horni strana s vodici

MN300, MN300R, MN300F Horni strana s vodi&i, bez zvuku

Elkos or Tantals for self-wiring if required, 16 VV, max 1000 uF

SUSI(Data)/Servo2/FO4/IN3  SUSI(ClockyServol/FO3IN2 - Capacitor pos — IR DUIRL IS T e
GROUND - 16V SROONG | )
. *Front headlight
funftlc;n Fﬁg — SEE. Motor right + Com. positglve
outputs — i i
PR BV Front headiiah #2- Motor left R headlight
comm. positive + e . . Common Left rail ¢
Common power (+) red Right rail itive (+)- — e Func. out. FO1
N7y 7 e - black Left rail positive ---- - Func. out. FO2
l - Rear head“ght GROUND Programming pads, DO NOT contact!
| Programming pads L i 2‘;2::::? sree" Function output FO1
| contact! i . = Q- Function output FO2 SUSI(Data)/Servo2/FO4/IN3 SUSI(clock)/Servo1/FO3/IN2
L__ - — =722 GROUND Cap.pos (15V/max 15000pF) <5k 558 GROUND (cap. negative)
to StayAlive controller B Motor right s - Front headlight
Tle common positive +) Motor left s == + COmmon power
. . . i Right rai s
stabilised +5 V, max 200 mA  Function output FOS5, FOB on solder pads for self-wiring Left rail = Rear headlight

MS481P16

Elkos or Tantals for self-wiring if required, 16 V, max
Cap. positive—EanEVSDIIIT S
GROUND -16V

function FA5 — [ [
outputs FAE — | B
+5V*

/]
Cap. positive— @ @ — GROUND
Moator right— [ [ — Front headlight

common pos.+ 4§ |5 Motor left— [ [ — Common positive

GROUND - { | : Right rail - | _
o g v . . Left rail - |1 [ — Rear headlight
Frogramming @l Function output FO1— 21 [ — Speaker +

t F
.ul:.I ZIMD BB W

Function output FO2— 1 [ — Speaker -

contact ||

GROUND -

common positive + 10 StayAlive controller

* stabilised +5 \, max 200 mA  Function output FO5, FOB on solder pads for self-wiring

MS481 and MN300

not compatible with
MGOLANG/MGOBLOCK

SUSI (Data)/Servo2/FO4/IN3— [ F1|— SUSI (Clocky/Servo1/FO3/IN2

Function output FO1 m===
Function output FO2%

MN300P16 Horni strana s PluX16, bez zvuku

Function output FO5
Function output FO6

1000 pF

- I

« 1

« I

- I

300

= I

Common ~ I

(+) power (+)-ICL] —
GROUND ‘ Programming pads, DO NOT contact!

SUSI(Data)/Servo2/FO4/IN3 [ @
=+ Cap.pos (15 V/max 15,000 uF) | @

SUSI(clock)/Servol/FO3/IN2
GROUND (cap. negative)
Front headlight FOfront

+ Common power

Rear headlight FOrear
Function output FO5
Function output FO6

Function output FO1 [ @
Function output FO2 | [

i + e.g. 1000 pF = eIxTS
5,@ — - 16 V ELKO Minus (GROUND)

ELKOs or Tantals
16 V, max. 16.000 pF
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MS491, MS491R, MS491F Horni strana s kabelazi,

SOUND

functions- FO1
output FO2

ELKO Plus+
MS491

L Jprogramming pads do not contact

headlamp rear (= Lrear)

headlamp front (= Lfront)
track left

track right

motor left

motor right

blue -
Y common positive (+)
ll; L:,E speaker +
0 \ black/white speaker -
GROUND / ELKO minus
GROUND
to the 2
~  mini-Goldcaps
" ey e STACO4
e Dimensions:

Plus S

MS491N, MS491L Horni strana, s NEM 651

Function FO1 —
outputs FO2 —

ELKO + ]
positive [ =C:

LI Programming pads. DO NOT contact

l]ui. U] e—

blue

b

MS491, ..R, ..F, ..L Spodni strana, SOUND

SUSI(Clock)/Servo1/FO3/IN2 —
SUSI(Data)/Servo2/FO4/IN3 —
Function output FO5—
+ 5V (max. 50 mA)*—

purele

urple
black/white

. SOUND

Rear headlight
Front headlight

Common Power (+)
Speaker +

Speaker -

GROUND / ELKO minus

* Stabilised + 5 V output, max. 50 mA

10x7,3x 1,7mm

MS501, MS501F

Horni strana s vodic¢i, SOUND

Progr.pads do not contact ) - GROUND

Speaker + ==
Speaker - s
Function outp. FO1 ——=

+5V*—
SUSI(Data)/Srv2/FO4/IN3—

SUSI{Clock)/Servol/FO3/IN2

= Common pos. (+)
—— = Rear headlight
——— = Front headlight
o = track left
p— = track right
= = Motor left
== Motor right
capacitor positive

MS501 - top side

* outputs a stabilised +5 V', max. 50 mA

MS501N NEM651, SOUND

Progr.pads do not contact ) Fe—————— GROUND
Speaker + s Common pos. (+)
Speaker - s ye Rear headlight

Function outp. FO1 —
Function outp. FO2 —
+ S V [ Je—
SUSI{Data)/Srv2/FO4/IN3—

-
SUSI{Clock)/Servol/FO3/IN2

Front headlight
track left
track right
v Motor left

] ye Motor right
) | — FLKOPlus

MS501N - top side

Reseni pro akumulacienergietst3TFAGO% nebo ELKO na MS501

. =GROUND
Plus

x "
J i t20 the

* mini-Goldcaps
Ll

Progr.pads da not contact

Speaker +
Speaker -

Function outp. FO1
Function outp. FO2

External energy storage — recommended solution:
GROUND 4 StayAlive-controller + Goldcaps (up 150.000 pF)
Positive

or fallback solution

STACO4

r
SUSl{Clock)/Servo1/FO3/IN2

* outputs a

+5 ),

¥ ELKOs or Tantals
(16 V, max. 1.000 pF)

+ max. 1000 pF

] SORET s b =16V

= GROUND
Common pos, (+)
Reart i
Front headligh
track left

track right

Motor left
Motor right
capacitor positive

MS501 - top side

max_50.ma

POZOR:

U vozidel vybavenych 6pinovym rozhranim NEM 651 (kde je zapojen dekodér jako MS490N nebo MS500N) nejsou
Jfunkce” (svétla, ...) pfipojeny k kladnému polu dekodéru (protoZe tam neni zadny pin), ale visi na ,umélém kladném
pélu* (2 diody) desky lokomotivy. Externi akumulator energie (napf. STACO a Goldcaps) tedy NEMA vliv na
svétla (ta blikaji, kdyz je kolejnice $pinava...), ale ,pouze” na motor a zvuk. Zarover takovy ,umeély plus® narusuje
funkéni bezpecnost systému ABC.

MOZNE RESENI:

Kladné poly spotiebicli by musely byt odpojeny od ,umélého kladného polu“ a pfipojeny kabelem ke ,spole¢nému

kladnému polu“ dekodéru.
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Dekodéry MS — se zvukem, MN — bez zvuku a FS — se zvukem i[ I [ I

MN170, MN170R, MN170F Horni strana, zapojena. BEZ ZVUKU

e BOAE ks 0 Rear headlight FOrear
Funtctuotn Egé S Front headlight FOfront
AEREE Lot — 34— Left rail
suUSl(Clock)/Servo1/FO3/IN2 —— B = — Right rail
SUSI(Data)/Servo2/FO4/IN3 — Motor left
+ COMMON power =———ge 1 - Motor right
GROUND ] "'m?,mmm\'vr.na(‘s DO NOT connect!
* NOT wired for R- and F-type
MN170N Horni strana, s NEM 651 . BEZ ZVUKU
X FO1 Rear headlight FOrear
Flpon o o Front headlight FOfront
ouipits FO§ —— b Left rail
SUSI(Clock)/Servol/FO3/IN2 —— :E Right rail
SUSI(Data)/Servo2/FO4/IN3 Motor left
+ Common power Motor right
GROUND -

g pads. DO NOT connect!

MN160 Horni strana, zapojena / MIN160N Horni strana, NEM 651 . BEZ ZVUKU

+ Common power
+ Common power
Rear headlight FOrear
Front headlight FOfront

Rear headlight FOrear
Front headlight FOfront
Left rail

Left rail Right rail
Right rail Motor left
Motor left Motor right
Motor right NEM 651

[
MN160, MN160N Spodni strana, BEZ ZVUKU

FO4 (Logic level 0 V/3.3 V) — bl | Motor right
— Motor left na zadni strané budte opatrni

FO3 (Logic level 0 V/3.3 V) — — Right rail
Fo2—| B Left rail “—
— Front headlight FOfront
Fo1—| B _|— Rear headlight FOrear

MN160L Spodrrstemsr NEM &oUNGT Stranen NQR-SOUND

+
NEMEDT Common power

Pfi pajeni kontaktl pro kabely nebo piny

MN250 Horni strana. BEZ ZVUKU
Dekodér bez zvukové funkce pro nizkonapétové motory (3—6 V) pro méritka Z, N, TT

on the capacitor

+ common positive
rear headlight (Ir)
1front headlight (If)
left rail

right rail

motor left

function-| F02
output | FO1
+5V / max. 50mA (plus pole for LEDs with series resistors)

DDE - gold::p— motor right
03F 2,7V + M (mass) " odcap +

L T )

Energy storage through 2 enclosed gold caps
03F 27V + 7 (to be connected in series),

Total voltage 5.4 V,

resulting capacity 0.15 F (max 0.6 F)

Soucasti dodavky jsou 2 mini-goldcaps (12 x 4 mm).

MN150 Horni strana, s vyvody. BEZ ZVUKU

common positive =
GROUND —

Rear headlight FOrear
Front headlight FOfront

function FO2 — Left rail

outputs  FO1 — Right rail
Motor left
Motar right

MN150N Horni strana, NEM-651 . BEZ ZVUKU

common positive —

GROUND — [ a
function FO2-—[=
outputs FO1—

Rear headlight FOrear
Front headlight FOfront
Left rail

Right rail

Motor left

Motor right

FOA4 (Logic level 0 V/3.3 V) il | — Motor right ERos "I ILIJ [IJI-I || — Rear headlight FOrear
; | Motor left " L] Front headiight FOfront
FO3 (Logic level 0 V/3.3 V) — B Right rail IE T | G g
Fo2—| B Bl Left rail — Right rail
Bl riso R4 Front headlight FOfront H“. Motor left
FO1 G78 | | [ T Wl 1 Rear headlight FOrear — Motor right

[
GROUND + Common power

Programming pads, DO NOT CONTACT
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MS581N18 Horni strana (s Next18)

SUSI(Data)/Servo1/FO4/IN3
Fu-output FO6
Fu-output FO5

+5 V (max. 200 mA)

Common
+ positive

SUSI(Clock)/Servo1/FO3/IN2 — GROUND

Programming pads
DO NOT contact!

spodni strana (s volitelnym externim prodlouzenim kondenzatoru pro udrzeni napéti)

extended by external tantals or Elkos,
6.3V, max. 0.6 F capacity
r

1 —GROUND

SR 8
X Programming pads, DO NOT contact

- n
\
+ Capacitor positive —/1 FO7 (logic level 0 /3.3 V)
Doba udrzeni napéti 1-2 s!

Spodni strana typu MS581N18G
(BEZ tantalovych kondenzatort na dekodéru, ale s vodici k externimu kondenzatoru pro udrzeni napéti).
Soucasti baleni jsou dva kondenzatory Goldcap, které by mély byt

pfipajeny k volnym konctim vodi&t do série. DODRZUJTE POLARITU (+/-)!

MS591N18 Horni strana (s Next18), ZVUK

function-output FO6

Next18

function-output FCS
common positive
GROUND

programming pads - do not contact

Na spodni strané nejsou zadné spoje, proto zde neni zobrazena.

Next18-S (SOUND) - Pin assignment - Next18 (Nor

Rail left Rail left
Motor left Front Light FOfront
Fu-output FO2 Speaker - / Logic level FO6
SUSI(Data)/ServoZ/ O4f|N3 + Positive
GROUND
+ Posnwe SUSI(Clock)/Servo1/FO3/IN2

Speaker +/ Lo avel FO5 Fu-output FO1
Rear Light FOrear Motor right
Rail right Rail right
MN180N18 Horni strana, s Next18 . BEZ ZVUKU

FOD5 (logic level 0V / 3.3 V) 1 | FOB (logic level 0 V /3.3 V)

C] gysuem , BN BN

| |—Capacitor positive (max 15000 uF/16 v)

*
"]

NOTE: FO3, FO4 switchable
as logic level function outputs
on SUSI pins, if
CV#124, Bit7=1

ClEcacas

Z
1 | GROUND

) . GROUND— L Commo'n positive
Na SpOan strané nejsou zadné pripojeni, proto zde nejsou zobrazeny.

Energy storage through enclosed
Goldcaps (to be connected in series),
total voltage 5.4 V,

Goldcap —/GROUND

resulting capacity 0.15 F 7
- = Goldcap +
i -
03F 27V +
= DDE / X ngrammlng pads, DO NOT contact
) FO7 (logic level 0 V/3.3 V)
il il = 4 GROUND (=) + Energy storage positive

POZNAMKA: Externi akumulator energie s MS581N18

A Dekodér Next MS581N18 obsahuje vétsi interni kapacitu s
napétim 5 V. Tantalové kondenzatory napajeji zvukovy zesilova¢ a motor (pouze 5V,
coz staci pro pomalou jizdu) v pfipadé preruseni napéti na koleji. Vnitfni kapacita sta¢i na udrzeni napajeni po dobu asi 0,1 s,
¢imz zabrariuje praskavym zvukim a umoZziiuje pfekonani kratkych Usekl bez napajeni.
Tuto interni kapacitu Ize externé rozsifit, a to bud

. dal$imi tantalovymi kondenzatory, nebo pomoci elektrolytickych kondenzatorti. Staéi dielektrickd pevnost kondenzatort 6,3]

V, nebo

. dvou miniaturnich Goldcapt zapojenych do série (nejlep$i moznost, pokud je dostatek mista, ale Ize je umistit i na jakékoli
jiné misto v lokomotivé a propojit pomoci vodicl). Typy o rozmérech 12 x 4 mm (délka x primér) jsou k dispozici jako MGOGURT s

kapacitou 2 x 0,3 F pfi 2,7 V, coz umozfiuje prodlouzeni ¢innosti o 1-2 sekundy.

*,Stay alive” je termin, ktery se béZné pouziva v anglicky mluvicim svété v souvislosti s feSenimi pro ukladani energie.
Dokonale ilustruje, o co jde, a proto jej pouziva i spole¢nost ZIMO.
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Externi akumulace energie pres Staﬂ\. - I?idicijednotky

Ridici jednotka StayAlive je pFipojena k pajecim plodkam ,Gem. Pluspol* a ,,MASSE" dekoderu pomom vodicl (dvoupolovych!). Diky kabelovému propojeni mezi deskou fidici jednotky a miniaturnimi zlatymi kondenzatory je mozné je od sebe prostorové

oddélit, a pravé to v mnoha pfipadech umoziiuje pouziti technologie StayAlive viibec!
STACOS se nabiji z napéti kolejnice cca 12,5 V.

GROUND

STACO4

STACOA4 je vybaven dvéma miniaturnimi zlatymi kondenzatory o kapacité 0,3 F a napéti 3 V, které slouzi jako akumulatory energie a pfi sériovém
zapojeni maji kapacitu 0,15 F. Doba nabijeni byla dale zkracena diky optimalizaci nabijeciho obvodu na desce STACO4. STACO4 také obsahuje
zvy$ovaci méni¢ napéti, ktery odebira energii ze zlatych kondenzatorl od jejich pIného nabiti (5,8 V) aZ po téméF Upiné vybiti (2 V) a vydava
konstantni napéti pfiblizné

10 V. To staci k pohonu lokomotivy a k zajisténi nepretrzitého napajeni zvukového zesilovace (ktery pracuje na 5 V) bez jakékoli ztraty
hlasitosti. Diky malym rozméram zlatych kondenzatort (10 x 4 mm) je prostor potiebny pro STACO4 vyrazné mensi nez u modeltd STACO1
nebo STACO3. Na rozdil od modeltd STACO1 nebo STACO3 Ize dekodéry s pfipojenym STACO4 provozovat s napétim na kolejnici az 24 V.

. »GROUND

. Plus
. tothe2
mini-Goldcaps
® up 150.000 pF
~

GROUND

common pos. (+)
headlamp rear (= Lrear)

function output FO2
headlamp front (= Lfront

* ?(V‘v- - track left
speaxer track right
speaker - motor left

SUSI(Data)/Servo2/FO4/IN3 — motor right

SUSI(Clock)/Serva1/FO3/IN2 —

S TA CO 1/S TA CO3 * Stabilised +5 V

Ridici jednotka StayAlive se pfipojuje k pajecim ploskam ,common positive* a ,GROUND*
dekodéru pomoci vodicu.

/é ELKO Plus
g. for constantly lit LEDs)

Radi¢ StayAlive s rozhranim Next18

STACO3A: 2 mini-goldcaps po 0,3 F/2,7 V, 4 x 12 mm, 0,15 F;

STACO3B: 2 mini-goldcaps a 1 F/2,7 V, 6,4 x 9,8 mm, 0,5 F Dekodér Next-18 lze zapojit na adaptérni desku a STACO2 pak
. . T Lo L - . . o . poskytuje vystupy pro pfipojeni dekodéru prostfednictvim 13 pfipajenych

STACO1 je dodavan se 2 pfipajenymi vodici a 3 miniaturnimi zlatymi kondenzatory, kazdy s kapacitou 0,3 F / vodiét.

2,7V, 4 x 12 mm, s celkovou kapacitou 0,1 F pfi sériovém zapojeni.

V idedlnim pfipadé by mely byt pfipojeny vSechny 3, ale pokud je misto omezené, postadi 2 — pfiblizné na 50 % provozni doby. Sada STACO2A obsahuje 13

pfipajenych vodict a
2x mini-goldcaps & 0,3 F/2,7 V, 4 x 12
Diky dratovym propojenim mezi deskou fadice a mm

miniaturnimi zlatymi kondenzatory umoziuji

je fyzicky oddélit, coz je v mnoha pfipadech ST S al i

kligem k pfizptisobeni technologie StayAlive. pripajenych vodicd a 2 miniatumi
kondenzatory Goldcap o kapacité

Desky plo$nych spoji STACO obsahuji 1F anapéti 2,7V,

zvySovaci méni¢ napéti, ktery odebira energii 6,4 x9,8mm

ze zlatych kondenzatorl od jejich plného nabiti

(8 V pro 3 kusy; 5,2 V pro 2) az po jejich témér

uplné vybiti (2 V) a vydava konstantni napéti 10

V. To sta¢i k pohonu auta a k napajeni

zvukového systému

(ktery pracuje na 5 V) bez preruseni a bez ztraty

hlasitosti.

(Alternativnim feSenim muze byt STACO4)

2 mini-goldcaps, STACO3A a Next-Decoder (napi. MS591N18) v sérii
Sada STACO2B obsahuje 13

ATTENTION: If you only use 2 gold caps
bridge these solder pads!

GROUND _

SUSIData/FO4

EXEEBAKIE
P

g o e X [X X speaker SUSI Clock/FO3

speaker common positive

2 or 3 Goldcaps iti n FO2 FO1 max.
common positive (+) FOfront Forear |18V

motor right
rail right
GROUND

. X *)Chargi It
2 Mini-Goldcaps foragrg\lgcga;? age
03F 2,7V + S min. 12,5 V.

motor left
* rail left
CAP positive

GROUND STACO3A
™~

2 Mini-Goldcaps

charglng vollaqs for Goldcaps;
n. 11.3 V (= min. 12.5 Vrail voltage)
max 18V

max.18 V




MS - dekodéry se zvukem, MN — dekodéry bez zvuku a FS — dekodéry se zvukem

Strana 15

i

MS540E24

LR
A -y

' ey w O

= 5 1]

- - D]ﬂ:::b'iﬁw.-*zmo
programming pads DO NOT contactJ
GROUND (—)
common power (+)

horni strana, s E24 . SOUND

left rail

speaker —

speaker +

GROUND

motor left (-)

motor left ()

motor right (+)

motor right (+)

(max 1000pF) cap. positive
front headlight (FOfront)
rear headlight (FOrear)
function output FO1
functions output FO2
right rail

left rail

SUSI (Data) / FO10/ Servo2 / IN3
SUSI (Clock) / FO9 / Servo1 / IN2
GROUND

FO3 (logic level 0 V/ 3.3 V)
FO4 (logic level 0V / 3.3 V)
IN1/FO11

+5 V (max 50 mA)
+ Common power
Foo

FO7

For E24
right rail

I —FO7
—FO8

MS540E24 spodni strana . ZVUK
. —— SUSI Clock / FO9 / Servo1 / IN2
—— SUSI Data / FO10 / Servo2 / IN3

[ | ||-|I"I i
mega LN __
"“..“[ 1_
= I
Bl | — GROUND —_ [y

“'"-' — Capacitor — JRETRYSRIRTIY
positive

Elkos or Tantals for
self-wiring if required, 16V, max. 1000 pF

MS540P12 Horni a spodni strana, s P12 . SOUND MN140P12 Horni a spodni strana, s P12 . BEZ ZVUKU
ADAPTER BOARD
ADAPTER BOARD [ 5 FO7
5 FO7 2 FO8
5 Fo8 z SUSI Clock / FO9/ Srv1 /IN2
SUSI Clock/FO9/Srv1/IN2 P SUSI Data / FO10/ Srv2 / IN3
SUSI Data/FO10/Srv2/IN3 S GROUND
Q GROUND ° 1 Elko Plus (max. 15000 uF/16V)
= 1 Elko Plus o,
(max. 1000uF/16V)
OO NOT contact Elko Plus [|(max. 15000uF/16V) PluX12
Elko plus | (max. 1000uF) Pluxi2 GROUND motor right (+) front light (Fofront)
GROUND . ; com.pos. motor left (- common positive
common positive mototr r'?'}t * E;on:u'c?::)g;?:i:’?t) funct. - FO5 rail |((5f% .
functions- FO5 motor left (-) outputs  1FOB rail right rear light (Forear)
outputs  F06 el ) O Ea. function- FO1 -
speaker (-) rail left rear light (FOrear _
speaker (+) function- FO1 spaker - LA L L
output FO2 speaker +
MN140E24  Horni strana, s E24 . BEZ ZVUKU MINTEUE<4 — spodnistrana . BEZ ZVUKU
=a(nRnne gasas SET HNL4O0 left rail left rail m = Eg;
- SUSI (Data) / FO10 / Servo2 / IN3 ] - —_—
l:' SR, gl}g{%éﬁ%’?&) /FOS/ Seerr\:r& /IN2 3 |-|= ]D. —— SUSI Clear / FO9 / Servo1 / IN2
u e
E motor left (-) FO3 (logic level 0V /3.3 V) — .t | SUS| Data /FO10/ Servo2 / IN3
H motor left (-) FO4 (logic level 0V / 3.3 V) z = | ] [ ] — GROUND - max
L motor right (+) - | N | — Capacitor I
w208 00 SRR Ed I+ Zivo motor right (+) +5 V/ (max. 20 mA) = - + 15000 pF/16V
programming pads DO NOT contact—J (maf»;;rsno ﬁii?nﬁﬁ?'( @8?%':5 ;OCEO men power Elkors)oosrlt?;itals for
rear headlight (FOrear) Fosg self-wiring if required, 16V, max. 15000 pF

GROUND (—)

common power (+)

function output FO1
functions output FO2
right rail

E24

FO8
right rail
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MS560 Horni strana (pfi zapojeni do vozidla KATO)

(+) common
GROUND positive
speaker

programming pads
DO NOT contact!

N Jeft trail e
motor left rear headlight (If)
SUSI(Data) / IFO4 front headlight (If)
SUSI(Clock) / FO3

speaker

oL

POZNAMKA: Externi akumulator energie pro MS560

A ,KATO dekodér* MS560 NEOBSAHUJE prostiedky pro piimé pfipojeni externich akumulatort.

dal$imi komponenty a dielektrickou pevnosti vhodnou pro napajeci napéti (obvykle 25 V):

Ladewiderstand: ca. min. 100 E, min. 1/4 Watt

Odpor zabrafiuje pfili§ vysGliesmPkepivigeim
aktualizaci softwaru a spravné nabijeni i pfi vé

MASSE

Kromé samotného (hlavniho) dekodéru — v tomto pfipadé zvukového dekodéru MS560 — jsou vozidla znacky KATO
(zejména motorové soupravy expresnich vlaku, jako jsou ICE-4 nebo Shinkansen) vybavena specialnimi funkénimi
dekodéry pro predni svétla a vnitfni osvétleni.

Ty jsou k dispozici v fadé dekodért ZIMO MX:

i+ z.B. 5000 pF

MX605FL MX605SL
Interior lighting function decoder Headlight funktion decoder
prcgramm_g_pads‘ GROU ND (RL)

FO1 : positive V+
(RL) | j— (RR)

V+  Common positive
Lf Front headlight
Lr _ Rear headiight
GND GROUND

Riickseite: Bottom Side
: s V+ RR  Rail right
TL: rail left TR: rail right RL Rail lel

(RR)

ELCO lIze pfipojit (prakticky bez omezeni) mezi ,Gem. Pluspol“ (spole¢ny kladny pél) a MASSE (ZEM), ale S

Externi napajeni ,dekodéru KATO® MS560 pres

. - Ridici jednotky STACO4

Vel

s~ _ =GROUND
#+ Plus

to the
f2
mini-Goldcaps

T ’
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2.1 Funkéni zvukové dekodéry

Rozmé&ry (mm) 21x15x3,6 21,5x15x3,6
Fnmioni FA FA
Pripojeni  pro e
nepretrzity vystup 12A 12A
prou du 10 4withwires, 4 véechny 4 na konektoru
6 0,8, R8%ons 8

vC. 2 x svétlomety (+ logické Urovné) (+ 4 logické drovné)

i 1 alternativni pouziti INI)

13,6x9,3x3,1

0,7A

all 8 on plug

(+ 2 logicka Uroven

FToRTIN: . Iternativni vyuZiti ivni pouZiti Iternativni pouZiti
Servo - fidici vedeni 2 illi?‘ 35;?h;%" ! alternativi pou2id 2 Owoscielwmel
Xt . . ] -
(kompletni pFipojeni s napajenim 5 V) O, :u:’é“s)sz;?m podpors) (NE, nutny externi 5 V) (NO, nutny exteri zdroj 5 V)
v. . , alternativni pouZiti. ano alternativni pouziti alternativni pouZiti
SUsS -pripojeni ano Grovefi oMogic 0COSC1BVMY ano of logic levels
opt. SUSI, I12C, protokol pro naéitani zvuku clﬂiui( %kmlﬁlwéc WNQQ?WS’HE
i i Iternativn, ouzm #+ alternativni pouZiti
Spinaci vstupy 1 crsokdengsader/ Pl VZFl WI + iofgiaelly;n?ahfuiauuse
ogic levels of logic levels
aZ dva osové senzory, jazyCkové kontakty, ... + 42 aftbermatartiieou & g
ofolpgic deved
ilizované napéti HOW
stabilizované napéti HO! a8 5 b
Akumulace energie — p‘ﬁpojen i, ano na podloZkach a vodigich/Plux ~ YHES eapEgdders pads ne
15 V — kondenzatory pfimo na dekodéru (bez omezeni) ploSkéch (no Limit)
(bez I|m|tu)
. 3W/4-80 1 1
Reproduktor — vystupy W 80 10ast / 8 Q
na vodiCich / konektoru PluX
[¥! extl8
v zavislosti na dekodéru, 8U nebo 4U ;E;EMIIEOHJ e Wbﬁ?&d%lﬁﬁ@ér&ﬂdﬁ
B . PluX plug wires + NEM plug - MTC plug Next18 plug
Legenda pripojovacich technik Jlgeijvﬁll‘;fnﬁty [22] Plux22 @ 1651] Nom-651. .. Next
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FS850P22 horni strana, ZVUK

Funkce na vystupu Fo3
SUSI(Data)/Servo2/FO10/INT

Kladny p6l kondenzatoru

r-—-Kondenzétor kladny
=== GROUNDJ_
{ common positive

'.I I
‘ ZEM
|| Vystup funkce r'a 1&
\ o=
\ 3 rak left
] Es Vystup funkei FO1 Vystup
V\ 1‘ = funkei FO2 Vystup funkei
'l‘ \ gﬂ‘é Fos Vystup funkci FD7
[ 2o
1

—RECR WL MU Sl Cap. positive -
R - 18V Cap. negalive (GROUND)

Capacitor or Goldcaps
16V, unlimited capacity

FS850, FS850R horni strana, kabelové pfipojeni, ZVUK

Vstup spinace IN1/FO11
SUSI(Hodiny)/Servo1/FO9/IN2 ZEM (=
>p,c,0, ne@five}

'Zadni*PFedni svétlo FOrear
Speaker+
Speaker-
Vystup funkce ro4
Vystup funkce FOB

MIGOBLOCK or MGOLANG (6 Min-Geldeaps in saries)

Function output FO3
SUS (Data)/Servo2/FO10/IN3
Kondenzétor kladny
Function output FO8

Capacitor pos » =
ZEM.

Com. positive i
GROLUND Front headlight FOfront

+commen pos e track right

Zadni svétlo FOrear m— track left
% eakq(m— mm Function output FO1
produktor s FUNCtion output FO2
Function output FO5

Function output FO7

5
prog L ming
do nuRontace

FS890N18 horni strana, ZVUK

1| l[] FSSSD. FO6
. []

) & ] SUS (DATA)
o = L& ] GROUMDEEEEE
= n common positive
reproduktor pFedni
88 | 5 svétlo zadni (Lrear)
— K 4 track right

D T3 1 e | ros

N,
tothe 2 -,
mini-Goldcaps

GROUND

Switch Input IN1/FO11
SUSI{Clock)/Serval/FO*
GROUND (= cap negativ
Front headlight FOfront
+ COMmImon pos. -

NoaPi: predni svétlo FOrear
Reproduktor+

Speaker- —
Function output FO4
Function output FO6

coMmon positive
GROUND
susi(clocL)/servol/row/inz FO1
FOS

track right

, 12 ZIM0 B | sTacos
et i P .
W = =" " Plus Ul I :D:I I “ u 16r:e;g2n$]mm

FS890N18

spodni strana, ZVUK

. Reprodukto

r Speake -

i
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SUSI(Data)/Servo2/FO4/IN3  SUSI(Clock)/Servo1/FO3/IN2

yellow

e Rear headlight
biack Front head\ight
o Left rail
Right rail
m;r:% Motor left
42~ Motor right

l e Programming pad, do not contact blue

== Common Power (+)

RURle . ghoaker +

= Speaker -

b ot ettt st SRS

Function output FO1

SUSI(Data)/Servo2/FO4/IN3

Function FO2—
outputs FO1—

Function output FO2

SUSI(Clock)/Servo1/FO3/IN2

Rear headlight
Front headlight
Left rail
1 Right rail
== [ = .'l=_-‘- 1 Motor Ieﬂ
- Motor right
Programming pad, DO NOT contact blue

comm. positive

e Speaker +

Capacitor for self-wiring, if required, 16 V, max 1000 pF
+ max 1000 pF

Cap. positive

i Solder pad for GROUND on top side

™ outputs a stabilised voltage of 5V,
max. 50 mA (e.g. for constantly lit LEDs)

purple Speaker -

-------------- GROUND

Capacitor positive (+)

extended by external tantals or capacitors, |nternal tantals (6.3 V)

Solder pad for GR

Strana 19

(-) GROUND

Energy storage through enclosed Gold caps
(already connected in series).
Total voltage 5.4 V,

resulting capacitance 150 000 pF

£
03F 27V +

rogramming pad,

: - p
(+) capacitor positive DO NOT contact

Programming pads
da not contact

Current sources (6 mA) Outputs:
Function output FO6 — I TIRTLIE
Function output FO5 — [

Function ou'Ep

et BT | — +
Stabilised output of !
+5V possible, max. 50mA

{e.g. for constantly lit LEDs)

Programm. pads

DO NOT contact GEO UND

ut FO2
SUSI (Datal 04th38
Common GROUN
L= positive + Common positive

Speaker / Logic level FO5
Rear headlight FOrear
Right rail

Left rail
Front headlight FOfront
Speaker / Logic level FO6
+ Common positive
GROUND

SUSI (Clock/FO3/IN2)
Function hotutput FO1

Motor ri

Right rai

extended by external gold caps in series
total voltage 5,4 V,

6.3 V, unlimited total capacity

programming p:

capacitor positive (+) DO NOT contac

unlimited total capacity

Next18-8 (SOUND) - pin assignment - Next18 (Nicht-Sound)

internal tante

(+) capacitor positive
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(logic level 0 V /3.3 V)

SUSI(Data)/Servo2/FO4/IN3  SUSI(Clock)/Servo1/FO3/IN2

test pad, DO NOT contac‘c7

+5V*— ::E]ﬂ

comm. positive +

\ GROUND -
1 Programming pads [
| DO NOT contact !

-

Pouze rev. B! (vyrabéno od srpna 2022)

et ~— GROUND| speaker / Logic level FO5

black-white
blue

* stabilised +5 V, max 50 mA

20377 I
n

Next18-S (SOUND) - pin assignment - Next18 (Non-Sound)

Left rail Left rail * ifi
commeon ~ Motor left Front headlight FOfront stabilised +5V,
iti Function output FO2 Speaker / Logic level FO8 max 50 mA
5 PCSUE susl (Data/FO4/IN38 + Commen positive
—+ GROUN

GROUND
SUSI (Clock/FO3/IN2) -
Function output FO1

+ Common positive

Rear headlight FOrear Motor right
Right rail Right rail common pos.
ROUND
Programming
pads DO NOT
contact !

Test pad,
DO NOT contact

2
EMranzpm SUS! (Data)/Servo2/FO4/IN3

Pouze revize B!
(vyrabéno od srpna
2022)

Elkos or Tantals for self-wiring if required, 16 V, max 1000 puF
Cap. positive—|

+max. 1000 pF
GROUND —eu[AY)

[ [/ — SUSI (Clock)/Servo1/FO3/IN2
Cap. positive |[@ [ — GROUND

Motor right—|@ @ — Front headlight
Motor left—|[@ E— Common positive (+)
Right rail —|@ No PIN (Index / Function output FO8)
Left rail—|@ @ — Rear headlight

Function output FO1 @ [ — Speaker +
Function output FO2 | O — Speaker -

............ GROUNDes)),
commaon posiive +

to StayAlive contraitar

brown i
= Function output FO2
=3 F\nction output FO1

S Speaker -

rple
u
—HJW o Speaker +

> Rear headlight
T ey G
—@—(F:Qight rail )
ommon power (+
——Wlle pront heaglight
el Motor left
08, Motor right
Function output FO5
(Solder pad Tor self-wiring)

Elkos or Tantals for self-wiring if required, 16 V, max 1000 uF

Capacitor pos — Ry EVERIVIINTIS
GROUND -16V

orange :
oy Motor right

Front headlight Motor left
Common power () _red Right rail
Plack Left rail

Rear headlight
Speaker + green

Speaker - brown

Function output FO6
Solder pad for self-wiring (at the position of the PluX index pin)

Function output FO1
Function output FO2

GROUND
common positive (+)

to StayAlive controller

Programming pads, DO NOT contact ! A A s A, GROUND
Function- FO1 - Comm. positive
outputs FO2 . Rear headlight
+5V*F— riagy [N B Front headlight
Left rail
Speaker + ——¢= : "
Right rail
Speaker - ——g Motor left
SUSI(Data)/Servo2/FO4/IN3 — Motor right
SUSI(Clock)/Servo1/FO3/IN2 — 1 SumsLy —— capacitor positive

% outputs a stabilised voltage of 5 V, max. 50 mA (e.g. for constantly lit LEDs)

v = = - GROUND (capac. neg.)

Common positive
Rear headlight

Function- FO1— [ &
outputs FO2— L]

+5YY— Front headlight
Speaker + m— Left rail
Speaker - Ewght r|a|f|1
SUSI(Data)/Servo2/FO4/IN3 — [ ki
SUSI(Clock)/Servo1/FO3/IN2 — | =gy LI | — capacitor positive

ol outputs a stabilised voltage of 5 V, max. 50 mA (e.g. for constantly lit LEDs)

A== + e.g. 1000 pF SRS
HRr] — - 16V ELKO Minus (GROUND)

! ELKOs or Tantals
16 V, max. 16.000 uF

MS481 and MN300

not compatible with
MGOLANG/MGOBLOCK
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MS950 Horni strana s konektory (verze B)

FO1
FO2
FO3
FO4
FO5
FO6
FO7
FO8
FO9

function outputs

front headlight
rear headlight
motor right (M+)
motor left (M-)
right rail

left rail

common pos. (+)
fan V2

()| fan V1

wireless connector

MS950 Spodni strana (s zakladovou deskou)

& MS950 revs
Goldcap1 (1 F.3V)Ia !

Goldcapz (1F,3V)

SUSI-1 connector

switch input IN4

switch input IN2

SUSI-2 data / servo-4 / FO12
servo-2 control line

speaker LS2 (A)

speaker LS1 (A)

FO10 (logic level 0V /3.3 V)

audio voltage 5V

i

switch input IN3

switch input IN1

SUSI-2 clock / Servo-3 control line / FO11
servo-1 control line

speaker LS2 (B)

speaker LS1 (B)

servo voltage 5 V

GROUND

Zakladni deska nad zadni stranou MS950, viditelné: konektory ELCO Plus a GROUND
Informace o ELKO Plus naleznete na strance MS990K.

MS950

- 4A Motor- / Gesamtstrom

- Multiprotakoll: DCC, mfx, MM
- 16 Bit Sound / 11, 22, 44kHz / 16 Kanale

- 2 unabhangige 3 Watt
Lautsprecher-Ausgénge

- 11 verstérkte Ausgange / 1 LL-Ausgang

- 4 Servo-Steuerpins / +5V Niederspg.

- 2 Raucherzeuger-Ausgénge

- 2 unabhangige SUSI / 1 Stecker fiir Funk
- 4 Schalteingange
- 1 Gyro- und Beschleunigungssensor

- 3 interne ,Stay-Alive“ Goldcaps

Funk

QA
I DLELRET |

Vedeni servopifevodl na piny SUSI

Ridici signaly serv na piny SUSI jsou aktivovany signalem CV #202. Tato propojeni pracuji s napétim 3,3 V.
Néktera serva s napétim 3,3 V NEFUNGUJI! Mozné fesSeni: snizit napajeci napéti (obvykle 5 V) na pfiblizné 4 V. Jinak je

jedinym feSenim vyména serva za digitalni servo, coz je lepsi!

Pripojeni Servo-1 a Servo-2 jsou plnohodnotné servo fidici linky, které pracuji s napétim 5 V.

|| switch input IN4
|| switch input IN3

-

4 three-pin connectors for direct
plug-in of servos:
Servo-1 and -2 are always

available; Servos-3 and -4 when
the SUSI- pins are switched to
servo mode (CV #202).

EEEEEEER - switch input IN2

- BEPPE )| Audio +5V / IN1

GROUND

5V

SUSI-2 Data or Servo-4

el VS ) ] servo volt. 5V (2x)

o

] § | GROUND (2x)

1 | comm. positive (2x)

+@ Wl | function output 8 /10

+-®

IMO
LOKPL950Reva

GROUND

5V

SUSI-2 Clock or Servo-3

3 @ead  f | function output 7/ 9

2 .59
E 5 T
Z_z852% %
N = L
=8 BB B5Cs
cC == 0 0 @
8 ® s gE Qg
t 33
FO1
5 FO2
i
g FO3
i FO4
FO5
FOB
229 823
§9g 59078
(@] 7] (@] @
rx o & 0
Q O]
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LOKPL950P

Deska pro MS950 s pajecimi ploskami LOKPL950K

Deska lokomotivy pro MS950 se Sroubovymi svorkami a parni zastrékou

Ly 5l RAUDU1
= O o 9 — o n =
a2~ S H 3 > Dvojity generator koufe pro

- o N o= = gEm uo‘-_’g., =3 < ™ 0 —_— o rozchod 0, 1, G
22 zzJFxRESS = = ) xZ2Z o 2% =g= 49 x 29 x 31 mm
5 = S‘i;gﬁggl\l = Lo 555 > § zﬁi 5§D> +V: common positive V+
0O = £ T T 0O« = oo = 2928 o o -
gE EE L Z s e _= 5082 E 3 Z38 8 IERCIEENO SELS =) ICRCR=R 0 FOOfront: function output 0 Front headiight
£ §§5§0RELLY FE L =L - 255 00 5553« 5§53 2 FOOrear. function output O rear headlight
c o S G O > 8 2 5 ¢ = Ovom » £ o]
£% £33 E£E2E2C:-E58¢8s% Ece> 555 35 Brizl: S5 3
3 232082285 2eE¢gg C2d @55 <9 535858 5302
right rail Kl +\
Tt nnnnnnni. -  JIEIET)] /
s w7z = toft rail | ff 8 2 . |Foofront
SUSIData | [H l. ' ZIMO = FO1 motor right [ | [ . FOOrear
susi =
SUSI Clock 27z 2 L950P " FO2 motor left u ] " FO1
= 2IM0_LOKP| 850K
speaker LS2 + ' ' !' ' '# FO3 speaker LS2 + ¥ u :' ' " ' ' ' ' ' ' ¢ FO2
speaker LS2 - | 0 Fo4 speaker 52 - [ & L] . FO3
speaker LS1 + FO5 speaker LS1 + r | | | A 9 FO4
speaker LS1 - u FOB speaker LS1 — v L | u j-L FOS5 :
@ FO8 v | [ | “ FOB W
n L +n
2 Servo 1 " S il n JS-Qrtn J;L Js-gr:u 131 & adl FoOv
4 three-pin connectors for directplug-in 2 23 92> 7 9=>9 9> function 4threepin connectors for directpugin 2 53 253 245% 2430
ofservos: 57 & 5P E 5°E 592 outputs ofservos: 2 8% 385 385 355
Servoland 2arealwaysavailable, w w §F o g © g Servo 1and 2 are always available; & £@® & &89 xE&O® IO
Servos 3and 4 when the SUSI-2pins @ 5 O 5 O G Servos 3and 4 whenthe SUSI-2pins © 26 O3 jo OoF %
are switched to servo mode % 3 are switched to servo mode =4 2 23 2 g
o A =]
(CV #202). 2 g (CV #202). 29 2 : @ g RAUSI
7] & g @ Generator pro
?; =2 » a jeden druh
w koure
pro rozchody 0, 1, G
ADAUS950 49 x 29 x 27 mm
Adaptér pro MS950 pro americké lokomotivy MS970:
MS950 na adaptérni desce
ADAUS950 pro americké lokomotivy
GROUND & Q
switch inputIN3 | gervo 1 | Servo2 & S
+5 V low voltage . Servo3 | Servo4 & PV “or. SUSI2 Data(Servo3)/Clock (Servod)
speaker 1 — 1l (each GROUND - +V - ctrl.") & 0@ switch SUSI/Servo-ctrl. with CV #202.
GROUND [ v
: RAUSI2
input IN 2
EO10 MS950 Mensi generator koufe, pro
logic level 0/3.3 V Velkoplo3ny zvukovy dekodér rozchod 0 45 x 24 ):nzni
. pro rozchod 0, 1, G
. 50 x 23 x 13 mm
functions-
output
FO3 - FO9 ZIM0 ADAUSS50
LOKPL950K
common
", Deska pro MS950 pro
positive

+5V low volt.

rozchod 0, 1, G
73,8 x 26 x 20 mm

ELKO positive / GROUND, SUSI1 plug and radio plug on the decoder
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MS990L Horni strana

o~ N ]

683350020

&‘ ) > > ‘Lt du: L—b ‘Lt ‘u: &L— g du_-’ The respecﬁve Posmve po[es of the MS990 se vyrébl’_a doda'vévnésledujl'cich
The second poles of the ww2w 3333338 3 consumers connected to the zakladnich variantach:
smoke fans connected to W moaos5S5555 5 o5 function outputs can be connected
the fanboutputs (;/1;: V2) il g g g g g g < g to common positive, low voltage 5V, jako MS990L
must be connectedioa ~ « © © 5 5 6 6 6 6 6 6 6 & lowvoltage 10V, or to variable low s 3 x 14polovym konekt i 4 ini pi
! o o090 90990 o . polovym konektorem (viz obrazek vlevo), krajni piny
GROUNDpin(NOTto = > @ @ > >G5 5 8 T § B = T Vvoltage (adustable by CV #264) as . 5 [ x
common posttive) ..f_% § u%) 08)'5 E 5 5 § 5 5 5 E ‘5 required. na levém a pravém konektoru byly pfidany hlavné pro 2 x

14polové rozhrani Marklin; jinak se tyto konektory pouzivaji

A jen zfidka (kvuli zdvojenym pinim nebo druhému rozhrani
. 1).
left rail X ‘I| ! \. SUSI-2 data/servo-8 ctr.l. [FO15* Susi)
left rail i \f d rear headlight (= Lriick) jako MS990K
right rail = front headlight (= Lvor) s2x12 a1 x 12pélovymi Sroubovymi svorkami (jak jiz
right rail =‘ switch input IN1 bylo zminéno vyse, krajni pfipojeni

motor right (M+) na levé a pravé strané nejsou potfeba).
common positive (+)
common positive (+)
GROUND

motor left (M-)
switch input IN3
motor left (M-)
speaker LS1 (A)
speaker LS1 (B)
motor right (M+)

ERE

function output FO1
function output FO2 Speciélni edice

function output FO3 (kombinace konektort a Sroubovych svorek nebo edice s
mensim poc¢tem vystupu)

Ize vyrobit na zakazku.

switch input IN2
function output FO4
function output FO5
switch input IN4
finction output FOB Deska pro lokomotivy pro
common positive (+)

SUSI-2 clock/servo-7 ctrl. ff 14* dekodér MS990L v

L Bl

B

Informace tykajici se ELKQ,Pis aalezngfea trapcedIS990K.  sestpacs. CONOT contact *FO14 and FO15 ony,
. Z2Zw o 0 O o o ¢ wireless connector acrassble via script
Due to the higher currents at the ) S e
PﬁpOjG indexteyatorttifoineme =3 g - 2D 00T O SUSI-1 connestbstatny generator koure pro
icatio are each led = 5 = rozchod 0, 1, G
ad Lo}gﬂﬁt Qa‘%M as?aefety measure 2 S A AAAAAa e
that is rarely needed in practice & = 3 pole servo plugs ( control line, 5 V, ground)
8 » 9V,
] 2
MS990
Velky dekodér zvuku LR
pro rozchod 1, G 50 x . "" ' "" .
40x 13 mm M+ SR SL M- M+ SR SL M-
L [ Y 5 Ls+ I8
h, i) " .
RAUDU,
Dvojity generator koufe pro
rozchody 0, 1, G
LOKPL990 49 x 29 x 31 mm

Deska pro MS990
pro rozchod 1, G
62 x 45,5 x 20 mm

ZIMO
LOKPLS90

RevA
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Pripojeni ,,ELKO Plus / GROUND* pro pripojeni dalSich externich
akumulatort u dekodérti MS950 a MS990.

o~ ™ )
Schéma MS990K B 8 8 5 5 5 .‘g 6 Vnitini akumulator (sestavajici ze tfi zlatych kondenzatort u véech velkych dekodéra ZIMO a z
Tmp=> > LWL LWL 8L The respective positive poles of the napinaciho regulatoru u modelu MS990) obvykle postacuje k nepretrzitému zvuku a zabrani
Th‘isicond poles Ofdme i o Sw 33322328 2 consumers connected to the zastaveni modelu v disledku $patného kontaktu s kolejemi.
smoke fans connected to 555555 5 1 I . e n : . . S
the fan outputs (V1, V2) 9Qa % % 200003 % 3 {ggg%%’o%ugg;ﬁgagﬁfevgﬁgggcéid K blikani svétel viak miZe i tak dochazet, pokud jsou svétla (obvykle LED diody) pfipojena ke
must be connected to a o S CEE5555555%5 Jow voltage 10V, or to variable low »spole€nému kladnému polu“. Jedna se (v digitalni technice modelovych Zeleznic je to bézna praxe...)
. I X X iy e e ey eEw s 1 ’ x Py xar Tt TN T ~ Py ~ . ~ N 2
GROUND pin (NOTto > > T ®>>T B BB BB 2B voltage (adustable by CV #264) as 0 usmémeéné napéti z koleji, {j. pfiblizné 18 az 22 V v pfipadé modelovych Zeleznic ve velkém
common positive). S5 oo g g SBSESESESES g 5 required. meéfitku. Kdyz je napajeni prevzato internimi akumu_latory (tfi zlaté kondenzat_ory), napéti na
R e svétlech klesne na 9 V (a s Casem dale klesa), coz je patrné na snizeném jasu.

left rail SUSI-2 data/servo-8 ctr.l. [FO15* Blikani svétel se zabrani (nebo alespofi vyrazné omezi) pfipojenim elektrolytického kondenzatoru
left rail rear headlight (= Lriick) ke §pgjeni LELKO Plus” namisto ,GROUND*; napétova odolnost minimainé 16 V, kapacita podle
right rail front headlight (= Lvor) potreby.

right rail

motor right (M+)
common positive (+)
common positive (+)
GROUND

motor left (M-)
switch input IN3
motor left (M-)
speaker LS1 (A)
speaker LS1 (B)
motor right (M+)

switch input IN1
function output FO1
function output FO2
function output FO3
switch input IN2
function output FO4
function output FO5
switch input IN4
function output FOB
common positive (+)
SUSI-2 clock/servo-7 ctr.l. /[FO14*

Soucasti baleni dekodéru je vhodny elektrolyticky kondenzator (napéti 16 V, kapacita 2500
WF nebo vyssi).

L

ISNBEE22002 2D S

P OS> =Wt O D esipads, DoOTeonaet!  *FO14 and FO15 only
ZZw o o O o o o wireless connector accessible via script
Due to the higher currents at the T D sz 2
rail and motor connections in some =4 8 % 29 22 o o SUSI- connector
applications, these are each led 50 = napéti 5 0 by byt zatizen
i i SY G AAAAAA P nemeo by by
out twice. This is a safety measure G > . (také audio napéti, nem@lo"by. byt zatizeglo vice nez 500 mA) a proménné nizké napéti.
that is rarely needed in practice. ] =z 3 pole servo plugs ( control line, 5 V, ground) -
[=]
© o
o

Provoz LED diod pfi nizkém napéti vSak vyzaduje, aby byly sériové rezistory navrzeny pro tento ucel,
tj. aby mély nizsi hodnotu nez pfi provozu pii plném napéti napajeciho zdroje, které je pfivedeno na

< < ,spole&ny kladny pol*.
£
=rl—r Na pfipojeni ,ELKO Plus / GROUND* Ize v§ak pouzit také velky modul se zlatymi kondenzatory
, [V — jeden z pfislusnych produktd ZIMO GOLMRUND nebo GOLMLANG; kazdy z nich obsahuje 7
Zaklad 8‘ 8' zlatych kondenzator( (celkové napéti 17 V, kapacita 140 000 pF). To nejenze napaji osvétleni
velkoformatového 1 ; (LED, zarovky), ale také zvuk a motor ,lepsim“ napétim (blizSim napéti koleji) a po jesté delSi

dekodéru MS990 > dobu.

Servo: 6 5 4 3 2 1




MS - dekodéry se zvukem, MN — dekodéry bez zvuku a FS — dekodéry se zvukem

Strana 25

Schéma MS920LE

2 doy

s 0}

0] auu

servo 2 | servo 1

napéti serva V (2x)
ZEM (2x)

FO6
draha vlevo
draha vpravo

motor vpravo
levy motor

spole¢ny kladny pol
a stopa
stopu vpravo
FO7
reproduktor
— reproduktor
+ motor
vpravo, motor
vievo

+12V

FO5

zadni svétlo
FO1

predni svétlo
F02
FO3
FOR

38,5x29 x12m
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Pro voz me S Marklln Central Statlon 3 POZNAMKA tykajici se pFifazeni obrézku lokomotivy:

Nize uvedené obrazky jsou snimky obrazovky Mérklin Digital Central CS3 a ukazuji proces registrace zvukového V soucasné dobé a prozatim, tj. do zavedeni jiného registraéniho postupu v rdamci Centralni stanice, ktery je potvrzen
dekodéru ZIMO MS. Typ dekodéru v tomto pfipadé nehraje roli; samozfejmé musi byt kompatibilni s mfx (tj. MS450, spole&nosti Marklin a bude zohledfiovat obrazky lokomotiv

MS481, MS581). pro dekodéry jinych vyrobcu nez Marklin, existuji nasledujici moznosti:

Dekodér MS v tomto pfikladu naéitéa zvukovy projekt ,European Steam/Diesel Collection®, ktery je typicky pro dodavky

spoleénosti ZIMO a reprodukuje zvuky lokomotiv BR50, BR70, BR 03.10 (parni lokomotivy) nebo BR 211 (dieselova - Po uspésné registraci (pokud se misto obrazku zobrazuje ,???“) mGzete vybrat obrazek ze sbirky obrazkd v Centralni

stanici (viz navod k obsluze CS).

lokomotiva).
,Zvukova kolekce“ (tj. vice nez jedna lokomotiva v projektu) je specialitou spolecnosti ZIMO, a proto neni pfimo - Nékdy se obrazek vybere automaticky (na zakladé shody nazvu).
podporovar}a el sFanlf;eml REKinaziS pcusibiCe e RE RV RUTCRCICURY TSRS S KImOZnEi PO IIUIRLLRICNS - Pokud chcete pouzit vlastni obrazek, mizete jej nahrat do Central Station a poté jej vybrat z existujicich obrazka v
také popsano na obrazcich. A . P . 5 2 o
kolekci (viz navod k obsluze CS, kapitola ,Import obrazkd lokomotiv pomoci webového prohlizece®).

V pfipadé ,b&zného* zvukového projektu (pro jednu lokomotivu) je pouZiti dekodéru MS jesté jednodussi: Cast
zacinajici slovy ,Vybér typu lokomotivy“ neni nutna.

D B Sut Q adesse W S ? sToP O B S uw Q  adesse W . ? sTOP
00| 4H { 00| = HH H 0 = ® B ) 5
Syste®Cleisvilder  Ansicht Suche Sorerng Ereignisse  Bearbeiten  Hilfe syse®Cleistiider Ansicht Suche Serierung Ereignisse  Bearbeiten  Hife 00 = s Q Adresse | N |f| f ! STOP
J Syste® Gleisbilder  Ansicht Suche Sortierung Ereignisse Bearbeiten Hilfe

Der Mame des Decoders BR 50 wurde ausgelesen
Der Decoder wird ausgelesen

50 g R
Loks Suche “n

Sortienung Bear

a nasleduje ¢teni dat z dekodéru.

0 o = .®° TOP 0 2 . "
il S S ut (Q ese v S A (2 sTo o0g, = s Q amese N A (9 sTop - B B B s
Syste®Cleisbilder  Ansicht Suche Sortierung Ereignisse Beameiten  Hiffe SysieW Gleisbilder  Ansicht Suche Sortienung Ereignisse  Bearbeilen  Hille :

L J Sorierung Ereignisse  Bearbeiten Hife
—
= J

%Za

Hilfe

pfipadé

zi se v@

Po zvétSeni okna pomoci ovladaci listy se zobrazi symboly rychloméru a funkci (tyto
symboly byly vybrany pfi registraci z dekodéru). Lokomotivu Ize ovladat pomoci
knofliku regulatoru.
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nezvukové dekodéry MN140 az MN340

v B ? STOP

Ereignisse  Bearbeiten  Hife

+
W Lok hinzufiigen

E Adresssteuerung hinzu

iresse | N/

Sortierung
[r—

+* .
o Traktion erstellen

Q(Venorene mix-Loks fir

Stisknéte tlacitka ,kli¢" a vyberte ,Upravit lokomotivy“. Na kli¢i se objevi
zelena znacka. Poté klepnéte na lokomotivu a oteviete dialogové okno
,Nastaveni lokomotivy...“.

B0R09

km/h
80

Lok-Einstellungen BR 50

Einrichten | Konfigurieren |f'

292,500 AC Konfiguration

<1314  AC akiive Funklionen F0 - F15

72178 AC Anfahrspannung

79/179  AC Maximalspannung

Pokud se jedna o dekodér ZIMO MS s ,normalnim zvukovym projektem* (tj. NE o
kolekci), neni tfeba nic dal$iho.

V pripadé kolekce je dal§im krokem: ,,Vybrat typ
lokomotivy“.

Lok-Einstellungen BR 50 D
km/h
I Info Einrichten

Konfigurieren g 80 Konfigurieren of

Einrichten

L Block Formate

... dekodér nacte a otevre ,bloky"” (tj. skupiny konfiguraci) (kofenovy blok, blok motoru,

Kliknutim na ,Konfigurovat...
formaty, zvuky, ...).

1 kmv/h

Lok-Einstellungen BR 50

® Frage

Woillen Sie die Lok BR 50 wirklich loschen?

80

Einrichten

Konfigurieren gf’

Attribut

DCC Adresse

DCC Erweilerte A 7
DCC Erweiterte Adresse 2

DCC Trakii

SX1 Konfiguration

=q

*Vybérem typu lokomotivy,
POKUD se jedna o dekodér ZIMO MS s nahranou ,,sbirkou zvukd“:..
... pfi na¢itani konfigurace v polozce ,Formaty“ se
se zobrazi také parametry ,SX1 Configuration“ a ,SX1 Address".

To NEZNAMENA, Ze by dekodér ZIMO mohl byt provozovan ve formatu
Selectrix (ZIMO tento format nepodporuje), ale parametr ,SX1 Address” se
pouziva k jinému ucelu, a to k vybéru typu lokomotivy ze zvukové kolekce

(v rezimu DCC je to CV #265).

Ve vyse uvedeném prikladu je pavodné zobra¢ena hodnota ,1“ pfepsana
hodnotou ,101%, tj. ma byt vybrana dieselova lokomotiva BR 211,

, ktera je v této zvukové sadé dostupna pod ¢&islem ,101%.

Grund-Parameter fir Auciowiex

y
pfipraven k registraci jako
dieselova lokomotiva BR 211. Nejprve v8ak musi byt ,stara“ lokomotiva
smazana.

To Ize provést v editaénim reZimu (zelena znacka) stisknutim tlacitka X vedle
lokomotivy nebo na obrazovce nastaveni. Po potvrzeni bezpecnostni otazky (viz
obrazek vyse) se dekodér po kratké chvili automaticky znovu zaregistruje,
tentokrat jako ,BR 211*.
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CVvrezZimu DCC

3.1 Basic Configuration

cv Oznaceni Rozsah Vychozi | Popis
je Bit 3 — RailCom (,0bousmérna komunikace®) 0 =
aktivni), deaktivovano 1 = aktivovano
abity 1,2 Bit 4 — Individualni tabulka rychlosti:
b 0 = vypnuto, CV #2, #5 a #6 jsou aktivni.
=1 1 = zapnuto, podle CV #67 — #94 Bit 5 —
(28 nebo 128 | adresa dekodéru:
kroky rychlosti 0 = primarni adresa podle CV #1
a automaticky 1 = externi adresa podle CV #17 a #18
analogovy
provoz
povolen)
. Bit 0 = deaktivuje km/h Bit 1 =
i‘[e)zzzgva?aiICom CE
#9 FD 7 Bit 2 = deaktivuje teplotu Bit 3 = deaktivuje
napéti na koleji
Bit 4 = 1: aktivuje potvrzovaci zvukovy signal, pokud je naprogramovan Od
#144 Potvrzovaci zvukovy signal ve[ztgv5.7.0 dekodér MN: namisto zvukoveého signalu blikaji pfedni a zadni
svétla.
0: Funkce se nepouziva
1-255: Cas v desetinach sekundy, po kterém dekodér zahaji brzdny
proces, pokud jiz neni pfijem DCC pfes jeho dva kolejové kontakty.
#53 Casovy limit jizdy bez 0-255 100 Bé&hem brzdného procesu se zohledriuji véechny brzdné CV (napf. CV #4)

Zelezni¢niho signalu

. BéZné hodnoty CV pro CV #153 jsou bud 0, nebo 10-20 (pro 1,0 az
2,0 sekundy).

POZNAMKA: Vychozi hodnoty na zvukovych dekodérech jsou pfepsany nadtenym zvukovym projektem. Program
ZSP (ZIMO Sound Programmer) v§ak poskytuje zde definované vychozi hodnoty pro pfipad, Ze hodnoty
nastavené zvukovym projektem nejsou Zadouci. BEhem aktualizaci mGze dojit k rozdilim mezi ZSP a zde
uvedenymi vychozimi hodnotami.

3.2 Decoder-ID, Load-Code

cv Néazev Rozsah Viychozi | Popis
Desitkové:
Motorola Nasledujici 0=_Z_édné nasledujici adresa
#10 0-3 0 1 = jedna néasledujici adresa pro F5-F8
adresy 2= Dvé nasleduijici adresy pro F5-F12 3= Tfi nasledujici
adresy pro F5-F16
Bit 0 — DC analog 0 = vypnuto = zapnuto Bit
2-DCC Nelze deaktivovat apnuto Bit 4
— AC analog 0 = vypnuto = zapnuto Bit
5-MM 0=vypnuto
#12 Provozni rezimy M7 Bit 6 — mfx 0=vypnuto 1=povoeno
Programovani CV #12 = 0 (v8echny bity 0) se NEPROVEDE (protoZe by se
dekodér stal neadresovatelnym)
REZIMY BRZDENI: Bit 0 a bit 1 =0: ABC neni aktivovano; zadné zastaveni
Bit 0 = 1: Dojde k aktivaci zastaveni, pokud je napéti v pravé kolejnici (ve
Zastaveni v zavislosti na sméru jizdy) vy§§l|' nezv I'evé k‘(l)Ilejnici.
poloze Toto (CV #27 = 1) je obvyklé pouZiti ABC)
(-pFed Cervenym signalem”) Bit 1 = 1: Zastaveni ABC se spusti, pokud je napéti v levé kolejnici (ve
nebo pomala jizda sméru jizdy) vy$8i neZ v pravé kolejnici.
..asymetrickéhgclé)rrggsignélu“ P.OE(Ud je bit0 ngo bit1=1 (.nastaven je pouze‘jeden z.téchto“dvou
« - bitt): Zastaveni je smérové, tj. pouze ve sméru jizdy k signalu, jizda v
(,Lenz ABC*) v s EysT e
opacném sméru nema zadny ucinek.
V'Z, kafpltola "3'19 Bit 0 a bit 1 = 1: Zastaveni jsou nezavisla na sméru jizdy. Viz kapitola
Z?st?venl pred ée'r\{'enym 4= ,3.10 Zastaveni pfed ¢ervenym signdlem a pomala jizda u
slgnaler‘_r’ a pomalé jizda L, ABC neni zastaveni s ,asymetrickym signalem DCC* (Lenz ABC) ..."
pomalou jizdou na ,asymetricky aktivni, HLU
signal DCC* (Lenz ABC)...* akti\;m' Bit 2 = 1: Zastaveni a omezeni rychlosti
nebo ,ZIMO HLU* ostatn'i ) aktivni poc!le met?dy'ZIMO HL'U‘ ) ]
#7 (viz kapitola ,3.9 ZIMO brzdné Bit 4 — sekce stejnosmeémého brzdéni, pokud je polarita
Lovliviiovani rychlosti fizené sekce obrécend 0 = vypnuto 1 = zapnuto
signalem* (HLU)“) neaktivni Bit 5 — sekce DC brzdéni, pokud je polarita
Automatické zastaveni ;tfjné Ja':O fTér ledty
pomoci DC brzdového Q.= vypnuto 1 = zapnuto
useku Bit 4 a Bit 5 = 1: zastaveni, kdyz
(.brzdovéa sekce Marklin“) viz Stejnosmérné napéti (napf. pfes diodu) nezavislé na
kapitola polarité (,brzdové sekce Mérklin“)
,3.11 DC brzdové sekce,
brzdovy rezim Marklin“
Bit 0 — RailCom kanal 1 (vysilani)
0123 131 Bit 1 — RailCom kanal 2 (data)
B 65, 66, 67 (s bitem 7, Bit 6 — Vysokonapétovy RailCom (pouze dekodéry velkého méfitka)
= LT 129, 130, 131 DCC-A) pro vechny bity: 0 = VYPNUTO_1 = ZAPNUTO
Bit 7 — Aktivace DCC-A; povoleni automatické
registrace RCN-218
14= Bit 0 — Smér viaku:
0 = normalini, 1 = obraceny Bit
A . 0000 1110 1 — Pocet rychlostnich stuprit:
#29 Zékladni konfigurace 0-63 Bit3=1 =14, 1 = 28/128 rychlostnich
(RlaiIC_om stupiil Bit 2 — automaticky pfechod na analogovy provoz
0=vypnuto 1=povoleno

cv Nominalni hodnota Rozsah Vychozi Popis
E ID dekodéru (sériové &islo) se zadava automaticky béhem vyroby:
iDldekods iz iohg Prvni bajt a ;golovina druht)'eho bajtu oznacuji typ gekodéru; zybyteyk
CV #250 obsahuje sériové &islo.
= Typ dekodéru (viz ID dekodéru se pouziva pfedevsim pro automatické pfifazeni adresy
#250, kapitola 2 Technické tdaje, pfi umistdni lokomotivy na kolejnici v kolejisti, stejné jako v
#251, schémata, provoz s mfx) kombinaci s ,kédem naéteni* pro ,kédované“ zvukové projekty (viz
#252, Pouze pro ¢teni s CV #260 - #263).
#4053 CV #251,CV#252a
#253
= sériové Cislo
Nové zvukové dekodéry ZIMO Ize za maly pfiplatek objednat s
#260, i predinstalovanym ,naditacim kédem®, ktery uZivateli umoZiiuje
#261 -Nahravaci kod instalovat ,kédované“ zvukové projekty z vybraného zvukového
#262 . e S - bali¢ku. Nacitaci kod si mize uzZivatel zakoupit a nainstalovat i
#263 ~kodované” zvukové projekty dodateé&né: viz.www.zimo.at.
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3.3 Manufacturer ID, SW version

Verze opravy bootloaderu

cv Oznaceni Rozsah Vychozi | Popis
Pfi ¢teni tohoto CV se vzdy zobrazi hodnota ,145“ (10010001), coz je Cislo
pridélené spolec¢nosti ZIMO organizaci NMRA.
Pouze pro &eni Tento CV s'e fake pouziva pro rizné procesy resetovani pomoci pseudo-
programovani.
vzdy .Pseudo-programovani* znamend, ze zadana hodnota neni skute¢né
. ulozena, ale slouzi k zahajeni definované akce.
zobrazuje
Vyrobce 145° pro CV #8 = 34> 21MTC dekodér FO3, FO4 logicka Groveii
D ZIMO CV#8 =,,4“> 21MTC dekodér FO3, FO4 normaini
D CV #8 = ,,5> [ dekodér 21MTC FO5, FOS logicka troven
a
145 (= CVi#8=,6“>, dekodér 21MTC FOS5, FO6 normaini
#8 CV#8=,8“>, tvrdy reset (norma NMRA);
HARD RESET Pseudo- ZIMO) v8echny CV se vrati k poslednimu aktivnimu nastaveni CV nebo
zvukovy projekt, nebo (pokud pfedtim nebyla Zadna takova sada
odle CV #8 = ,8° program- ivni schozi 5Vt
p programovani aktivni) na vychozi hodngty uvedené v této tabulce CV.
- A 5 CV #8 = 0> NEDOPORUCUJE se (pouze pro servisni ucely) Vychozi
nebo CV #8 =0 viz popis hodnoty tabulky CV
na CV #8 Ize nadist pomoci CV #258 (krom& hodnot 3-6).
vpravo
CV obsahuje ¢&islo verze firmwaru, které je aktualné v dekodéru. CV &. 7
= ¢islo ,hlavni* verze
CV #65 = &islo podverze
c'vs“? verz;e sw &i Zarovef se tento CV pouziva k tomu, aby digitalni systémy s omezenym
Viz take CV #65 Cislo &iselnym prostorem (typicky piklad: stary Lokmaus) byly pouzitelné pro
podverze programovani dekodéru pomoci ,pseudoprogramovani:
Jednic¢ka = 1: Nasleduijici programovaci hodnota + 100
# Pomocny ?Jostup pro Pouze pro &teni - =2:...+200
programovani pomoci Desitkova &islice = Na:szlggju]lu ¢islo CV + 100
,Lokmaus-2" a podobnych atd.=: _+ %00
»nizkoUroviovych* systém o . .
LS ¢ b Stovky = 0: Pfepoditani plati pro jednu operaci
=1 ... az do vypnuti
#65 sSwW Pokud existuji podverze k verzi SW v CV #7, jedna se o
Cislo podverze naéteno v CV #65.
Viz také CV #7 pro ¢islo Celé ¢islo verze softwaru se tedy sklada z CV #7 a #65 (tj. 28.15).
verze Pouze pro éteni -
#839 (Verze softwarové opravy) (Verze softwarové opravy)
#248, Bootloader Nacteni téchto CV poskytuje verzi a podverzi
#249 verze a podverze verze zavadéce, ktera je aktualné v dekodéru (boot-
Pouze pro é&teni - loader = program pro nacteni samotného softwaru).
#842 (Verze opravy bootloaderu)
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Sestavovani fizené dekodérem (podle NMRA také ,pokrocilé sestavovani*)

3.4 Vehicle address(es) in DCC mode o . , . o . .
Kombinovany provoz (,sestava“) dvou nebo vice lokomotiv (vétSinou mechanicky spfazenych) se stejnou rychlosti Ize

Dekodéry se obvykle dodavaji s vychozi adresou 3 (CV #1 = 3), a to jak pro format DCC, tak pro format MM (Marklin Fidit

Motorola). S touto adresou je dekodér pIné funkéni, ale doporucuje se co nejdfive ji zménit na jinou. L A e L L i ;
- digitalnim systémem (b&zna praxe u systému ZIMO, bez zmény jakychkoli CV dekodéru) nebo

- programovanim nasledujicich CV dekodéru jednotlivé, nebo
CV jsou programovany automaticky digitalnim systémem (obvykle u americkych systéma).

Adresni prostor potfebny pro DCC presahuje rozsah jedné CV, konkrétné dosahuje az 10239. Adresy vys$Si nez 127
jsou ulozeny v CV €. 17 a €. 18. Bit 5 CV ¢&. 29 slouzi k volbé mezi kratkou adresou v CV €. 1 a dlouhou adresou v CV
6. 17a¢. 18.

& Vétsina digitalnich systému (s vyjimkou velmi starych nebo jednoduchych produktil) automaticky vypogita hodnotu pro Tato kapitola se zabyva pouze sestavovanim vlaku fizenym dekodérem!
pfislusné CV a pfi zapisu adresy také nastavi bit 5 CV €. 29 na spravnou hodnotu, takze
Ze se uzivatel nemusi zabyvat potfebnym kédovanim.

cv Nazev Rozsah Vychozi | Popis
cv Nézev Rozsah Vychozi | Popis - ) )
0,1-127 Alternativni adresa lokomotivy pro funkci soupravy:
|Krétka* adresa vozidla (DCC, MM) V piipadé 129-255 Pokud CV #19 > 0: Rychlost a smér jsou fizeny touto soupravou
bee: provozu DCC: #9 Adresa soupravy (= 18» 127 0 z(j;‘sf;)k;)nzkist (.nikoli“indiviiua'[;m' a(:l;esou v CV #1 nebo
; funkce jsou fizeny bud sestavou
1-127 Primarni adresa podle CV #1 je platna pouze v pfipadé, ze L L
#1 Adresa lokomotivy MM: 3 CV #29 (zakladni konfigurace), bit 5 = 0. invertovanou nebo individudlni adresou, viz CV #21 a #22.
1-255 V opaéném pfipadé je platna adresa podle CV &. 17 a &. 18, dvojitou
tj. pokud CV #29, bit 5= 1. smér) Bit 7 = 1: Smér jizdy obraceny
.Roz8itena" adresa soupravy: hodnota definovana v CV #20 se vynasobi 100
Zamek dekodéru slouzi k samostatnému pfistupu k CV nékolika dekodérd " X e a pricte se k hodnoté v CV #19, coz pak dava adresu v operaci soupravy.
se stejnou adresou. Bity 0 — 6: Rozsitena Napf. CV #20 = 12, CV #19 = 34 rovna se adrese 1234;
#15 0-255 0 CV #16 kazdého dekodéru jsou pred instalaci naprogramovany na riizné adresa soupravy A 0-102, CV #20 = 100, CV #19 = 00 rovna se adrese 10000.
+ Zamek dekodéru hodnoty. V pfipadé potfeby se CV #15 tohoto dekodéru pfeprogramuje na (nezavisle na 128 - 130 Bit 7 = 1: na adrese RailCom se odesilaji zpravy kanalu 2 (rychlost,
#16 hodnotu ,jeho” CV #16 > vSechny CV jsou adresovatelne. toho, zda se pouzivé adresa ) informace o sméru jizdy atd.) a na kanalu 1 (na véech adresach kromé
0-255 0 CV &. 15 a &. 16 = 0: Dekodér neni uzamden. %0 rozsiteného soupravy Bsu Verze 0 adresy vlastniho soupravy) se hlasi adresa soupravy.
pouziva) 4225 a vy Adresa soupravy je CV #19 (pokud CV #20 = 0); nebo CV #19 a #20 (viz
Bit 7: Zapnuti odezvy Rail-Com vy$e, pokud CV #20 neni 0).
pro adresu soupravy
Dlouhd (,rozsitend”) adresa DCC se vztahuje na
#7 1 192 adresy >127.
+ Sitand 4 —102
#18 Rozsifena (dlouhd) adresa L22) Adresa lokomotivy podle CV &. 17 a &. 18 je platna, pokud je v
128 CV &. 29 (zakladni konfigurace) bit 5 = 1.
Funkce zde takto definované budou fizeny adresou con-sist.
Bit0=0: F1 fizena individualni adresou
.. adresou con-sist Bit 1 =0
F2 fizeno |nd|wdualn| adresou
Funk'c:%F1 = =1 ... adresou con-sist
#21 0-255 0
4= v rezimu soupravy covveen F3,F4,F5,F6, F7
OO0 I 'F8 fizeno individualni adresou
Zakladni konfigurace . S EUEIC AL
#29 0-63 Bit 5 = 0 _
(,kratka“
adresa) Bit 5 — Vybér
adresy dekodéru:
0 = primarni ,kratka“ adresa podle CV €. 1
1 = rozsitena“ adresa podle CV &. 17 a €. 18 Zvolte, zda jsou svétlomety fizeny adresou soupravy nebo individualni
adresou.
Funkce FO Bit0=0: FO (vpred) fizeno IndIVcljdLléMI adresou
vpredizpét adresou soupravy
v soupravové funkci FO (zp.) fizeno individualni adresou
.. podle adresy soupravy
- F9 (pfedni) fizeno individuini adresou
#22 a 0-255 0 .. podle adresy sestavy
Bit3 = 0 F10 (pfedni) fizeno individudlni adresou
.. podle adresy soupravy
Bit4 = 0: F11 (vpred) fizeno individualni adresou
Aktivace : .. adresou soupravy
automatické
konzistence
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cv Oznaceni Rozsah Vychozi | Popis 3 5 A na I. 0 g 0 p era t | on
_ 1?“ = 0: F12 (vpfed) Fijz;zc;:;g;vi:z:’h;i;dresou V&echny dekodéry ZIMO Ize provozovat na klasickych kolejistich s napajecimi zdroji na stejnosmérny proud, véetné PWM-regulatort, a to jak
o o p Y soupravy v rezimu analogového stejnosmérného proudu, tak v reZimu analogového stfidavého proudu (transformatory Marklin s
Bit 7 = 1: F13 — F27 (vSechny) ... podle adresy soupravy vysokonapétovym impulsem pro zménu sméru jizdy).
Bit 6 = 1: Auto-Consist: Systém automaticky pfepina mezi individualini a T e
soupravovou adresou, pokud jedna z téchto adres = rychlost 0 a druha = Pro umozZnéni analogového provozu,
rychlost >0. Musi byt nastaveno CV #29, bit 2 =1 a CV #12, bity 0 a/nebo 4 =1
To je obvykle nastaveno jako vychozi hodnota (CV #29 = 14, coz zahrmuje bit 2 = 1 a CV #12 = 117), ale v mnoha zvukovych projektech (zvukové
dekodéry) mlze byt analogovy provoz vypnut.
=1 - 28: Stisknutim definované funkéni klavesy (1 - 28) se pfepne na . A , . . , . L . _ . s
fizeni s hlavni adresou dekodéru (fj. CV #1 nebo CV #17, #18) navzdory Skutecné chovani béhem analogového provozu je v8ak silné ovlivnéno regulatorem lokomotivy (napajecim zdrojem). Zejména pfi pouZiti
pFitomnosti adresy soupravy (CV #19 > 0 a/nebo CV #20). prili$ slabého transformatoru maze napéti pohonu snadno klesnout, kdyz dekodér odebira proud; coZ v obzvlasté nepfiznivych pfipadech
Piepinani mezi jednotlivymi POZOR: Definuje tlagitko F (0 = zadné, 1 = F1, 2 = F2; 28 = F28), které vede k oscilaci mezi provozem a necinnosti.
adresami nebo soupravami pfepne na sloZenou adresu (CV#19 nebo CV#19/20), kdyZ je aktivni prvni A o n A A P O a n 3 e
. pomoct funkénich kla’st e o adresa (CV#1 nebo CV#17/18). K tomu je nutné nastavit CV#21 a CV#22 na V analogovém rezimu je mozné individualné nastavit zrychleni (CV #14, bit 6) a funkéni vystupy (CV #13 a #14).
9 softwaru 4.210 a vyssi 0,1-28 0 hodnotu 0 (proto je také nahrazen pfikaz CV#22,Bit6=1).
POZNAMKA: Skutedna nastaveni dekodéru se mohou ligit od vychozich hodnot, pokud je nadten zvukovy projekt.
cv Hodnota Rozsah Viychozi | Popis
(] . o Mozné i rezimy V8echny bi
Snizeni regu!ace motoru v ig. brzda neni afmvm ) o ) - C(\)lzg%pjr;)g:;r:prseézrl‘r;{ kzsﬁolney,al.? Bit 0 — DC analog 0 = vypnuto_1 = zapnuto Bit 4 — AC
soupravovém provozu. =1-9 ’Pokudvpn ,.nul9vem n;pa]em motoru® (PWM n?otorg'—vo) #12 Zakladni konfigurace* 17 analog 0 = vypnuto_1 = zapnuto
(Viz popis v kapitole neni dosaZzeno pozadované rychlosti (rychlost je stale pfilis
0) vysoka), dojde k postupnému aktivovani brzdéni motoru
. (rozloZzeno na
1, 2, ... 8 sekund, dokud nedosahne plného Gcinku zkratem 14 = Bit2 —
motoru pres vykonovy zesilovac) Zakladni konfigurace: 0000_ 1110 automaticky pfechod na analo_govy provoz 0 = vypnuto
véechny bity CV &. 29 jsou tedybit2 =1 1= zapnuto
#29 popsany v kapitole ,3.1 Zakladni 0-63 (a"a'°9°;'y
N “ rovoz,
#151 a 0-99 0 Cim vy3si je hodnota, tim rychleji a siln&ji se brzda konfigurace s
aktivuje.
= desitkova gislice (1-9): SniZeni regulace motoru, je-li aktivni kli¢ con-
motorova brzda it 0=0:F1j ém rei y
v sist-key. Hodnoty 1-9 v desitkové &islici v CV &. 151 snizuji regulaci na 10 BitO=0:F1jev af‘:a"’gﬁl’:jafﬁ:g‘“:‘lyg;‘“'y
(Pokud adresa NENI v soupravé) %-90 % hodnoty nastavené v o o
CV #58. (CV & 13)
Funkce F1 — 0 (MN)
S F8 Ccv#3
Verze SW 6.00 a vyssi s Funkoe FO (0_255) 128 (MS)
(vpred/zpét)
F9—F12
Pokud je CV #109, bit 7=1 a CV #110, bit 7=1, aktivuje se automaticky v analogovém provozu (=
potlageni svétla na stran& kabiny strojvedouciho v soupravovém provozu. (i) IF’°Z°"°V5£" zatim : FO (vpFed) je vypnuty v analogovém rezimu
Bity 0-2: 3. vystup Fu je vypnuty spolecné s CV 107 (FA1 — FA7) nenf implementovan) _.ZAPNUTO v analogovém
' Zimu Bit 1 =0: F je VYPNUT logoveé
#108, Automatické jednostranné Bit7=0,1 e LSO GRS
#110 potlaceni svétia Bit7=0,1 =1 ...Zapnuto v analogovém rezimu
(CV #14)
Bity 3-5: 4. vystup Fu je vypnuty spoleéné s CV 107 (FA1 — FA7) . L F12 je v analogovém rezimu vypnuty
Sl azrychleni/ tedy bit : ...Zapnuto v analogovém rezimu
Zpomaleni, fizeni v 0= Analogovy provoz s akceleraci a deceleraci podle CV #3 a #4;
analogovém rezimu oV 14 bit 1= uzite¢né pro zvuk
#14 (0 255) bit 6 = =1: Analogovy provoz bez efektu,
o Bit7 = tj. bez zrychleni a zpomaleni podle CV #3 a #4.
Podobné klasickému analogovému provozu.
Zvysena 0= Vhodné pro nastaveni maximalni rychlosti v
#179 rychlost pfi 0-255 CV-val analogovém rezimu. Funguije jak v fizeném
napnuti i nefizeném analogovém rezimu, od SW 5.15 vy3e.
kolejnice 128
Dal3i funk lené I ém rezi
4840 Funkce F13 — F20 a F21 — alsi funkce povolene v analogovem rezimu
#e41 F28 0-285 0
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3.6 Motor regulation and control
Rychlostni kiivky

Existuji dva typy rychlostnich kfivek; mezi nimi se voli pomoci

CV #29, bit 4 = 0: 3bodova kfivka rychlosti (definovana 3 CV)
... = 1:28-krokova kfivka (definovana 28 CV)

(Vmid) (=externi krok rychlosti definovany polohou posuvniku). Jedna se o jednoduchy zpusob, jak rychle nastavit
rozsah rychlosti a jeho prabéh.

28bodova kfivka rychlosti : s pomoci CV #67 — #94 Ize vSech 28

externich kroku rychlosti volné pfifadit k internim krokdm rychlosti (0—255). Téchto 28 CV se vztahuje na vSechny rezimy
kroku rychlosti (14, 28 a 128). Pokud se pouziva 128 externich kroku otacek, dekodér doplni chybéjici mezilehlé
hodnoty interpolaci.

Example: of a frely
programmable speed
characteristc curve
(carraspanding

& n tha

oAl drive uration
varables # 67 - 94]

Limited linear
Vstart = 10, Vhig

Limited and kinked characteristic curve
tarl = 16, Vhigh = 180, Vimid = 60

LGLRAGAAR S
WA

R I
F3455780 ENURW N 25
3 5 o%omomon

T
B R R A TR R ] PR R A

cv Oznaceni Rozsah Vychozi | Popis

0000 Bit 1 — Pocet rychlostnich stuprit:
1110 0=14, 1=28/128
tedy bit 4 =
0

(3bodova

tabulka otacek;
Bit 4 — Individualni tabulka rychlosti:

0 = vypnuto, CV &. 2, 5 a 6 jsou aktivni.

1 = zapnuto, podle CV #67 — #94

¢.67 Tabulka rychlosti Free wvnitini kroky rychlosti (kazdy 1-255) pro kazdy z 28 vné&jSich kroku.
= (28 bodu) *) Vychozi 28bodova kfivka je také ohnutd, coz zdurazruje nizsi rozsah
0-255 " rychlosti.
#94 pokud CV €. 29, bit 4 =1 :
Sméroveé vyvazeni rychlosti Nasobeni kroku rychlosti hodnotou ,n/128" (n je hodnota nastaveni v
xg &:‘Ig; g tomto CV): #66: pro smér vpied; #95: pro smér vzad

cv Oznaceni Rozsah Vychozi | Popis
Pocateéni napéti Vnitfni krok rychlosti (1-255)
Vstart pouzito jako nejnizsi externi krok rychlosti (= krok rychlosti 1) (plati
@0 1-255 pro rezimy s 14, 28 nebo 128 kroky rychlosti)
s 3bodovou tabulkou, 1 = 1: nejniz8i mozna rychlost
pokud CV #29, bit 4 = 0
o Vnitfni rychlostni stuperi (1-255)
Maximalni otk pouzito jako nejvyssi externi krok rychlosti
Vhigh 1 (8. pro externi krok rychlosti 14, 28 nebo 128, v zavislosti na reZimu kroku
#5 s 3stupfiovou kfivkou, 0-255 rovna se rychlosti podle CV €. 29, bit 1 = 0)
pokud CV #29, bit 4 = 0 255 = 0: odpovida 255 jako nejvy$simu kroku rychlosti
=1: rovna se 255 jako nejvyssi rychlostni krok
Vnitini krok rychlosti (1 - 255) pro stfedni vnéj$i krok rychlosti (tj. pro
vnéjsi krok rychlosti 7, 14 nebo 64, v zavislosti na reZimu kroku rychlosti
14, 28 nebo 128 podie CV #29, bit 1)
»1“ = vychozi charakteristika (stfedni rychlost je nastavena na jednu tfetinu|
maximalni rychlosti. Tj. pokud
1- CV #5 = 255: kfivka je stejna, jako kdyby bylo CV #6 naprogramovano na 85).
Stredni rychlost Yeaz Ve 1 Rychlostni kfivka ziskana z CV €. 2, 5 a 6 je automaticky
46 Vimid hodnoty v (@173 | vyhlazena, takZe neobsahuje zadné prudké zlomy.
CV #5 maximalni Pramérné rychlosti je dosazeno v prvni tietiné
rychlosti) rychlostni kfivky, protoze neni lineami.
#29 Zakladni konfigurace 0-63
14=

CV #57 — Referencni napéti pro regulaci motoru

CV #57 uréuje referenéni hodnotu (napéti) pouzitou pro regulaci motoru. Napfiklad: pokud je zvoleno 14 V (hodnota
CV: 140), dekodér se pokusi poslat do motoru pfesny zlomek tohoto napéti uréeny polohou posuvniku, bez ohledu na
uroveri napéti na koleji. Vysledkem je, Ze rychlost zGstava konstantni, i kdyz napéti na koleji kolisa, za pfedpokladu, ze
napéti na koleji (pfesnéji fe€eno usmérnéné a zpracované napéti uvnitf dekodéru, které je o pfiblizné 2 V nizsi) neklesne
pod absolutni referen¢ni napéti.

& Vychozi hodnota ,0“ v CV #57 voli ,relativni referenci®, ktera automaticky pfizpisobuje referenéni napéti dostupnému

napéti na trati. Toto nastaveni je uzitecné pouze v pfipadé, Zze systém muze vzdy

udrzovat konstantni napéti na kolejnici (stabilizovany vystup na kolejnici) a minimalizovat odpor podél kolejnice. VSechny
systémy ZIMO udrzuji napéti na kolejich stabilni — i star§i systémy —, ale ne v8echny systémy od jinych vyrobctl to dokazou,
zejména relativné levné systémy vyrobené pred rokem 2005. U systémul, které neudrzuji stabilni napéti na kolejich, se
nedoporucuje nastavit CV #57 na ,0“. Misto toho nastavte tento CV na hodnotu asi 2 V pod napétim na kolejich (tj. 140 pro
16 V).

CV #57 Ize také pouzit jako alternativu k CV #5 (maximalni rychlost), coz ma tu vyhodu, Ze zlstava k dispozici plné
rozliSeni 255 kroku rychlosti.

cv Oznaceni Rozsah Vychozi | Popis

Absolutni napéti v desetinach voltu pfivadéné na motor pfi plnych
otackach (maximalni nastaveni plynu). UZiteny (a dobfe funguijici)
rozsah je 10 az 24 V (tj. 100-240) a niz3i neZ oGekavané napéti na trati.

PRIKLAD: Systém jiného vyrobce je v klidu nastaven na 22 V, ale pfi

L L o, zatizeni klesa na 16 V: Vhodné nastaveni by bylo CV #57 = 140-150.
#57 Referenéni napéti 100-255 0

CV #57 = 0: automaticky se pfizpisobi napéti na koleji (relativni
reference); uZite¢né pouze pfi stabilizovaném napéti na koleji.
Poznamka: CV #57 nefunguje s dekodéry s 5V

vystupem motoru, napf. MN250
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Vyladéni regulace motoru pomoci fidiciho algoritmu

Vykon motoru, zejména pfi nizkych otackach (co nejméné s trhavymi pohyby), Ize doladit pomoci nasledujicich

parametra:

CV é. 9 — Ridici frekvence motoru a vzorkovaci frekvence EMF

PWM motoru je vysokofrekvenéni (typicky 20 kHz, tedy nad frekvencemi slySitelnymi pro lidské ucho). Ve srovnani s

nizkofrekvenénim fizenim (pouzivanym do 90. let, obvykle kolem 100 Hz) je tiché a Setrné k motoru.

POZNAMKA: Frekvence vy$si nez 20 kHz nepfinaseji vyrobctim motord 24dné vyhody a vedou k (mirné) vy$sim tepelnym ztratdm v dekodéru.

Proto se u novych dekodér( jiz nepocita s moznosti nastaveni na 40 kHz.

PFi pouziti vysoké frekvence je napajeni motoru periodicky prerusovano nizkymi frekvencemi (50—200krat/s), aby bylo
mozné urdit aktualni rychlost méfenim zpétné elektromotorické sily (napéti generované motorem). Cim &ast&ji k témto
preru$enim dochazi (vzorkovaci frekvence), tim Iépe; to vSak také zpusobuje zvySeny hluk. Ve vychozim nastaveni
se vzorkovaci frekvence automaticky méni mezi 200 Hz pfi nizké rychlosti a 50 Hz pfi maximalni rychlosti.

CV #9 umozriuje nastaveni vzorkovaci frekvence (desitkové Eislice) i vzorkovaciho ¢asu (jednotkové &islice). Vychozi

hodnota 55 predstavuje stfedni nastaveni.

CV #56 nebo CV #147, #148, #149 — PID regulace

Regulaci motoru Ize pfizplsobit typu motoru, hmotnosti vozidla atd. pomoci rliznych hodnot proporcionalni, integralni
a diferencialni slozky. Zménu hodnoty diferencialni slozky Ize obvykle vynechat.

CV ¢&. 56 umoznuje individualni nastaveni jak proporcionalni hodnoty (desitky), tak integraini hodnoty (jednotky). Vychozi
hodnota 55 predstavuje stfedni nastaveni. V dekodérech MS existuje CV ¢. 56 vyhradné z divodu kompatibility; jemné doladéni

umozniuji nové CV €. 147, 148 a 149:

CV #147, #148, #149 se automaticky pfizplsobuji zméné CV #56, NE naopak.

cv Nominalni hodnota Rozsah Vychozi | Popis
=_55: Vychozi fizeni motoru s vysokou frekvenci (20 kHz), stfedni
vzorkovaci frekvenci EMF, kteréa se nastavuje v rozmezi 200 Hz (nizké
otacky) az 50 Hz, a stfedni dobou vzorkovani EMF.
o 0, 11-99 =0:rovno 0 (rfrevadl se automaticky)
Doba Fizeni Vysokd <> 55 a <> 0: Uprava vychoziho nastaveni, kazda rozdélena na:
motoru b4 desitkovou &islici pro vzorkovaci frekvenci a jednotkovou
frekvence s 55
nebo frekvence a ¢islici (doba vzorkovani).
upravenou Vysokofrekv
Frekvence vzorkovaci Yy enéni Stovky 1: upravena nastaveni pro bezjadrové motory (Faulhaber, Maxxon
vzorkovani EMF frekvenci stfedni atd.)
(vzorkovaci vzorkovacl Desitkova ¢&islice 1-4: vzorkovaci frekvence nizsi nez
frekven{:g, frekvence vychozi (méné sumu)
vzorkovaci ¢as) 100 — 199
#9
ZsSwW Desitkova ¢islice 6-9: Vzorkovaci frekvence vy$si nez vychozi
V.4.215 (proti cukani!)
Celkova doba PWM Jednigky 1-4: doba vzorkovani EMF kratsi nez vychozi (funguje
dobfe pro Faulhaber, Maxxon, ... méné Sumu, vice vykonu)
Cislice 1 a2 9: doba vzorkovani EMF del3i nez vychozi

=55: Vychozi fizeni motoru s pouzitim stfednich hodnot
parametrd PID P a | (Diff = 0).

= 0: rovno 0 (pfevadi se automaticky)

hodnoty P a | <> 55 a <> 0: upravena nastaveni

Desitkova ¢islice 1-4: Proporcionalni hodnota PID regulace motoru, nizsi
55 nez vychozi

stfedni PID Desitkova &islice 6-9: Proporcionalni hodnota PID regulace motoru, vy$si

Nastaveni | nez vychozi

pro

PID regulace motoru (= EMK
regulace rovnovahy EMF-

s zatéze) 0, 11-99 Jedni¢ky 1 - 4: Integraini hodnota PID regulace niz§i nez vychozi
Jednicky 6 - 9: Integraini hodnota PID regulace vy$$i nez vychozi
vychozi: Typické hodnoty pro potlaceni trhavého chovani: CV #56
: =55 (vychozi)> , 33, 77,73, 71, ...
Hodnota tohoto CV bude 0 POZOR: Hodnoty 10, 20, 30, 40, 50, 60, 70, 80 a 90
. N NEJSOU povoleny!
automaticky pfevedena
do CV¢. 147 —
#149
Integrovana hodnota PID regulace motoru, doporuc¢ena pro ,moderni*
#147 kompletni nastaveni PID 0-255 100 pohonnou jednotku: CV #147 = 65
parametrt Diferencialni hodnota PID regulace motoru, doporu¢ena pro ,moderni*
#148 0-255 100 pohonnou jednotku: CV #148 = 45

POZNAMKA: jsou automaticky Proporcionalni hodnota regulace PID motoru, doporuéena pro ,moderni* hnaci|
troji:, CV. #}49 =65

IDopérug e’ﬁgé?ni;ﬂyeg%eyro optimalizaci 28R moforu, ¥8kud yé‘?:o i hastaveni neni uspokojivé, s pouzitim CV #9 a CV
#147 — #148° '

CV#9:78,88,98
CV #9: 38, 48, 58

CV #147 — #149: 150-200
CV #147 - #149: 100-150

3-polovy a prstencovy (kulovy) motor:
5-p6lovy motor (napi. Roco):
maly motor Faulhaber a

bezkernovy motor: CV #9: 172, 182, 192 CV #147 — #149: 30-60

Pogate¢ni nastaveni CV #147 = 10; jedte pomalu a nechte lokomotivu najet na prekazku. Rizeni by mélo vy$si zatéz
vyregulovat do pul sekundy. Pokud to trva déle, zvySujte CV postupné: #147 = 20, 30, 40, ...
Pokradujte v pomalé jizdé a postupné zvySujte desitkovou &islici CV #149, napf. (pokud bylo dfive stanoveno CV #149

=10) CV #149 = 20, 30, 40, .... Jakmile se jizdni chovani zhorsi, provedte opacny krok k zvySeni hodnoty — toto je pak
konec¢né nastaveni.

Tipy, jak najit optimalini nastaveni CV #56:
Ize pouzit i pro #147, #148, #149:

Zacnéte s pocateénim nastavenim CV #56 = 11; jedte pomalu a nechte lokomotivu najet na prekazku. Regulace
motoru by méla kompenzovat vy$si zatéz do pll sekundy. Pokud to trva déle, postupné zvysuijte jednotkovou dislici:
CV #56 = 12,13, 14, ...

Pokracujte v jizdé nizkou rychlosti a zvySujte desitkovou &islici v CV #56. Napfiklad: (pokud vysledkem vy$e uvedeného
testu bylo CV #56 = 13) zacnéte zvySovat desitkovou ¢islici CV #56 na 23, 33, 43... Jakmile zaznamenate zménu
jizdniho stylu, vratte se k predchozi Cislici (2 ; toto bude kone¢né nastaveni.
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CV #58 — Kompenzace zatizeni

V tuto chvili neni jasné, zda bude tento CV nutny i v dekodérech MS.

3.7 Acceleration and deceleration momentum:

Cilem kompenzace zatéZe je udrzovat otacky na konstantni trovni za véech okolnosti (omezeno pouze dostupnym vykonem). Casto Zakladni asy zrychleni a zpomaleni (hybnost) se nastavuji pomoci

se vSak upfednostriuje urcité snizeni kompenzace. CV#3a4

100% kompenzace zatiZeni je uZitetna v nizkych rychlostech, aby se usp&sné zabranilo zastaveni motoru nebo jeho rozbéhu pfi v souladu s pfislusnou normou NMRA, ktera vyZaduje linearni prabéh (Gas mezi zmé&nami rychlostnich stupid ziistava
malém zatiZzeni. Kompenzace zatiZzeni by se méla s rostouci rychlosti snizovat, aby motor pfi pIné rychlosti dostaval plny vykon. &7

konstantni v celém rozsahu rychlosti). Pro plynulou jizdu pouzijte hodnoty 3 nebo vys$Si, ale pro opravdu pomalé
rozjezdy a zastaveni zacnéte s hodnotou 5; hodnoty vyssi nez ,30“ jsou zfidka uzite¢né, s vyjimkou kombinace s
Lokomotivy provozované ve vlaku by nikdy nemély jezdit se 100% kompenzaci zatizeni v zadné ¢asti rozsahu rychlosti, protoze to Lbrzdicim klicem®.

zpusobuje vzajemné tieni lokomotiv a muze dokonce vést k vykolejeni.

Navic se mirna zména rychlosti v zavislosti na sklonu trati ¢asto povazuje za vérné&jsi skute¢nosti.

Dulezita poznamka tykajici se chovani pfi zrychlovani — rozdil oproti dekodéram ZIMO fady MX:

Celkovou intenzitu kompenzace zatizeni Ize nastavit pomoci CV #58 Chovani zrychleni a zpomaleni podle CV ¢&. 3 a ¢. 4 se vztahuje na kroky rychlosti, které jsou stanoveny tabulkou rychlosti (véetné stavi
od zadné kompenzace (hodnota 0) po plnou kompenzaci (hodnota interpolace), a to jak u 3bodové, tak u 28bodové tabulky rychlosti. To znamena, Ze exponencialni — nikoli linearni — tabulka rychlosti také
255). Uzite¢né hodnoty se pohybuji v rozmezi 100 az 200. spousti odpovidajici chovani zrychleni a zpomaleni. Obvykle (a ve vychozim nastaveni) je definovana takova nelinearni tabulka rychlosti.

Dekodéry MX upravuji zrychleni a zpomaleni v 255 rovnomérnych rychlostnich krocich, bez ohledu na rychlostni tabulku. Proto maji

rojpresneiSigneboiipingiSifkompenzacijzatezeiyjcelcmirozsahu dekodéry MX specialni CV #121 a #122 pro zménu rychlostni tabulky na exponencialni, coz u dekodérii MS neni nutné.

otacek pouzite CV &. 10* a CV &. 113 spoleéné s CV &. 58 k
T WL . ) ) Zvukovy projekt v zvukovych dekodérech ma vzdy jiné hodnoty v CV #3 a #4 (stejné jako v mnoha dal$ich CV) nez ty,
To plati pro dekodéry MX. U dekodéra MS je CV #10 jiz pouZito pro které jsou uvedeny v tabulce CV. Zvuk Ize &asto spravné prehrat pouze v kombinaci s dobami zrychleni poskytnutymi

UinoujfunkeryidokudibudelCLgRaglinplemeniovancipozasjijbudelzde zvukovym projektem (nebo urgitymi minimalnimi hodnotami). Proto by se vychozi hodnoty zvukového projektu nemély
prifazeno jiné ¢islo CV. pFilis ménit

120 =

8 80
70
%3 cv Oznaceni | Rozsah | Vychozi | Popis
§§ 3 cv Nominalni hodnota Rozsah Vychozi | Popis
s e Y e e Hodnota vynasobena 0,9 se rovna dobé zrychleni v sekundach od
o fan e g0 150 \fitenzita BEMF o oaw p o o@om a1 g2 Intenzita fizeni protismérné elektromotorické sily pfi nejnizsim kroku zastaveni do pIné rychlosti.
rychlosti. PRIKLADY: @ Doba zrychleni 0-255 Py Skuteéna vychozi hodnota pro zvukové dekodéry obvykle neni hodnota
458 0-255 255 CV #58 = 0: zadna zpétna EMF (jako u neregulovanych dekodéra), CV uvedena zde, ale je uréena nactenym zvukovym projektem.
Verze SW 6.00 a vyssi #58 = 150: stfedni kompenzace,
CV #58 =_255: maximalni kompenzace.
Tento CV, vynasobeny 0,9, udava ¢as v sekundach pro zpomaleni z piné
#4 Doba zpomaleni 0-255 1 rychlosti az do zastaveni.
L, Skuteéna vychozi hodnota: viz vyse!
CV #151 — Motorové brzda
Tato brzda je uZitedna u vozidel bez $nekovych pfevodd, aby se zabranilo jejich odjeti nebo zrychleni pfi sjizdéni z kopce, a také aby se zabranilo tomu, 03 Rozsah zrychleni 0-255 0 Pro docasné zvyseni/snizeni (bit 7 = 0/1) doby zrychleni definované v CV #3.
Ze tézky vlak zatlaci stojici lokomotivu z kopce.
. , Pro do&asné zvyseni/snizeni (bit 7 = 0/1) doby zpomaleni definované v CV
#24 Zména zpomaleni 0-255 0 #4.
#111 Doba zpozdéni 0-255 0 Tato hodnota CV plati pro nouzové zastaveni namisto CV #4, tj. pro
nouzového zastaveni nouzové zastaveni jednotlivého a kolektivniho zastaveni.
Zvy3eni nebo snizeni rychlosti na dal$i interni krok nastane pouze v pfipadé, Ze je
o . predchozi krok téméf dosazen. Tolerance pro dosazeni predchoziho kroku muze byt
Adaptivni zrychleni a definovana touto proménnou (&im mensi je tato hodnota, tim plynulejsi je
zpomaleni zrychleni/zpomaleni).
cVv Oznaceni Rozsah Vychozi Popis #123 verze SW 6.00 a vyssi 0-99 0 Hodnota 0 dné adaptivni zrychleni ani zpomaleni.
T Desitkova ¢islice: 0-9 pro zrychleni (1 = silny Gginek) Jednotkova
Cislice: 0-9 pro zpomaleni
Snizeni regulace motoru pfi = 0: brzda neni aktivni = 11: nejsilngjsi ucinek
soupravovém provozu. =1-9: V pfipadé ,nulového napajeni motoru“ (PWM motoru = 0)
. . " neni je$té dosazeno poZadované rychlosti (rychlost je stale prili§
(Viz popis v kapitole A A A B
0) vysoka), motorova brzda se pomalu aktivuje (rozloZzeno na
) 1, 2, ... 8 sekund, dokud nedosahne pIného uginku zkratem Bit 4: Rychlejsi Bit 0 = 1: Svétio blika pfi zvuku rozvadae
motoru pfes vykonovy zesilovac). zrychleni . .
Bit 4 = 1: Rychlej$i zrychleni a zvuk signalizujici vysoky vykon pfi
#151 #394 Bit4: 0—255 - rychlém posunuti posuvniku na plnou rychlost
Verze SW 6.00 a vyssi Bit 6 = 1: Brani zrychleni, pokud je aktivni klavesa brzdy Bit 7 = 1:
a 0-99 0 Gim vy&3i je hodnota, tim rychleji a silngji se brzda ZuwklbsiStortizaznilpicdioziczdem
brzda motoru aktivuje.

(Pokud adresa NENI v kon-

sist) = desitkova dcislice (1-9): SniZeni regulace motoru, je-li aktivni kli¢
wconsist’. Hodnoty 1-9 v desitkoveé ¢islici v CV €. 151 snizuji regulaci na
10 % az 90 % hodnoty nastavené v CV &. 58

Verze SW 6.00 a vy$si
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cv Oznaceni Rozsah Vychozi | Popis
Zde definovany kli¢ funguje jako brzdovy kli¢ podle hodnoty nastavené v
CV #349 (bézna — delsi — doba zpomaleni v CV #4 se tim padem ignoruje).
#309 Brzdovy kli¢ 0, 1-29 0 0=vypnuto; 1=F1,
..., 28=F28, 29=F0;
Pro dosaZeni pozadovaného efektu musi byt doba zpomaleni v CV #4
nastavena na velmi vysokou hodnotu (@ 50 - 250), ale doba brzdéni v CV
L . #349 spiSe na nizkou (5 - 20). To simuluje efekt volného béhu s
#349 Doba brzdéni pro brzdovy kiic 0-255 0 Lregulatorem na 0%, zatimco brzdova klavesa vede k kratké brzdné draze.
=1 az 255: Po zméné sméru otaceni se motor po uréitou dobu (CV #2)
otaci konstantné pfi minimalnich ota¢kach a teprve poté zacne
zrychlovat.
Jak dlouha je tato ,préazdna draha otaceni*, Ize zjistit pouze testovanim;
typické hodnoty:
Kompenzace viile = 100: motor se otaci pfiblizné o 1 otatku nebo maximalné 1 sekundu
prevodovky pfi zménach pfi minimalni rychlosti.
zmény sméru za = 50: asi 2 otacky nebo max. %2 sekundy.
#146 G&elem 0-255 Y = 200: asi 2 otacky nebo max. 2 sekundy.
snizeni narazu pfi rozjezdu. Dulezité: Minimalni rychlost v CV €. 2 musi byt spravné nastavena, aby
se vlak pfi nejnizsim rychlostnim stupni (1) pohyboval bezchybné. CV &.
146 je navic uzite¢né pouze v pfipadé, Ze je regulace zatizeni
nastavena na maximum nebo alespori blizko nému (tj. CV ¢. 58 = 200—
255).
pro prepinani klaves pro fizeni = 0: zadna klavesa, zadny sélovy provoz
#347 a zvukovy vykon pfi jizdé solo 0-28 0 =1-28: Jedna funkéni klavesa (F1-F28) slouZi jako pfepinaci klavesa
pro fizeni téZkého vlaku nebo samostatné lokomotivy.
Pfi jizdé sélo (funkéni klavesa podle CV #347 je zapnutd), ... Bit 0 =
Zvuk dieselového motoru (zvukové stupné)
Pokud se pfi zrychlovani zvySuje neomezené (jinak: omezeno krokem
je aktivovan kli¢ pro rychlosti, CV #389).
samostatny pohon (CV ¢. Bit 1 = 1: dasy zrychleni a zpomaleni by mély byt zkraceny podle CV #3
347, viz vyse), / #4, ale zohlednéte: Zkraceni podie CV #390.
Bit 2 = 1: pfi jizdé nizkymi rychlostmi by mél byt pfehravan zvuk volnob&éhu
zde definovan opatfeni rrlotor’u, ’zan’mco pfi nejyyéél’ rychlost[ﬂ stupnici by mél byt stale
musi byt spinéna. ) pre'hravanmzvuk volnqbezlhu nast‘aven){ v cv #3?1. o
#348 0-31 Bit3=1: _nmto klicem dea_ktwulte druhy ventllau_)r koufe a topljy clanek
(dieselova lokomotiva se dvéma motory jezdi pouze s jednim).
Bit 4 = 1: potlaceni piskani brzd Bit 5 = 1:
Bit 2 jiZ ve verzi 4.10 potlageni elektrické brzdy
bity 0, 3, 4 (pouze Diesel):
verze SW 6.00 a vyssi
PFi prepnuti na jizdu sélo pomoci klice definovaného v CV #347 se aktivuje
L o snizeni hybnosti (s CV #348, bit 1): CV #390 = 0 nebo 255: Zadné snizeni
Snlzglr1| hybnosti p;ljlzde = 128 sniZeni na 50 %
#390 SOy 0-255 0 = 64: snizeni na 25 %
= 1: prakticky ji rusi

POZOR: Pro brzdné drahy HLU (ovlivnéni rychlosti fizené signalem ZIMO) viz CV #49

POZNAMKA: Uginek HLU Ize v pfipadé potfeby vypnout pomoci CV #27, bit 2 = 0. Tato moZnost se v praxi pouZiva jen zfidka (nejsou znamy Zadné rusivé jevy).
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3.8 Special Operating Mode “km/h speed regulation”

Verze SW 6.00 a vyssi

3.9 ZIMO “signal-controlled speed influence” (HLU)

Digitalni systémy ZIMO nabizeji druhou Uroveri komunikace pro pfenos dat do vozidel na konkrétnich usecich traté. NejbéznéjSim
pouzitim je ,ovliviiovani rychlosti fizené signadlem* pro zastavovani vlakt a uplatriovani rychlostnich omezeni v 5 stupnich,
pfiéemz data jsou podle potfeby odesilana do useku traté ve formé HLU vyfezl pfipravenych moduly Useku traté MX9 nebo jejich
nastupci.

Rychlostni limity ,U* (ultra nizka) a ,L“ (nizka rychlost) i mezilehlé limity ,ovlivnéni rychlosti fizenim semaforem*” Ize nastavit pomoci
konfiguragnich proménnych ¢. 51 az 55, stejné jako hodnoty zrychleni a zpomaleni (hybnost) pomoci konfigura¢nich proménnych &.
49 a 50.

Vezméte prosim na védomi, Ze doby zrychleni a zpomaleni fizené signalem v CV ¢. 49 a €. 50 se vzdy s¢€itaji s dobami a kfivkami
naprogramovanymi v CV €. 3, €. 4, €. 121, €. 122 atd. Zrychleni a zpomaleni fizené signalem ve srovnani s hybnosti fizenou z
kabiny proto mohou probihat pouze stejnou rychlosti (pokud se CV #49 a #50 nepouzivaji) nebo pomaleji (pokud CV #49 a/nebo
#50 obsahuji hodnotu >0), ale nikdy rychleji.

Pro bezchybné fungovani systému fizeni vlakd vyuzivajiciho signalizaci fizené ovliviiovani rychlosti je nanejvys dllezité, aby
délky zastavek a souvisejicich brzdnych usekl byly na celém kolejisti spravné a jednotné nastaveny. Prectéte si prosim navod
k pouziti MX9.

Charakteristiky zpomaleni (€asto CV &. 52 pro mezni hodnotu ,U*) a brzdéni (CV €. 4 a €. 50) by mély byt nastaveny tak, aby vSechny
lokomotivy zcela zastavily pfiblizné ve 2/3 brzdné drahy, coz je v méfitku HO obvykle asi 15 az 20 cm pfed koncem brzdné
drahy. Nastaveni lokomotivy tak, aby zastavila pfesné na poslednim centimetru brzdné drahy, se nedoporucuje.

Aby dekodéry MS a MN spravné reagovaly na protokol HLU v pfipadé ,starSich* fidicich jednotek ZIMO (MX1EC, MX1 model
2000 nebo MX1HS), je tteba v MX1(!) zménit hodnotu CV €. 11 na 160 a nastavit CV ¢. 27 na 1 (také v MX1). Tyto tfi fidici stanice
MX1 také nesmi mit (jiz) vybitou 3V knoflikovou baterii (rozpoznatelné podle toho, Ze se pfi spusténi fidici stanice na displeji MX1
kratce zobrazi ,data loss"), protoZe jinak se zménéna hodnota CV #11 pfi vypnuti MX1 neulozi.

cv Oznaceni Rozsah Vychozi | Popis
,ZIMO HLU* Uplny popis CV #27 viz kapitola 3.1 Bit 2 = 1: Zastaveni a
#7 Vynatek — Uplny popis viz 4 omezeni rychlosti
kapitola 8 aktivni podle metody ZIMO HLU
Metoda ovliviiovani rychlosti fizena signalem ZIMO (HLU) pomoci
MX9 nebo StEin: nebo
o L, s metodou zastaveni ,asymetrickym DCC signalem": Hodnota
#49 Rizeno signalem (HLU, vynasobena 0,4 se rovna dobe zrychleni v sekundach od zastaveni na
ABC) . 0-255 0 plnou rychlost.
Zrychleni Pouziva se pouze CV #3 NEBO CV #49, v zavislosti na tom, ktera hodnota
je vyssi.
Ovladani rychlosti pomoci signalu ZIMO (HLU) s modulem tseku koleji ZIMO
MX9 nebo StEin
A nebo
. l'3rzdna dishalifzens pfi pouZiti metody zastaveni ,asymetrickym signalem DCC*:
#50 signalem (HLU, ABC) 0-255 0 Hodnota vynasobena 0,4 se rovna dob& zpomaleni v sekundéch z piné
el S et rychlosti do zastaveni.
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Zif

cv Oznaceni Rozsah Viychozi | Popis
Pouziva se pouze CV #4 NEBO CV #50, v zavislosti na tom, kterd hodnota je
vyssi.
#51 Rychlostni limity fizené 20 Metoda ovliviiovani rychlosti fizena signalem ZIMO (HLU) s pouzitim
#52 signalem (HLU) 40 (U) MX9 nebo StEin:
#53 #52 pro ,U" (ultra nizka) #54 2 70 Definuje interni kroky rychlosti pro kazdy z 5 limitG rychlosti generovanych
#54 pro ,L* (nizka rychlost) #51, 0-255 110 (L) HLU.
#55 #53, #55 mezistupné 180
Ovladani rychlosti signalem ZIMO (HLU) pomoci modulu tseku koleji ZIMO MX9 nebo
budouciho modulu
nebo
Rizené signalem (HLU pfi pouZiti metody zastaveni ,asymetrickym signalem DCC* (Lenz ABC):
BC) ! as v desetinach sekundy, nez lokomotiva za¢ne zrychlovat
#59 zpozdéni 0-255 5 po piijeti pfikazu k vy$3i rychlosti fizené signalem.
Udaje o specialni konfiguraci Bit 2 = 0: Rozpoznavani ¢isla lokomotivy ZIMO VYPNUTO
#12 ZIMO 0—255 0 : Rozpoznavani &isla lokomotivy ZIMO zapnuto
Od verze SW 5.00

3.10 Stop in front of a red signal and driving slowly by
“asymmetrical DCC-Signal” stops (Lenz ABC)

LAsymetricky signal DCC* je alternativni zpGsob zastaveni viaku (napf. na Eervenou). Staéi jednoduchy obvod sloZeny ze 4 nebo 5 bézné
dostupnych diod.

Zastavovaci sekce obvykle obsahuje 3 az 5 kiemikovych diod zapojenych do série a jednu diodu zapojenou paralelné v opaéném sméru

Jizdni napéti

2 zékladniho zafizeni (ustiedny)
frat pro zrusent
Zastaveni pi .Signal
Jizda'

Kremikové diod

naprikiad 1N5400x

(typy 3A)

wovaci usek

Poznamka: 3 diody v séril je
~ miniméini pocet, aby fungovaly s
dekodéry ZIMO! pro dekodéry jinjch
vyrobed jsou nékdy zapotiebi 4
nebo vice diod! Vzhledem k tomu,

Vzhledem k tomu, 7e v diodéch dochazi k
nezédouci 2Urdté napéti, pouziva se
miniméini pocet diod v zavislosti na
pouzitjch dekodérech.

‘Smérjizdy Obecnd trasa

Toto je obvyklé usporadani. Rozdilné poklesy napéti na
diodach vedou k asymetrii pfiblizné 1 az 2 V. Smér, ve kterém
jsou diody namontovany, uréuje polaritu asymetrie a s ni i
smer jizdy, pfi kterém je iniciovan signal zastaveni.

Rezim asy ického DCC je tieba
aktivovat v dekodéru pomoci CV #27. Obvykle se nastavi bit
0, tedy CV #27 = 1.

Vysledkem je stejné Fizeni sméru jako u dekodéru ,Gold*
od firmy Lenz.

cv Oznaceni Rozsah Vychozi | Popis
Bit 0 a bit 1 =.0: ABC neni aktivovano; Zadné zastaveni
Zastaveni v zavislosti na Bit 0 = 1: Brzdéni se spusti, pokud je napéti v pravé kolejnici (ve sméru jizdy) vyssi
poloze nez v levé kolejnici.
(.pFed cervenym signalem®) Toto (CV #27 = 1) je obvyklé pouZiti ABC)
nebo pomala jizda Bit 1 = 1: Zastaveni ABC se spusti, pokud je napéti v levé kolejnici (ve sméru
oci jizdy) vy$8i nez v pravé kolejnici.
»asymetrického DCC signalu P.of(l‘,'d je bit 0 nebo bit 1= 1 (nastaven je pouze jeden z téchto qvo.l_] m
“L ABC* bittl): Zastaveni je smérové, tj. nastane pouze pfi jizdé smérem k naveésti; jizda
E" L ) . opagnym smérem nema zadny vliv.
Vsechny podrobnosti a 0= Bit 0 a bit 1 = 1: Zastaveni jsou nezavisla na sméru jizdy. Viz kapitola ,3.10
nastaveni jsou popsany v ABC neni Zastaveni pied Gervenym signalem a pomala jizda u zastaveni
kapitole ,Zastaveni pred aktivni, ,asymetrickym DCC signalem* (Lenz ABC) ..."
&ervenym signalem a pomala HLU Bit 2 =_1: Zastaveni a omezeni rychlosti
jizda...* aktivni, aktivni podle metody ZIMO HLU
nebo ‘ Bit 4 — sekce DC brzdéni, pokud je polarita obracena 0 =
#21 bos:’a(m. deaktivovano 1 = aktivovano
(e S0) Bit 5 — sekce stejnosmérného brzdéni; pokud
Sek(?e . se polarita shoduje se smérem jizdy: 0
neaktivni = vypnuto, 1 = zapnuto
Bit 4 a bit 5 = 1: zastaveni pii
stejnosmérné napéti (napr. pfes diodu) nezavislé na
polarité (,brzdova sekce Marklin“)
B B Uginek podobny HLU, viz proto kapitola ,3.9 ZIMO ,ovliviiovani rychlosti
#49, Zrychleni, doba brzdéni 0-255 0 fizené signalem* (HLU)*.
#50 Pokud se tyto CV nepouZzivaji, plati CV #3 a #4.

#53 nizka rychlost 0-255 70 Vnitfni kroky rychlosti pro pomalou rychlost ABC
CV #100 pfi éteni pfes PoM (=Prog On the Main, =OP Prog Mode) poskytuje napéti
asymetrie naméfené V DANEM OKAMZIKU v desetinach voltu. Pro nagtené hodnoty
CV #100 plati nasledujici:

[-]
2 = 0,2 V Asymetrie pravé stopy vy$si napéti 1 = 0,1 V
Asymetrie pravé stopy vy3si napéti 0 = dokonale symetricky
signal
L ) N 255 = 0,1 V asymetrie, vy38i napéti na levé koleji 254 = 0,2 V
Napéti v proudové asymetrii asymetrie, vy$si napéti na levé koleji[...]

#100 (od verze SW 4.227) 0-255 Vysledek je zaokrouhlen na desetiny voltu, proto mizZe posledni bit trochu ,blikat*
(napf. pfi naméfené asymetrii napéti na kolejnici napf. 1,44 V vraci CV nékdy
hodnotu 14 a jindy
15 jako hodnotu CV).

&ni CV #101 Ize pouzit k definovani korekéniho faktoru v jednom ze dvou
Korekeni faktor pro CV #100 A ;) . A B
p smérl (nutné pouze u modelt s 6polovym rozhranim NEM 651, kde

#101 od verze SW 5.15 0-—255 0 spotfebi¢e zatéZuji jednu ze dvou kolejnic).

desitky a jednotky: prahova hodnota asymetrie v desetinach voltu. Na zakladé
. N tohoto rozdilu napéti mezi polovinami viny signalu DCC se asymetrie zaznamena
Prahova hodnota asymetrie jako takova a spusti se zastaveni vozidla.

pro 1-14 = 6 (vychozi hodnota) tedy znamena prahovou hodnotu asymetrie 0,6 V. Tato
JAsymetricky - hodnota se obvykle jevi jako vhodna; odpovida typické velikosti asymetrie

#134 DCC - signal* 01-14V 6 generované obvodem sestavajicim celkem ze 4 diod.

(ABC) ! !
zadné dojizdéni na zakladé ABC
ABC — komutace se —255: doba zastavky (v sekundach) v usecich ABC pro zastaveni
#93 Zzastavovacimi Gasy v , (;55 0 (=otoceni) na konci dojizdéci

reverznich smyc¢kach

= 256: trvalé zastaveni
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cv Oznaceni Rozsah Vychozi | Popis
Pouze jako dojizdéni, pokud CV #193 = 1 - 255
: Dojizdéni bez mezizastavek (viz vyse)
—254: Dojizdéni s mezizastavkami
ABC — dojizdéni s 0, (koncové smycky podle Useki ABC s nizkou rychlosti,
#194 dal&imi zastavkami 1-254, 0 zastavky definované useky ABC se zastavkami) Doba
255 zastaveni (v sekundach) v zastavkach

= 255: jako vySe, ale trvala zastavka v zastavkach (dokud
neni zastavka zrusena).

suana 7 I

3.11 DC Brake Sections, “Marklin brake mode”

POZNAMKY k DOJIZDECI TRASE:

- Polarita na zakladni jednotce (svorky N, P) je libovolna, nema Zadny vliv.

— Diodové obvody nutné na opaénych
kolejnicich

- Konfigurace komutaéniho dekodéru: CV

#27=1,CV#193>1

cv Oznaceni Rozsah Vychozi | Popis
PFi pouZiti stejnosmérnych brzdovych sekci je nutné vypnout automatické
prepnuti na analogovy provoz.
Aby byla t¢inna nastaveni v CV #27, bity 4 a 5:
CV #29, bit2=0
14 = (napf. CV #29 = 10, misto vychozi hodnoty 14) Bit 0 — Chovani
0000 1110 pfi zméné sméru
#29 Zakladni konfigurace 0-63 tedvbit Bit 1 — Pocet kroku rychlosti
221 R Bit 2 — Automatické prepnuti na analogovy provoz 0 =
vypnuto, 1 = zapnuto
Bit 3 — RailCom (obousmérna komunikace) Bit 5 — Vybér
adresy vozidla (DCC)
Zastaveni v zavislosti na Bit 0 a bit 1 =.0: ABC neni aktivovano; Zadné zastaveni
poloze Bit 0 = 1: Brzdéni se spusti, pokud je napéti v pravé kolejnici (ve sméru
(,pFed Eervenym signalem*) jizdy) vy$si nez v levé kolejnici.
nebo pomala jizda Toto (CV #27 = 1) je obvyklé pouziti ABC)
o pomoci . Bit 1 = 1: Zastaveni ABC se spusti, pokud je napéti v levé kolejnici (ve
,,asyT(et'lcker;cégf)SC signalu sméru jizdy) vy$Si nez v pravé kolejnici.
Lenz
i . Pokud je bit 0 nebo bit 1 = 1 (nastaven je pouze jeden z téchto dvou
Viz kapitola ,3.10 bit(1): Zastaveni je smérové, tj. plati pouze ve sméru jizdy k navésti
Zastaveni pfed cervenym 0= jizda v opaéném sméru nema zadny ucinek.
rlévést!dle!n a pomalajlzd_a 7 ABC ngnl Bit 0 a bit 1 = 1: Zastaveni jsou nezavisla na sméru jizdy. Viz kapitola
pfi zastavkach s ,asymetrickym aktivni, P ) S Fa B
signalem DCC* (Lenz ABC)" HLU .3.10 Zastaveni pred cervenym signalem a pomala jizda pomoci
aktivni Lasymetrickych DCC-signalovych* zastaveni (Lenz ABC)*
w07 ZIMO?!eIf)S‘ ostatni | Bit4 — sekce DC brzdéni, pfi obracené polarits 0 = vypnuto 1
(viz kapitola ,3.9 ZIMO el SE
,ovliviiovani rychlosti fizené usEli(y | Bit5 - sekce DC brzdéni, pokud je polarita
neaktivni

signalem" (HLU)")

nebo
brzdové useky DC (,brzdovy
usek Marklin“)

stejna jako smér jizdy
0 = vypnuto 1 = zapnuto
Bit 4 a bit 5 = 1: zastaveni pfi
stejnosmérném napéti (napf. diodou) nezavisle na
polarité (,brzdova sekce Marklin“)
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nejprve po urcitou dobu pokracuje beze zmény a poté brzdi ,normalné“ (se stejnym zpomalenim, jako by brzdil z pIné

3.12 Distance controlled stopping - Constant Braking Distance rychlosti).

Naopak ve druhé varianté (CV #140 = 11, 12, 13) za¢ne vlak brzdit ihned na zacatku brzdné drahy, a to i pfi nizké vstupni
rychlosti, coz mlze vést k nepfirozenému chovani. Z divodu pfizpusobeni se produktim tfetich stran, které funguji
podobné jako druha varianta, vdak maze byt uzite¢né zvolit pravé tuto variantu.

Pokud byla provedena volba konstantni brzdné drahy pomoci CV #140 (=1, 2, 3, 11, 12, 13), zastaveni (tj. brzdéni do klidu)
se provadi podle tohoto postupu, pfi¢emz hodnoty nastavené v

CV#141 I pFi pouiti ,brzdéni Fizeného vzdalenosti® v ruénim rezimu (CV &. 140 = 2 nebo 12) maZe byt vhodn&jsi druha varianta
jsou udrzovany co nejpfesngji az do bodu zastaveni, bez ohledu na rychlost, kterou model pravé jel na zadatku (ti. CV €. 140 = 12), aby vlak reagoval na ovlada¢ okamzité.
brzdéni (tzv. ,vstupni rychlost®).

Tento postup je obzvlasté uziteny v souvislosti s automatickym zastavenim pred ¢ervenym signalem (CV #140 = 1,
11) pomoci systému ZIMO HLU (,fizeni vlaku podle signalu“) nebo Lenz ABC (zastaveni na signal pomoci
,asymetrického DCC signalu®). K tomu je tfeba nastavit CV #140 na hodnotu 1 nebo 11.

Lze také aktivovat zastaveni fizené vzdalenosti pro ruéni fizeni (pomoci odpovidajicich hodnot v CV #140 = 2, 12), i kdyz A First variant
to ma mensi prakticky vyznam, tj. kdyz je rychlost nastavena na 0 na ovladaci (ruéni ovladag, fidici jednotka, pocitac, ...). for Constant Braking Distance
cv Oznaceni Rozsah Vychozi | Popis E ~ Braking from:full speed
By Braking from partial speed
Aktivace brzdéni Fizeného vzdalenosti (Constant Braking Distance) with "constant braking dl?'ta“ce"- variant CV #140 =1, 2, 3
podle CV #141 namisto brzdéni fizeného Gasem podle CV #4, pro T(grn ‘stops at cprreci pasition, by automatically decelerated
= 1 automatické zastaveni pomoci ZIMO HLU (,ovlivnéni rychlosti initiation of braking and then "normal” course
signalem”) nebo ABC (zastaveni signalem pomoci ,asymetrického
. p signalu DCC"). . .
Zas\t;gz;;:\(s)srgg_ulam = 2 ruéni zastaveni pomoci regulatoru rychlosti. Braking from partial speed
= 3 automatické a ruéni zastaveni. with "normal", i.e. time-controlled progression
. , Ve vy$e uvedenych pripadech (= 1, 2, 3) je brzdéni z dil&ich rychlosti ("Constant braking distance" not activated)
#140 Renstaninibrzdnaiceha 1,2,3,11, 0 zpozdéno, aby vlak ,neplazil* zbyte¢né dlouho (toto je doporugena Train stops too early.
Vybér situace brzdéni a 5 \_/olba). i dr_uhou §€ranu ey m q 5
L =11, 12, 13 jako vySe, ale brzdéni je vzdy zahajeno, jakmile viak =
chovani brzd o 3 .
vjede do brzdné Useku. .
| I ’ way
Entry into the braking section Wanted stopping point
(start of the stopping section or controller zero points)
Hodnota v tomto CV definuje ,konstantni brzdnou drahu®. Hodnotu A Second variant
Zastaveni s regulaci vhodnou pro dané brzdné drahy je tfeba urgit metodou pokusti a omyld; for Constant Brakjng Distance
brzdné drahy — jako voditko muze poslouzit: CV #141 = 255 znamena pfiblizné 500 m u
) 0-255 20 prototypu (tj. 6 m u HO), CV #141 = 50 je pfiblizné 100 m (tj. 1,2 m u HO). @ Braking from full speed
Konstantni brzdna draha Brzdna =

Braking from partial speed

with "constant braking distance”, variant CV #140 =11, 12,13

Train stops in the right place due to automatically reduced
deceleration value despite immediate start of braking.

dréha

Rozsifena definice konstantni brzdné drahy: Pomoci CV &. 830-833
Brzdna draha vpfed Horni baijt 0-255 0 Ize nyni nastavit pfesnéjsi brzdnou drahu zavislou na sméru jizdy.

#3830 & " - g

Pomér oproti CV ¢. 141 je 1:16.

Braking from partial speed
with "normal”, i.e. time-controlled progression

("Constant braking distance" not activated)
Train stops too early.

s - o et Definovana brzdna dréha se vypogita jako: (256 * horni bajt) + dolni
Brzdné draha vpfed Nizky bajt "
#831 : Fs 0-255 0 bajt.

CV #830 — #833 jsou ucinné pouze v pripadé, Ze CV #141 = 0.
#g32  |Brzdna draha pfi couvani Horni 0-255 0

bajt

J— - - . way
#8333 Brzdna draha pfi couvani — dolni

bait 0-255 0

Entry into the braking section Wanted stopping point

Zastavgm’ s Fi'zenou Vzhledem k tomu, Ze HLU je odoInéj$i vi¢i chybam nez ABC, neni obvykle
vzdalenosti — nutné zadné zpozdéni detekce; proto je vychozi hodnota 0.

#143 Kompe’nzace konstantni brzdné 0255 0

drahy pro metodu HLU

Pribéh ,brzdéni fizeného vzdalenosti“ se fidi dvéma moznymi postupy (viz obrazky niZe): Doporucuje se prvni varianta

(CV #140 =1, 2, 3), pfi které pfi niz8i vstupni rychlosti viak
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3.13 Shunting-, Half speed-, MAN-functions

Chovani pfi zrychlovani a brzdéni nastavené riznymi konfiguraénimi proménnymi (#3, #4, #23, #24) umozriuje na jedné strané
prototypovou jizdu, ale ¢asto je prekazkou pfi manévrovani, pokud ma byt provedeno rychle a snadno.

Je tedy mozné doc¢asné zkréatit casy zrychleni a brzdéni nebo je nastavit na nulu vybérem funkéni klavesy; pfi posunu je nékdy také

uzite€né omezit rozsah rychlosti regulatoru rychlosti na ¢aste¢ny rozsah (polovi¢ni rozsah).

cv Oznaceni Rozsah Vychozi Popis
POZOR: Vybér prepinaciho tlacitka pro aktivaci HALF
bity 2, 3, 4, 6 (t. volba funkef SPEED:
b"Y S . ;’0, a funkci Bit4 = 1 (a bit 3 = 0): F3 jako Kiavesa poloviéni rychlosti
ocnichjkidves)nlatijpouzely Bit 3 = 1 (a bit 4 = 0): F7 jako klavesa poloviéni rychlosti Vybér
pfipadé, ze CV #155 a #156 = Klaves:
0 Y pro
tyt — sifeny VWb deaktivaci ACCELERATION TIMES:
(tyto ”"1°Z'1”J; '°Zflre",y vyober Bit 2 = 0 (a bit 6 = 0): kKlavesa MN jako deaktivace zrychleni
aljsou “p,'eh nos ’LTY"‘"V v Bit 2 = 1 (a bit 6 = 0): F4 jako deaktivace zrychleni Bit 6 = 1 (bit 2
novych projekti). irelevantni): F3 jako deaktivace zrychleni
Funkce boéni klavesy: Poloviéni TYP (rozsah pusobeni) klavesy (MN, F3 nebo F4) pro deaktivaci ¢astl
chlost, zrychleni ' 2rychleni:
& 24 Bity 0— Bity 1,0 = 00: Zadny vliv na Gasy zrychleni
4,6 = 10: zkracuje dobu zrychleni/zpomaleni na % hodnot
0 stanovenych pomoci CV ¢. 3 a €. 4.
= 11: zcela deaktivuje dobu zrychleni/zpomaleni.
deaktivace PRIKLADY:
F3 jako klavesa pro poloviéni rychlost, pokud CV
#124 #124 = 16 F3 jako klavesa pro polovi¢ni rychlost a
VZHLEDEM K TOMU, ZE: F4 k upInému deaktivovani doby zrychleni/zpomaleni, pokud bity 0, 1, 2, 4 =
Bity 0,1 (tj. TYP deaktivace o ltedyCV#24=23 e ) )
zrychleni) plati vzdy, také F3 jako klavesa pro pplowcnl rychlost apro deaktivaci zrychleni/zpomaleni
spoledné s CV #155, #156. pokud bity 0, 1,4, 6 = 1, tj. CV #124 =83
Pozor, stara metoda. Nyni pouzijte CV #201 nebo CV #202
Bit 7: Pfepnuti
SUSI -
Vystupy logické urovné
V néavaznosti na nastaveni z CV €. 124, pokud tam uvedena volba
(poloviéni rychlost na klavesach F3 nebo F7) nestadi, protoZe je Zadouci
pouzit jinou klavesu:
0, CV #155: Uréeni funkéni klavesy, pomoci které se
1-28 poloviéni rychlost (= nejvy3$i stupei rychlosti vede k polovi&ni rychlosti)
29, zapnout.
. . . s Pokud je CV #155 > 0 (t. kli¢ je nastaven), je pfipadné pfifazeni v
uprednostnl? u novych pro.]ektu 30 CV #124 jo nedginné. Pokud
alternativa k CV #124: CV #155 =
§ =0: CV #155 neni aktivni, takZze CV #124 je platné.
#1556 Funkéni kldvesa pro abity 7, 0 = 1-28: Funkeni klavesy F1-F28
poloviéni rychlost 6,5 =29: ankcnl klavesa FO
= 30: Klavesa MAN
pro Bity 7, 6, 5: Uprava ,poloviéni* rychlosti.
nastaveni =000: Rychlost podle kro!«u rychJosti, nésob'eno 0,625
polovi& =001 ... 100: ... rychlostni stupen, pasobepy 0,125..0,5
ni =100... 111 krok rychlosti, vynasobeny 0,5 ... 0,875
rychlosti. Bit7,6,5| 000 | 001 | 010| 011 [100| 101 |110( 111
Factor |0,625)0,125/0,25]0,375(0,5|0,625|0,75(0,875

Strana 39 i[ IT

upfednostriiovat u novych

Tento CV piepiSe nastaveni klaves F v CV #124 (bit 2 a 6), pokud neni
uspokojivé. Nastaveny rozsah (bit 0 a 1) chovani zrychleni se neméni.
Pokud je CV #156 > 0 (tj. je nastavena klavesa), je jakékoli pfifazeni v CV
#124 neGginné.

Pokud je CV #156 =

0, znamena to, ze CV #156 neni aktivni, takze CV #124 je platné.

—28: Funkéni klavesy F1-F28

Funkéni klavesa FO

0: Kldvesa MAN

P 0, -
projektd 1-28 Bit 7 = 1: Potlageni spinani svétla pfi zméné sméru jizdy.
alternativa k CV ¢&. 124: 2, Nastaveni CV #124 tykajici se typu deaktivace nebo sniZeni stale plati,
’ tedy:
30 CV #124, bit 1,0 =
#156 = 00: zadny vliv na ¢asy zrychleni
= 10: zkracuje dobu zrychleni/zpomaleni
Funkéni klavesa pro de- na % hodnot podle CV #3, #4.
P! 129-156, = 11: zcela deaktivuje dobu zrychleni/zpomaleni.
deaktivaci 157, Obvykle se nastavi CV #124 = 3, aby se dosahlo Uplné deaktivace
Zrychleni a zpomaleni 158 (pokud nejsou nastaveny i jiné bity v CV #124).
doba zrychleni a zpomaleni
Funkce MAN (nebo klavesa MAN na ovladacich ZIMO) byla ptvodné
Funkéni klavesa pro funkdi navrzena pouze pro'apllkace ;IMQ. aby 'bylo mozné zruéltupflk'a;y .
zastaveni a omezeni rychlosti aplikované systémem ,ovliviiovani rychlosti
MAN = A P TI
fizeného signalem* (HLU).
0 Tato funkce byla v pozdéjsich verzich softwaru rozsifena o ,asymetrické
#157 Pouze pro fadige jiné nez 1-28, zastaveni signalu DCC* (Lenz ABC).
ZIMO, které nemaiji 29 Pokud se dekodéry ZIMO pouzivaji se systémy jinych vyrobcu, které tento

vyhrazenou klavesu MN.

kli¢ nemaji (zfidka u HLU, obvykle u ABC), Ize nyni pomoci CV #157
pfifadit funk&ni kli¢ pro zruSeni signélem fizeného omezeni rychlosti nebo
zastavovaciho pfikazu.
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PRIKLAD Gpravy mapovani funkci: Klavesa F2 (klavesa ZIMO #3) by méla prepinat kromé vystupu FO2 také vystup FO4.

3.14 The NMRA-DCC function ma pp in g Navic Kiavesy F3 a F4 by nem&ly prepinat FO3 a FO4, ale spise FO7 a FO8 (napfiklad spojky). Nové hodnoty je tfeba
zadat do pfislusnych konfiguraénich proménnych nasledovné:
Malé dekodéry ZIMO maiji 4 az 12 funkénich vystupt (FO). Spotiebice pfipojené k témto vystuplm (svétla, generator CV #36=40
koufe atd.) se zapinaji a vypinaji pomoci funkénich tlacitek na ovladaci. Které funkéni tlacitko ovlada ktery funkeni CV#37=32
vystup, Ize definovat pomoci mapovani funkci NMRA. CV#38 =64
CV #33 az #46
definovat mapovani funkci NMRA. Bohuzel i toto mapovani funkci méa sva omezeni (pro kazdou funkci je k dispozici pouze F2 3 #36
jeden 8bitovy registr, coZ znamend, Ze Ize vybirat pouze z 8 vystupl) a pouze funkce prednich svétel ma byt zavisla na F3 4 #37
sméru jizdy. F4 5 #38
CV#61=0
@ It A N . ~or . H 1 H 1 L
§ | Cene Funkeni vistupy Funkeni vistupy Function mappingcwaithout Left shift
> E klavesa
% 'g na
) ovladadi CV rusi ,posuny doleva“ u vyssich CV (od ¢&isla 37 podle plvodniho pfifazeni funkci NMRA, viz vlevo), diky E¢emuZ mohou
&; % ovladaci ,Vvy88i“ F pfistupovat i k niz§im FO: napt. ,F4 spina FA1“ neni podle NMRA mozné, ale zde ano.
LE g FO6 FO5 FO4 FO3 FO2 FO1 Svétla
zadni predni
FO 1(L) fw
FO 1(L)yre FO 1 (L) pro. #33
F1 2 FO 1(L) zpét | #34 0
F2 3 F1 2 #35 0
F3 4 F2 3 #36 2 0
F4 5 F3 4 #37 3 2 0
F5 6 F4 5 #38 4 3 2 0
F6 7 F5 6 #39 5 4 3 2 0
F7 8 F6 7 #40 5 4 & 2 0
F8 9 F7 8 #41 5 4 ) 2 0
F9 0 F8 9 #42 5 4 & 2 0
F10 ™ F9 0 #43 5 4 3 2 0
F11 12 F10 ™ #44 5 4 8 2 0
. F12 13 F11 12 #45 5 4 3 2 0
Cerhétetky vtabutcevySeozmacuji vycno n poviddfunkenimuvystupd se
stejnym &islem. Do téchto CV byly proto ve taveni zapsany nasledujici hodnoty: F12 3 #46 5 4 3 2 0
CV#33=1
CV#34=2
Cve 35=4
CV¢E.36=8
CVve37=2
CV¢.38=4
CV¢E.39=8
CV¢E.40=16

CVe.41=4

a tak dale...
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cv Oznaceni Rozsah Vychozi | Popis

Hodnota tohoto CV se vypogita nasledovné: Cislo
funkéniho vystt FO1-FO6) x 32
predni svétlomety A navic +u'i | ; nkv};l,:r,l\j,( F1 F2 )XF28
vystupy definovanych CiSlotiunkenilkisvesviitiE2T2E28)
funkei) -... hodnota CV ¢&. 107.
#107 0-220 0 Funkéni klavesa: Klavesa (F1 — F28), pomoci které se
vypnou VSECHNA svétla na boku kabiny,
tj. vystup ,predni svétio“ A
Funkeni vystupy: napf. zadni svétla na této strané.

Vypnout svétla (tj.

u
Kabina Fidi¢e 1 (pfedni)

#108 Kabina fidi¢e 2 (zadni) 0-255 0 Stejné jako CV #107, ale pro druhou stranu lokomotivy.
#109 Dodateény vystup paliva 1 1—-6 0 Funkeéni vystup se vypina pomoci CV #107.

strana
#110 Pfidat vystup Fu Strana 2 1-6 0 Vystup funkce je vypnut spolecné s CV #108.

3.16 “Unilateral light suppression”

Tip:  Smérové zavisla zadni svétla se specialnimi efektovymi CV:

Diky mapovani funkci NMRA Ize funkci FO nastavit pouze jako smérovou, protoze byla uréena pro pfedni svétla, ktera se pfi zméné sméru jizdy
automaticky pfepinaji mezi rezimy ,vpfedu* a ,vzadu“. V8echny funkce F1—F12 se ovladaji nezavisle na sméru jizdy.

CV pro specialni efekty ¢. 125-132, 159 a 160 (viz kapitola ,3.21 Efekty pro funkéni vystupy (americké a jiné svételné efekty, generatory
koure, odpojovace atd.) ...“) jsou pfifazeny vzdy k jednomu funkénimu vystupu (az FO8) a umoziiuji vyuzivat vice funkci zavislych na
sméru. Proto se pouzivaji pouze bity sméru v ramci efektovych CV, skute¢né bity efektu jsou nastaveny na 0.

PRIKLAD 1: Dvé& &ervena zadni svétla jsou pfipojena k funk&nim vystuptim FO1 a FO2 (pfedni a zadni). Ob& maji byt ovladana funkci F1, ale
mély by se také ménit podle sméru jizdy. Proto

CV #35 =12 (pro F1, bit 2 pro FO1 a bit 3 pro FO2), navic efektové CV CV #127 = 1 (pro
FO1)a CV #128 = 2 (pro FO2).

Timto zplisobem se FO1 aktivuje pouze pfi jizdé vpied, FO2 pfi jizdé vzad (pouze pokud je aktivovan F1).

PRIKLAD 2: Na rozdil od pfikladu 1, kde se dervena zadni svétla zapinala a vypinala nezavisle na bilych v zavislosti na sméru jizdy, se v
tomto pfikladu pfedni a zadni svétla (Cervena A bild) zapinaji a vypinaji spole¢né na pfislusném konci lokomotivy pomoci tlacitek FO nebo
F1 (v zavislosti na tom, na kterém konci je lokomotiva pfipojena k vlaku) — ,jednostranné potlaceni osvétleni*

To Ize provést nasledovné:

Ptipojeni: Bila predni svétla pfipojena k funkénimu vystupu ,predni svétla® / Cervena predni svétla k
funkénimu vystupu FO2 /
I@l’lé zadni svétla k funkénimu vystupu FO1 /
Cervena zadni svétla k funkénimu vystupu ,zadni svétla“ (!).
CV #33 =1 a CV #34 = 8 — predni bila svétla v rezimu FOforw a predni Eervena zadni svétla v rezimu FOrev! CV #35 =
6 (v rezimu F1 jsou jak bila predni svétla, tak ¢ervena zadni svétla!)
CV#126=1/CV#127 =2
(Zavislost na sméru pro zadni bila a ¢ervena svétla pomoci CV ,Specialni efekty”).

,Svycarské mapovani“ je funkéni mapovani, které umoziiuje pouZivat osvétleni lokomotivy tak, jak to vyzaduiji

Svycarske | motiv¥i§'2je samoziejmé uzite¢npé i pro lokomotivy jinych zemi.
?ﬁi »Svylc &h WJ&SJ @peprhggstavy osvétleni lokomotivy (individualni zapinani a stmivani)

pomoci raznych funkénich tlagitek, tj. pro situace jako jizda s jednou lokomotivou, vozy pfipojené k kabiné 1 nebo k
kabiné 2, jizda v soupravé, posunovani atd.

Pouziti této relativné sloZité metody ma samoziejmé& smysl pouze v pfipadé&, Ze je vozidlo vybaveno mnoha nezavisle
zapojenymi svétly (nebo LED diodami) a dekodér nabizi stejny pocet funkénich vystupt, coz by mélo byt minimalné 6.
Dekodéry ZIMO (s vyjimkou nékolika miniaturnich dekodér(i) nabizeji skute¢né mezi 6 a 10 funk&nimi vystupy, dekodéry

pro velka méfitka dokonce jesté vice.

PoZadované stavy osvétleni jsou definovany celkem 17 skupinami CV, pfi¢emz kazda skupina obsahuje 6 CV (tj. 102
CV; CV ¢&. 430-507 a ¢&. 800-823). Princip je jednoduchy: prvni CV kazdé skupiny obsahuje Cislo (1 az 28) pro
funkéni klavesu F1 — F28 a ostatni CV definuji, které funkéni vystupy se maji touto kladvesou prepinat, pficemz
kazdy zavisi na sméru pohybu.

cv Oznaceni Rozsah Vychozi | Popis
S klavesou F definovanou zde funkce vydava vystupy definované v A1 (Forw
0-28,
y 4 i i nebo Rev) a
#30 Svycarska mapovaci skupina 1 29 (pro FO) 0 )
F-klavesa* A2 (Forw nebo Rev)
129-157 Zapnuty.
Bit 7 = 1: Invertuje funkci klavesy F.
»Normalni pfifazeni funkci“ klavesy M definované zde musi byt deaktivovano
Bit 0—6: (tj. odpovidajici vystupy, jako jsou svétlomety, jsou vypnuté), pokud je
Svycarské mapovani Skupina 1 . zapnuta klavesa F.
5 “ 0-28, Bit 7 = 1: navic by se vystupy uvedené pod A1 a A2 mély zapnout pouze v
JKlavesa M . . N 3
pfipadé, Ze jsou klavesy F a M zapnuté.
29 (pro FO) ) N
#431 0 Bit 6 = 1: Vystupy klavesy M se nesmi vypnout, pokud je klavesa F zapnuta a
nebo . B b
abit7 vozidlo jede vpfed.
Specidini nastaveni nebo Bit 5 = 1 Vystupy klavesy M se nesmi vypnout, pokud je klavesa F zapnuta a
5 ) vozidlo jede vzad.
.pIny svazek' 255
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=157 je Casto pouZivana hodnota pro CV #431, protoze
FO (=29) je obvykle definovano jako klavesa M s bitem 7 = 1. FO
pak funguije jako obecna klavesa ZAP/VYP.

= 255 (Specidlni nastaveni dalkovych svétel!): svételné zdroje definované v
nasledujicich &tyfech CV se prepnou na plnou intenzitu, pokud jsou fizeny
prostfednictvim ,normalniho mapovani funkci®, a stmivany pomoci CV &.
60; tato funkce se pouziva napfiklad k pfepnuti svétiometl Svycarské
lokomotivy na dalkova svétla, aniz by se prepnulo bilé zadni svétio na
dalkové.

V zavislosti na CV #399: Dalkova svétla se zapnou pouze v pfipadé, Ze rychlost
je vy88i nez hodnota zadana v tomto CV (rezim 255 kroku).

#472

kupil .
war7 Skupina 8 0
#478 n
ki .
N Skupina 9. 0
#484 .
4489 Skupina 10. 0
#490 .
4495 Skupina 11. 0
_‘:;‘:g ’ Skupina 12. 0
_“:g(zﬂ Skupina 13. 0
-#:ggs Skupina 14. 0
#3806 .
15.
_#811 Skupina 15. 0
#3812 .
16.
4817 Skupina 16. 0
#318 .
N Skupina 17. 0
Kazdy skupinovy CV (tj. #432, #433, #434, #435) Ize propojit s
jednou z téchto péti stmivacich CV.
To znamena, Ze vystupy funkce budou pfi zapnuti odpovidajicim
#508 (0-31)*8 zpUsobem ztlumeny.
#509 Hodnoty stmivani pro (Pouze bity Hodnota 0 = ztmaveno, hodnota 31 = neztmaveno.
#510 »Swiss Mapping* (p;::il‘vajl‘ 248 Lze pouzit pouze s funk&nimi vystupy FOO az FO13.
#511
hodnoty
3-7)
#512 N e . ¢
Bit 0 = 1: potlacuje svételny efekt
Specialni konfigurace Bity 0-2 Bit 1 = 1: Blikajici efekt
Bit 2 = 1: Inverzni blikani
(Bit 0 zatim neni implementovan)
V kombinaci se specialnim nastavenim dalkovych svétel ,Swiss Mapping®, viz CV
#431 = 255; plati pro viech 17 skupin CV (CV #437, #443, ...):
Prepne na dalkova svétla pouze tehdy, kdyz rychlost prekroéi hodnotu
uvedenou v tomto CV; na zakladé 255 internich rychlostnich stuprit
dekodéru.
Dalkova svétla = 4 P .
Zavisla na rychlosti PRIKLADY a ZVLASTNi PRIPADY:
Pravidlo 17 = 0: Dalkova svétla pfi jakékoli rychlosti (v¢. stani), ovladana pouze klavesou F
e (Pravidlo 17) ss 0 pfi j Ty ( ) p

Od verze SW 6.00

(napf. podle CV #430).

= 1: Dalkova svétla pouze pfi jizdé (ne pfi stani), jinak ovladana klavesou F
(napf. CV #430).

= 128: Pfepne na dalkova svétla pfi dosazeni stfedni rychlosti.

Bity 0-3: Bity 0—-3:
1-12 Vystup funkce se zapne v pfimém sméru za predpokladu, Ze jsou zapnuty
14 klavesy ,F“ i_,M“ (pokud je bit €. 7 pro klavesu M = 1, jinak staci zapnout
Svycarska mapovaci skupina 1 (FOOon klavesu F).
) ,A1“ vpred 15 (Foor) Bity 7, 6, 5 (7 moznych hodnot nebo nula):
Bity 5-7: Cislo pfislusného stmivaciho CV. Napfiklad: Bit 5 = 1 znamena
0—-7 stmivani podle CV ¢&. 508 atd.
Bity 0-3: Bity 0-3:
1-12 Vystup dopliikové funkce se zapne v pfimém sméru, pokud jsou zapnuty
klavesy ,F*i_,M" (pokud je bit &. 7 pro klavesu M = 1, jinak staci zapnout
Swiss Mapping Group 1 ,A2“ 14 (Foof klavesu F).
st vpred 15 (Foon) Bity 7, 6, 5 (7 moZnych hodnot nebo nula):
Bity 5-7: Cislo pfisludného stmivaciho CV. Naptiklad: Bit 5 = 1 znamena
0-7 stmivani podle CV &. 508 atd.
Bity 0-3: Bity 0-3:
1-12 Vystup funkce se zapne v opaéném sméru, pokud jsou zapnuty klavesy ,F*i
»M* (pokud je bit €. 7 pro klavesu M = 1, jinak staci zapnout klavesu F).
Swiss Mapping skupina 1 ,A1* 14 (Foof " ..
434 ” 15 (FOOr) Bity 7, 6, 5 (7 moznych hodnot nebo nula):
reverzni Cislo prislugného stmivaciho CV. Napfiklad: Bit 5 = 1 znamena
Bity 5-7: stmivani podle CV &. 508 atd.
07
Bity 0-3: Bity 0-3:
1-12 Vystup dopliikové funkce se zapne v opaéném sméru, pokud jsou zapnuty
14 klavesy ,F*i_,M" (pokud je bit €. 7 pro klavesu M = 1, jinak sta¢i zapnout
Swiss Mapping Group 1 ,A2“ 1 (Foof) klavesu F).
inSd reverzni 5 (Foor) Bity 7, 6, 5 (7 moZnych hodnot nebo nula):
Bity 5-7: Cislo pfislusného stmivaciho CV. Napfiklad: Bit 5 = 1 znamena
07 stmivani podle CV ¢&. 508 atd.
#436 . V&ech 6 CV ve skupiné 2 je definovano stejnym zptisobem jako 6 CV ve skupiné
Skupina 2.
- #441 1k
#442 Skupina 3. V&ech 6 CV nasledujicich skupin je definovano stejnym zpisobem jako 6 CV ve
-447 ) skuping 1.
#448 .
4453 Skupina 4.
#454 .
#4590 Skupina 5.
#460 .
4465 Skupina 6.
il Skupina 7.

- #471

oL
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Pouziti ,Swiss Mapping“ je zde znazornéno na pfikladu lokomotivy SBB

front rear Re422.
o] o]
FO_f <« Svétla nebo skupiny svétel jsou zde zobvrazeny tak, jak se vyskytuji
O O| O O na typické elektrické lokomotivé SBB (Svycarsko).
(0] o Ukolem $vycarského mapovani je zde spravné zobrazit vechny
FO_r o o o o mozné provozni stavy tykajici se osvétleni (v obou smérech)
pomoci:
co1 o o FO (obecné zapnutiivypnuti) a F15,
o ol o o F16, F17, F18, F19, F20.
e} o]
FO2
O O o O
lo) o
Fo3 ® o O O Vysledkem je tabulka, jak vidite vpravo® ,Svycarské mapovani*
ro) o) je nakonfigurovano nasledovné:
FO4
O ®|p o
o (o}
FO5
O O |®@ O
- (o] o]
=13 34 42
#430=1 o qm pE ) ® 32=14 #433 =1 #434 =15 #435=1
#436 =15 #437 =157 #438 =2 #439=0 #440 =2 #441=0
#442 = 16 #443 = 157 #444 = 14 #445 =1 #446 =3 #447 =4
#448 =17 #449 = 157 #450 =5 #451=6 #452 =15 #453 =2
#454 =18 #455 = 157 #456 =6 #457=0 #458 =4 #459=0
#460 =19 #461 =157 #462 =2 #463=0 #464 =1 #465=0
#466 = 20 #467 = 157 #468 =0 #469=0 #470=0 #471=0
Vysvétleni:

Normalni mapovani funkci NMRA v CV #33 a CV #34 (pfedni a zadni svétla) ur€uje osvétleni v pfipadé, Ze je FO zapnuto a
funkéni klavesy F15 — F20 jsou vypnuté: CV #33 = 133 (= Lfor, FO1, FO6) a CV #34 = 42 (= Lrev, FO2, FO4).

Nasledujici skupiny CV (1. skupina: CV #430 — 435, CV #436 —#441 atd.), pfic¢emz kazda skupina je uvedena na jednom
fadku, obsahuji v prvnim CV ¢&islo ,F-klavesy” F15, F16, F17, F18, F19, F20, nasledované CV pro ,M-klavesu“ a funkéni
vystupy, které maji byt prepnuty.

Vsimnéte si, Ze pro F15 existuji dvé skupiny (CV #430... a #436...), protoZe F15 by mélo prepinat 3 funkéni
vystupy soucasné, ale do kazdé skupiny Ize zadat pouze 2 (A1, A2 pro kazdy smér); pro
vSechny ostatni ,F-klavesy“ sta¢i jedna skupina.

V8echny ,M-klavesy“ (druha CV v kazdé skupiné€) jsou nastaveny na ,157*; to znamena, ze musi byt splnéna podminka
,FO“ a bitu 7, coz znamena, Ze vybrané vystupy jsou aktivovany pouze v pfipadé, Ze jsou F- a M-klavesy zapnuty.

Treti az Sesty CV v kazdé skupiné obsahuji ¢isla funkénich vystupt, které maji byt aktivovany (kde jsou svétlomety
koédovany jako ,14“ a ,15%, pro v8echny ostatni vystupy staci pouzit &islici v FO1, FO2...).

vpiedu)

strané kabiny 1

@
O

FO + F20
vpredu / vzadu

Funkeéni tlacitko Vystup Komentar predni zadni
FO vpred (kabina FO f lokomotiva jedouci samostatn& o O
1 vpied) F&
Fos O 0|0 @
FO vzad (kabina 2 FOr lokomotiva jede sama O
vpredu) FO_2
FO4 C @0 O
FO + F15 vpfed (kabina| Fo f Lokomotiva v &ele, vagon pripojeny na strané O O
1 vpredu) FO1 kabiny 2, standardni vlak bez fidiciho vagénu
Fo2 o 0|0 O
F0'+dF1)5 vzad (kabina 2| Fq r Lokomotiva tahne, viiz pfipojeny k boku kabiny 1, O O
vpredu FO1 standardni vlak bez fidiciho vozu
Fo2 o 0|0 O
FO + F16 vpred (kabina| FO_f Vlak s pilotnim vozem (nebo vedouci O O
1 vpfedu) FO1 lokomotivou dvojité trakce) s pfipojenymi vozy
na strané kabiny 2 O O O O
'V:O i F1(?‘vzad (pfedni FO3 Tlaény vlak (s fidicim vozem), vozy pfipojené O O
Cast kabiny 2) Fo4 na strané kabiny 2 (od roku 2000) . . O O
FO + F17 zpét (kabina 1| FO_r Tlaéna souprava (s Fidicim vozem), vozy O O
vpfedu) FO2 spfazené na strané kabiny 1 (od roku 2000) O O O O
FO + F17 vpred (kabina| FO5 Tla¢na souprava (s pilotnim vozem), vozy O O
2 vpredu) FO6 spfazené na strané kabiny 2 (od roku 2000) O o . .
FO + F18 vpred (kabina| FOB Tlaéna souprava (s brzdovym vozem nebo O O
1 vpfedu) lokomotivou s dvojitou trakci) s pfipojenymi O .
vozy na strané kabiny 1 (pfed rokem 2000) O O
F0'+ F18 vzad (kabina 2| FO4 Tlaceny vlak (s brzdovym vozem nebo O O
vpfedu) brzdovym vozem s dvojitou trakci) s pfipojenymi O .
vagony na strané kabiny 2 (pfed rokem 2000) O O
FO + F19 vpred (kabina| FO2 Posledni lokomotiva s pfipojenymi vagony na O O
1 vpfedu) strané kabiny 2 O O O o
FO + F19 vzad (kabina 2| FO1 Posledni lokomotiva s vagoény pfipojenymi na O o

O
O
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3.18 ZIMO “Input Mapping”
SW version 3.00 and higher

Omezeni mapovani funkci NMRA (pouze jedna z 8 funkci na jeden z 12 funkénich tlacitek) Ize pfekonat pomoci
,mapovani vstup(“ ZIMO. Funkeni tlacitka (= externi funkce) Ize navic rychle pfizplsobit pfanim obsluhy, a to jak pro
funkéni vystupy, tak pro zvukové funkce, aniz by bylo nutné ménit interné namapované funkce a zejména bez zmén v
zvukovych projektech:

CV #400 — #428

cv Oznaceni Rozsah Vychozi | Popis

=0: Kli¢ FO (tj. FO z DCC paketu) je
odeslan na interni FO (1:1).
= 1: Kli¢ F1 je odeslan na interni FO.

= 28: Kli¢ F28 je odeslan na interni FO.
= 29: KIi¢ FO je odeslan na interni FO.

Mapovani vstupl = 30: = 30: Klavesa F1 na FO, pouze vpied
pro interni 0
3 : Klavesy F28 az FO, pouze vpred
FO 1-28,29 : Klavesa F0 az FO, pouze vpred
#400 0
30 -187 =59: Klavesa F1 az FO, pouze v opacném sméru
tj. ktera funkce 254,255
klavesa prepina = 86: Klavesy F28 az FO0, pouze v opaéném sméru.
vnitfni (dekodérova) funkce = 87: Klavesa FO na FO, pouze v opatném sméru.
ce FO. =101: Klavesa F1 invertovana na interni FO.....
=187: Klavesa F1 invertovana na interni FO, pouze v opaéném smeéru
smeéru
= 254: Bit sméru do interniho FO, vpred.
= 255: Bit sméru k internimu FO, v opaéném sméru.
#401 Mapovani vstupu 0, Stejné jako mapovani vstupl vySe pro ostatni funkce: CV #403 = 1:
- pro interni 1-28,29, 0 Klavesa F1 je pfesmérovana na F3
#428 F1—-F28 30-255

=9: Klavesa F9 je pfesmérovana na F3 atd.

gkierézaripeni pingjena nkgnim_ vystugu oy gk 'a;g t niz§yreZ piné étinay ji,_jako je tomu
Sprida o (30 BRI (oI Rl S e R T B TR SR e ey
Jindy zase chcete jednoduse snizit jas svétlometd.
NejlepSim feSenim v takovych pfipadech je pfipojit kladnou stranu té€chto zafizeni k nizkonap&tovému napajeni dekodéru
(viz kapitola ,, 7 Instalace a pfipojeni dekodéru ZIMO"). Tyto vystupy jsou pIné stabilizované, takze napéti nekolisa se
zménami napéti na koleji.
Alternativné nebo navic (stmivani funguje nejen v pfipadé, Ze je zatéz pfipojena k kladnému pélu pfi plném napéti
sbérnice, ale také v zavislosti na funkénim nizkém napéti) je k dispozici snizeni napéti pomoci PWM stmivani (pulzni
§itkova modulace) s

CV#60

, ktery definuje pracovni cyklus PWM. Tento druh sniZeni napéti je samoziejmé zajimavy, protoze jej lze kdykoli
snadno zménit Upravou hodnoty v CV #60.

0

POZOR: Zarovky s jmenovitym napétim aZ 12 V Ize pomoci této funkce PWM stmivani stmivat bez poskozeni, i
kdyz je napéti v kolejisti podstatné vyssi; to vSak neplati pro Zarovky s niz§im jmenovitym napétim, jako jsou
zarovky 5 V nebo 1,2 V. Ty musi byt pfipojeny k jednomu z vyvod( nizkého napéti dekodéru namisto ,normainiho*

kladného vyvodu.

(& LED diody naopak vzdy vyzaduiji sériovy rezistor; pokud vSak zvolite rezistor, ktery sniZuje napéti na 5 V, Ize funkci

PWM stmivani pouzit i pfi napéti v kolejnici 25 V (v

V tomto pfipadé by nastaveni bylo CV #60 = 50, tedy sniZeni na jednu pétinu.

Obecné plati, ze CV #60 se vztahuje na vSechny funkéni vystupy. Konkrétni vystupy Ize z funkce stmivani vyloucit
pomoci CV masky stmivani (viz tabulka).

cv Oznaceni Rozsah Vychozi | Popis

Snizeni vystupniho napéti funkce pomoci PWM (pulzni Sitkové
modulace), napfiklad za ucelem snizeni jasu svétla.
snizeni napéti funkénich PRIKLADY:

vystupt pomoci PWM

LY Obecné se to tyka viech Cacss g

funké&nich vystupt.

Stmivani funk&nich vystupa =

CV #60 = 0 nebo 255: pIné napéti CV #60
=170: 2/3 pného napéti
CV #60 = 204: 80 procent plného napéti

Zadejte vystupy funkci, které nemaji byt stmivany pomoci CV #60. Tyto
vystupy budou pfijimat pIné napéti z pinu, ke kterému jsou pfipojeny. To
znamena bud pIné napéti koleje, nebo nizké napéti z nizkonapétového
pinu.

= Bit 0 — pfedni svétla Bit 1 —

Vylougi specifické vystupy zadnisvétla ) )
funkci ze stmivani podle Bit % - fu’nkcm vys(up_ FO1, Bit 3 —_FOZ, Bit 4'—'

CV #50 funkéni vystup FO3, Bit 5 — FO4, Bit 6 — funkéni
vystup FO5, Bit 7 — FO8,

Dim Mask 1

Bi
#114 O_t-),l 0 PFislugny bit = 0: Vystup bude, pokud je zapnuty, ztlumovan napétim
Viz také podle CV #60.
Doplnéni k Prislusny bit = 1: Vystup nebude pfi zapnuti stmivat, tj. pfi zapnuti bude
P napdjen plnym napétim.
Zivotopis &. 152
PRIKLAD:
CV #114 = 60: FO1, FO2, FO3, FO4 nebudou stmivany; tj. jas budou mit snizen
pouze predni svétla.
... Doplnék k CV #114.
L Bit 0 — funkéni vystup FO7, bit 1 —
Maska stmivani2 funkéni vystup FOB, bit 2 — funk&ni
P e i . vystup FO9, bit 3 — funkéni vystu
Vy'°f‘°t' s”ec'f'd‘te funtenl Bity F¥31 Opbit 4 — funkéni vystup F)(/)1 1p bit
vystupy ze stmivani — D 0
ystupy Ca 0 5 — funkéni vystup FO12.
Bit 6 = 0:_,normalni*
#152 Doplnéni k CV &. . = 1: Smérové bity na FO3, FO4, t.
14 FO3 je zapnuty pri jizdé vzad, FO4 je zapnuty pfi jizdé
vpred. (pro Marklinovy vyhybkovy typ C)
a Bit 7 = 1: bit sméru pro FO9 pfi jizdé vpied
FO3, FO4 jako Bit6, o
Smérové vystupy bit7
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Maska potkavacich/dalkovych svétel s maskou potkavacich svétel

Jeden z funkénich tlacitek F6 (CV #119) nebo F7 (CV #120) Ize definovat jako tladitko potkavacich svétel. Vybrané funkéni

vystupy Ize podle potfeby ztlumit zapnutim nebo vypnutim funkce (invertovana akce s bitem 7).

cv Oznaceni Rozsah Viychozi | Popis
Po stisknuti klavesy F6 se vybrané vystupy ztlumi podle hodnoty ztlumeni
nastavené v CV ¢. 60.
Typické pouziti: Potkavaci/dalkova svétla
Bit 0 — pfedni svétla Bit 1 —
zadni svétla
Bit 2 — funkéni vystup FO1, Bit 3 —
. B N funkéni vystup FO2, Bit 4 —
Maska potkavacich svétel pro funkéni vystup FO3, Bit 5 —
F6 funkéni vystup FO4, Bit 6 —
= funkéni vystup FO5.
Bity
#119 Pfifazeni funkénich 0—7 0 Pislusny bit = 0: Vystup nebude stmivat,
vystupt jako Pfislusny bit : Vystup bude stmivan pomoci F6 na hodnotu
(naptiklad) definovanou v CV #60.
potkavaci/dalkové
svétlo
Bit 7 = 0: ,normalni* ucinek F6.
= 1: Invertovany efekt F6.
PRIKLAD:
CV #119 = 131: Svétlomety se budou pfepinat mezi dalkovymi a
potkavacimi svétly pomoci F6 (F6 = 1).
#120 Maska potkavacich svétel pro Bity 0-7 Stejné jako CV #119, ale s F7 jako klicem pro potkavaci svétla.
o~ A . F7 PR " \r
LUIruria nognota Strriivani— S pomocl odpojovacino Lv

Pokud je tfeba stmivat vice funkénich vystupt, nez umoziiuje CV #60, nebo pokud nékteré funkéni vystupy vyzaduiji jiné
napéti a funkce odpojovace neni na stejném vozidle potfebna, pak

CV#115

Ize pouzit jako alternativni konfiguraci stmivani. PFislusné funkéni vystupy musi byt v odpovidajicich
CV #127 - #132, #159, #160

(viz ,Specialni efekty pro funkéni vystupy*).

,Druha hodnota stmivani*

cv Oznaceni Rozsah Vychozi | Popis
Plati, pokud je efekt ,odpojeni* nakonfigurovan v Cvs #127
- #132, #1509, #160.
(Doba aktivace ovladani Desitkova &islice = 0: pfi siti tmivani
odpojovace) esitkova Eislice = 0: pfi pouZiti pro stmivani
#115 nebo 0 Jednicky (0 az 9): snizeni PWM

(0 az 90 %)
stovky:0=0,3s,1=25s,2=10s
Cekaci doba mezi stisknutim tlaitka a rozjezdem.
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€. 127 —
#132
#159

#160

Uginky na

FO1,FO2
FO3, FO4, FO5, FO8

na FO7, FO8

= 48 pfi pouziti k ztumeni

#127> FO1 #128> FO2
#129> FO3 #130> FO4
#131> FO5 #132> FO6
#159> FO7 #160-> FO8

ﬁejné jako vechny ostatni, které jsou shrnuty v CV zaginajicich &islem #125;

k Vi andsii “tﬁ
z "légogkyc i@o ﬁgﬁéa 3il:\;fti_geny pod vlastnimi Cisly CV #117 a #118.

cv Oznaceni Rozsah Vychozi | Popis
Pracovni cyklus pro funkci blikani:
Funkce blikani Desitkova Gislice: Vypnuto / Jednotkova gislice: Zapnuto
0 5 = (0=100ms, 1=200ms... 9 = 1s) Pfiklad:
Vystupy jsou pfifazeny v CV
#117 #118. 0-99 0 CV #117 = 55: Blika rovnomémé v intervalu 1 s.
Maska blikani tj. stejné doby zapnuti a vypnuti
Vybrané vystupy funkci budou pfi zapnuti blikat. Bit 0 — predni svétla
Bit 1 — zadni svétla
Bit 2 — pro funkéni vystup FO1, Bit 3 — ...FO2 Bit 4 — pro
funkéni vystup FO3, Bit 5 — ...FO4
Pfislusny bit = 0: Zadné blikani
Blikajici maska Prislugny bit = 1: Vystup blika, kdyz je zapnuty.
- Bit 6 = 1: FO2 blika v opacném poradi
Bit 7 = 1: FO4 blika v opacném poradi
e Pfifazeni vystupt Bity 0 (pro stfidavé blikani, tj. wig-wag) PRIKLADY:
kel 0-7 CV #118 = 12: Funkéni vy jsou pi
N =12: ystupy FO1 a FO2 jsou pfifazeny pro
k CV blikaciho rytmu #117 blikajici svétia.
CV #118 = 168: Vystupy FO2 a FO4 budou blikat stfidavée,
pokud jsou oba zapnuté
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3.21 Effects for function outputs (US and other lighting
effects, smoke generators, uncouplers, etc.)

L,Efekty” Ize pfifadit celkem aZ k 15 funk&nim vystuptim, a to pomoci

Zivotopisy ¢. 125, 126, 127 ... 132, 159, 160, 195 ... 199
pro predni svétlo, zadni svétlo, FO1 ... FA6, FA7, FA8, FO9 ... FO13
Hodnoty naprogramované do téchto efektovych CV se skladaji z

skute€ného 6bitového kodu efektu  a 2bitového kddu sméru

Bity 1,0 = 00: nezavislé na sméru (vzdy aktivni, kod efektu bez pridavku)
= 01: aktivni pouze vpfed (kod efektu +1)
= 10: aktivni pouze pii zpétném chodu (+2)

Kazdy CV #125,#126, ...
Bity 7 ... 2 = 000000xx zadny ucinek, pouze smér
=000001xx Mars sveflo

Cl
=
N

=000010xx Nahodni

+ smér
+smér
+smér

= 000011xx Blikajici svétiomet
= 000100xx Jednoimpulsni stroboskop
000101xx Dvojity pulzni stroboskop
=000110xx Simulator rotujiciho majaku + smér
=000111xx Gyralite
001000xx Pfikopové svétlo typu 1, vpravo
=001001xx Osvétleni pfikopu typ 1, levé
= 001000xx Osvétleni prikopu typ 2, vpravo
001001xx Osvétleni prikopu, typ 2, levé
=001100xx Odpojovaé: ¢asova/napétova prahova hodnota
v CV #115, automatické odpojeni v CV #116
=001101xx ,Soft start = pomalé zesilovani vystupu funkce = 52, 53, 54
= 001110xx Automatické zastavovaci svétla pro tramvaje, zpozdéni pfi zastaveni variabilni,
zpozdéni vypnuti zastavovaciho svétla viz CV #63. =56, 57, 58
=001111xx Funkéni vystup se sam vypne pii rychlosti >0
(tj. vypne osvétleni kabiny pfi jizdé)
= 010000xx Automaticky vystup se po 5 minutach automaticky vypne = 64, 65, 66
(tj. aby se zabranilo prehfati generator koure).
=010001xx Stejné jako vyse, ale po 10 minutach
=010010xx Generovani koufe v zavislosti na otdtkach nebo zatizeni
pro parni lokomotivy podle CV €. 137 — 139 (ohFev pfi stani, silny kouf pfi
(vysoké otacky nebo zatiZeni). Automatické vypnuti podle CV ¢&. 353; po
vypnuti Ize funkci znovu aktivovat pouze jejim opé&tovnym zapnutim.
=010011xx Generator koufe SUSI =76
=010100xx Generovani koufe zavislé na jizdnim rezimu pro dieselové = 80, 81, 82
motort podle CV #137 - #139 (zahfivani pfi zastaveni, silny kouf béhem zvuku startu motoru a zrychleni).
Synchronizované
Fizeni ventilatoru pfipojeného k vystupu ventilatoru. Kouf se automaticky vypne podle CV #353; pro opétovné
aktivovani koure je nutné stisknout funkéni klavesu.
=010110xx pomalé zesvétlovani a pomalé ztmavovani
vystupu funkce; uZitetné pro rizné svételné efekty nebo
spotfebige fizené motorem (napt. pro ventilatory nebo kola snéhové frézy). Casy ztmavovani a
zesvétlovani v CV #190, #191!

=N
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=60, 61, 62.

=68, 69,70
=72,73,74

=88, 89,90

=010111xx Efekt zafivky =92,93,94
=011000xx jiskry pfi prudkém brzdéni =96, 97,98
=011010xx Stmivani — nastaveni hodnoty stmivani v CV #192 =104, 105, 106

=011011xx efekt topenisté — efekt topenisté — pulzovani spojené s tahy pary vyzaduje projekt zvuku pary a drover
rychlosti >0 =108, 109, 110
=011100xx Ochranné zapojeni serv pomoci relé, které se vypne, 12
pokud je napajeci napéti pro generovani fidicich signalt prilis nizké.

- Efektové CV bez efektu (efektovy kod 000000) generuji vystupy z&vislé na sméru
PRIKLAD: CV #127 =1, CV#128 =2, CV #35 =12 FO1, FO2 pracuji smérové, zapinani/vypinani klavesou F1.

0

cv Oznaceni Rozsah Vychozi Popis
Bity 1, 0 = 00: obousmérné (aktivni v obou smérech)
= 01: aktivni pouze vpied
. . = 10: aktivni pouze v opaéném sméru
Americké svéteiné
efekty a
dalsi efekty, spojky, POZOR v pipadé CV #125 a #126: zmérite CV #33, #34 , pokud
generatory koure, je smér nespravny!
atd. Bity 7,6, 5, 4, 3, 2 = kéd efektu
na funkénim vystupu ,Predni PRIKLADY (hodnota efektu naprogramovana do CV #125) Mars light
svétlo*, Konfigurace a tpravy pouze vpred N - 00000101 =5
efekttl pomoci CV #62, Gyralite nezavisle na sméru -00011100 = 28
#125 #63, #64 a 0 Ditch typ 1 vlevo, pouze vpred -00100101 = 37
CV#115,#116
(pro spojku). Plynuly nabéh vystupu -00110100 =52
Automatické brzdové svétlo -00111000 = 56
Automatické vypnuti osvétleni kabiny -00111100 =60
Kouf zavisly na rychlosti/zatizeni -01001000 =72
Vliv na funkci vystupu zadniho svétla Podrobnosti viz CV #125
AR Y #125-> Predni svétio
#126-> Zadni svétlo
#127 - Vliv na FO1, FO2, FO3, FO4, Viz CV #125 #127-> FO1 #128-> FO2 #129> FO3
#132 FO5, FOB 0
#130> FO4 #131> FO5 #132> FO6
’:1‘2%‘ qu ,‘2‘3@’ na 0 jako CV #125 #1595 FO7 #160> FOB
#195 - Uinky na FO9, FO10, FO11, FO12, 0 jako CV #125 #195> FO9 #1965 FO10 #197> FO11
#199 FO13
#198> FO12  #199-> FO13
brzdové svétlo s Brzdové svétlo (kéd 001110xx v CV #125ff): Doznivani svétla v fadu desetin
#62 dozvukem 0-255 0 sekundy (tj. v rozmezi 0 aZ 25 sekund) pfi zastaveni vozidla
o N . Desitkova Gislice: Zména doby cyklu
Upravy svételnych pro razné efekty (0-9, vychozi hodnota 5) nebo zesileni pii
#63 SER 0-99 51 m&kkém startu pfi 001101°(0-0,9's)
Jednicka: ProdlouZeni doby vypnuti
Bit 7 - 4: definuji klavesu pro osvétleni pfikopu (funkéni klavesa+1)*16, tedy:
#64 Upravy osvétleni prikopu 0-255 0 0=F2,1=F0, 2=F1,.. 15=F14
Bit 3 - 0: Uprava doby vypnuti osvétleni pfikopu [s]
Bit 0 = 1: Zapnout osvétleni pfikopu pfi zaznéni zvonku Bit 1
#393 ZIMO Config 5 0-3 o = 1: Zapnout osvétleni pfikopu pfi zaznéni houkacky
N 0-100 Rozsah 0 - 100 odpovida 0 — 1 s (10 ms/hodnota)
#190 Doba rozjasnéni pro efekty 101-200 0 101-200 1100 s (1 sihodnota)
88,8929 201-255 201-255 100 — 320 s (4 s/hodnota)
. 0-100 Rozsah 0-100 odpovida 0-1 s (10 ms/hodnota)
#01 Doba ztmavovani 101-200 0 101-200 1-100's (1 sihodnota)
pro efekty 88, 89 a 90 201-255 201 - 255 100 — 320 s (4 shodnota)
Kéd 011010xx v CV #125ff: Snizuje jas vystupu (svételné) funkce o nastavenou
#192 Hodnota pro stmivani efektu 0-255 0 hodnotu (v procentech). (napf. hodnota 127 = 50 %)
o 0-255 Pro efekty ,010010xx" nebo ,010100xx" (generator koufe): ochrana proti prehfati:
Automaticke S Vypnuti na % minuty aZ 2 hodiny.
#353 vypnuti 0-106 = 0: zadné automatické vypnuti
Poznamka k osyétieni piikopu: tE@RKRURSE KOBKEVNi pouze v pripade, Ze sy zapnutq predni svétla (FO)fa funk p i (G5, o fRsyfiderd prikopu bude fungovat pouze tehdy,
ou-li zapnuty gfisludné bity v CV #33 a #34 (samotna definice v C\[ #125-#128 nestad], je véak nezbytnym dopliikem). Piklad: Pokud jsou Svétla v pikopu definovana pro FO1 a FO2, musi byt bity 2 a
v CV #33 a 34 nastaveny odpovidajicim zpiisobem (. CV #33 = 18 (00001101), CV #B4 = 14 (00001110].
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3.22 Configuration of Smoke Generators

Generator koure bez ventilatoru (priklad: Seuthe 18 V):

Kromé jednoduché funkce zapnuti/vypnuti prostfednictvim libovolného funkéniho vystupu Ize také naprogramovat zménu intenzity
kourfe v zavislosti na tom, zda se model nachazi v klidu, v jizdé nebo pfi zrychlovani.

Generator koure proto musi byt pfipojen k jednomu z funkénich vystuptd FO1 — FO8 a vybrany vystup musi byt naprogramovan s
prislusnym ,efektem CV* (s CV #127 pro FO1, CV #128 pro FO2 atd.); v tomto pfipadé generovani koure u parnich lokomotiv (kéd
efektu ,72%) nebo u dieselovych lokomotiv (kéd efektu ,80%).

Pro vystup pfislusné funkce se pouziva charakteristika generatoru koure definovana v CV #137, #138 a #139.
Tyto CV musi byt naprogramovany (s pfislusnymi hodnotami), jinak generator koufe nebude produkovat Zadny kouf.

PRIKLAD: Typicka charakteristika pro napéti na koleji nastavené kolem 20 V s vy3e uvedenym generatorem koute (18 V): CV

#137 = 70 — 90: Malo koure pfi zastaveni.

CV #138 = 200: Intenzita koufe se zvysi na pfiblizné 80 % maximalni kapacity

pocinaje 1. stupném otacek (pfi velmi nizkych otackach), coz vede k relativné siinému
kour.
CV #139 = 255: Generator koufe je pii zrychlovani fizen na maximum, coz vede k hustému koufi.

Synchronizované piskani pary nebo typicky dieselovy kour (s vyfukovym ventilatorem):

Topné téleso generatoru koure je pfipojeno — stejné jako v pfikladu vy$e u generatoru ,Seuthe“ — k vystupim FO1 az FO8.
Ventilator je pfipojen k funkénimu vystupu FO4 (u nékterych dekodérd k FO2).

Viz kapitola ,,7 Instalace a pfipojeni dekodéru ZIMO*.

Malé dekodéry:

ventilator je pfipojen k FA4 (proti kladnému pdlu) (proto je nastaveno CV #133 = 1).

Topné téleso generatoru koufe je zapojeno a nakonfigurovano stejné jako v pfikladu ,Seuthe®: na vystupy FA1, FA2, ...
FAB, tj. na pfislusné efektové CV = 72 (para) nebo = 80 (diesel). Ventilator je pfipojen k FA4 (nebo FA2 u mensich
dekodérd, jako je MS491). Druhy pdl motoru ventilatoru musi byt obvykle (v zavislosti na jeho konstrukci) napajen
nizkym napétim, a to bud z externiho regulatoru napéti, nebo — pokud je ventilator vhodny pro 5 V — z 5V vystupu
dekodéru, je-li takovy vystup k dispozici.

Velké dekodéry:
Ventilator Ize také pfipojit k vystupu FA4, ale je podstatné lepsi:

Pouzit specialni vystupy Ventilator V1 a V2 (proti zemi). Tyto vystupy jsou vyhodné navrzeny pro tento ucel (na rozdil od

béznych funkénich vystupl): pracuji na bazi 5 V (jako bézné motory ventilatort) a jsou vybaveny moznosti brzdéni mezi impulzy

parniho kladiva (coz Iépe oddéluje vyfukované oblaky pary).

Pro ventilator V1 (jediny pouzivany v pfipadé, Ze je k dispozici pouze jeden generator koure) jsou k dispozici nastaveni
v CV #351, #352, #355 (viz tabulka nize).

Pokud se pouzivaji dva generatory koufre, tj. 2 ohfivace a 2 ventilatory (at uz v jednom krytu nebo zcela oddélené od
sebe), jsou oba ohfivace pfipojeny k riznym funkénim vystuptm, kterym musi byt pfifazen pfislusny efekt (VAPOR
nebo DIESEL nebo moZné budouci varianty), napf.

PARNI: CV #159 = 72 a CV #160 = 72 nebo DIESEL: CV #159 = 80 a CV #160 = 80

(Za predpokladu, Ze oba topné ¢lanky jsou pfipojeny k FA7, FA8)

-
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Niz8i z obou funkénich vystupt (tj. v pfikladu generator koure na FA7) je pak automaticky pfifazen k prvnimu vystupu
ventilatoru (tj. V1), vysSi k druhému (V2).

cv Hodnota Rozsah Vychozi | Popis
budou dOQ!'.‘e"y:) =0 (vychozi): FO4 se pouziva jako vystup normalni funkce, takze
Pouziti FO4 jako P i e — =
vystup normaini funkce nebo je ovladatelny funkéni klavesou namisto snimace vacky.
9 ¢ = 1: FO4 pro ventilator koure, ktery je obvykle ovladan skuteénym nebo
F O 4 jak«
voemf;tgrvg::mgm virtudlnim* snimacem vacky. Viz také CV #267, #268!
generatoru parnich POZNAMKA: Provoz ventilatoru je také uréen zvukovym projektem.
lokomotiv
POZNAMKA: Dekodéry pro velké modely maji specialni vystupy a dalsi
a moznosti konfigurace pro ventilatory koure!
P Bit 4 — Vstup IN1 je invertovan Bit 3
Konfi IN
LAEY onfigurace pini — Vstup IN2 je invertovan Bit 2 —
(reed) a Y Vstup IN3 je invertovan Bit 5 —
MS440: FA9 na pinu IN4 Vstup IN4 je invertovan
Bit 6 — (pouze typ MS440) Pin IN4 se stava vystupem FA9
Toto plati, pokud je v nékterém z CV ¢&. 127-132 nastavena jedna z
Definice charakteristiky funké&nich efektd ,generovani koufe® (tj. , 72 nebo ,80“): Hodnoty v CV ¢&.
generatoru koufe, pfipojeného k 137-139 definuji charakteristiku funk&nich vystupt (FO1-FOS8; dale jen
FO1-FO8. FOx).
PWM pfi stani PWM pfi 0 CV #137: PWM vystupu FOX pfi Klidu
w37 konstantnich otagkach 0-255 . N
0-255 0 CV #138: PWM FOx pfi konstantnich otackach CV
#138 PWM pii zrychlovani
0—255 0 #139: PWM FOx pii zrychlovani
#139
Rychlost ventilatoru se nastavuje pomoci PWM;
Otacky ventilatoru koufe pri hodnota CV #351 definuje chovani pfi normaini jizdé.
konstantnich otackach pro
#351 DIESEL lokomotivy. 1-255 128 = 128: Poloviéni napsti (PWM) pfi jizdé.
Otacky ventilatoru koufe pfi Pro vytvoreni oblaku koufe pfi startu motoru se ventilator nastavi na
zrychlovani a startovani motoru vy$§i (obvykle maximalni) otacky, a to i v pfipadé silného zrychleni béhem
#352 u DIESELovych lokomotiv 1-255 255 RIOVOZLL
= 255: Maximalni napéti pfi startu.
Otacky ventilatoru koure pfi CV #355 nastavuje otacky ventilatoru pfi zastaveni — se zapnutym
#355 konstantnich otackach pro 1-255 0 zvukem. To ma za nasledek, Ze i pfi zastaveni se uvolfiuje kouf (v malém
DIESEL lokomotivy mnozstvi, ale viditelny).
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Velkoplosny dekodér a generator koure ZIMO RAUSIx (jednoduchy) a RAUDUXx (dvojity)

Generatory koufe ZIMO RAUSIx (x=1, 2, ..., Single) a RAUDUx (x= 1, 2, ..., Dual) jsou uréeny pro pouziti s dekodéry ZIMO pro
velka méfitka, s MS990x (zvukovy dekodér pro rozchod 1 a rozchod G), stejné jako s MS950 (zvukovy dekodér pro
rozchod 0 a ,mensi* velka Zelezni¢ni vozidla) a MN950 (bezzvukovy dekodér pro velka méfitka). Prislusny dekodér
pfimo ovlada topné prvky a ventilatory; samotny generator koufe obsahuje pouze elektroniku pro ochranu proti prehrati;
vysledkem jsou cenové dostupné balicky reseni.

Pomoci desek LOKPL990 (pro pfipojeni k MS990L) nebo LOKPL950K (pro pfipojeni k MS950) Ize generator koufe
snadno pfipojit k dekodéru pomoci hotového 4- nebo 6pdlového kabelu.
Pfipojeni je samozifejmé mozné i pomoci jednotlivych vodica; viz také kapitola , Technické udaje a schémata zapojeni*.
Prehled vodicl, které je tfeba pfipojit:
Vystup Fu FO7 — spole¢ny kladny pdl — vystup Fu FO3 — ventilator V1 — ZEM — ventilator V2
(pouze dvojity generator koure)
jednoduchého a dvojitého koure ------ )
generator koufe)

(- generator
(pouze dvojity

Jednoduchy (jednoduchy) nebo prvni (dvojity) topny ¢lanek je umistén na FO3 (proti PLUS),
druhy (dualni) topny ¢lanek je umistén na FO7, ventilator k topnému ¢lanku FO3 je umistén na V1 (proti GROUND), na
V2 k topnému ¢lanku FO7.

cv Oznaceni Rozsah Vychozi Popis

Uginek na vystup Fu FO3 viz =0: Zadny Uginek (generator koufe se nespusti)
#129 také kapitola 3.21 0 =72: Generovani koufe pro pami lokomotivu
’ = 80: Generovani koufe pro dieselovou lokomotivu

= 0: Zadny efekt (generator koufe se nespusti)
= 72: Vytvareni koure pro pami lokomotivu
= 80: Generovani koufe pro dieselovou lokomotivu

Uginek na vystup Fu FO7 viz
#159 také kapitola 3.21 g

Plati v pfipadé, Ze je v nékterém z CV &. 127-132 pfifazen jeden z
funkénich efekti pro ,generovani koure“ (tj. ,72“ nebo ,80): TFi
hodnoty v CV ¢&. 137-139 slouzi k definovani charakteristiky pro
pfislusny vystup funkce (FO1-FO8, oznaCovany jako FAXx):

Charakteristika generatoru
koufe na jednom z FO 1-8

#137 PWM pfi zastaveni 0-255 0 CV #137: PWM FAx pfi zastaveni
#138 PWM pfi jizda 0-255 0 CV #138: PWM FAx pfi konstantni jizdé
#139 PWMzrychleni 0-255 0 CV #139: PWM FAx b&hem zrychlovani
Priklad: (zapnéte prvni/jediny topny ¢lanek na F6,
(zapnéte druhy/jediny topny ¢lanek na F7).
#430
#431 #430 =6 (<< F6) #436=7 (<<F7)
#432 Svycarské mapovani #431=0 #437 =0
#433 skupiny 122 0 #432=3 (<<FA3) #438=7 (<<FA7)
#434 Viz také kapitola
#435 ,Svycarské mapovani* Priklad: (zapnuti prvniho a druhého topného télesa
#436 pomoci F6).
#437 #430 = 6 (<< F6) #433 = 6 (<< F6)
#438 #431=0 #437 =0
#432=3 (<<FA3) #435=7 (<<FA7)
#351 128 ... DIESEL - pfi normalini intenzité lokomotivy (=_128: polovi¢ni intenzita)
#352 PWM {rychlost) ) 1-255 255 P L §
#355 ventilator koufe 0 pfi rozjezdu (=_255: plna intenzita)

.. PARNI, DIESEL - pfi stan

: bez koure)

PATH L

Pro druhy ventilator (V2) jsou planovany nasledujici funkce (v pozdéjsi verzi softwaru):
CV strana 145/0 (tj. ukazatel stranky CV ¢&. 31 = 145, CV €. 32 = 0), CV €. 500-511

v pfipadé potieby pro nékolik dal$ich ventilator. Druhy ventilator je automaticky pfifazen k vystupu Fu s vy$§im vykonem s efektem ,tvorby
koure® (tj. tam, kde je pfipojeno druhé topné téleso).

CV (planovano pro verzi SW 6)

Popis

Vyberte stranku:

CV#31=145,CV#32=0

CV-Strana 145/0

Od verze softwaru 6.00 nebo novéjsi:
Stejny vyznam jako na strance 0 (hlavni stranka) > CV #351, #352, #355 (pro ventilator V1), ale vystup

ventilatoru V2.

3.23 Configuration of Electric Uncouplers

Systém KROIS a systém ROCO

Pokud je jeden nebo dva z funkénich vystupt FO1-FOB8 pfifazeny funkci odpojovace (CV #127 pro FO1 atd.), je ovladani sprahel i
cely proces odpojovani definovano pomoci

CV#115a #116

Tyto CV omezuji dobu zapnuti (aby se zabranilo prehrati), definuji v pripadé potreby pfidrzovaci napéti (tj. systém ,Roco*) a také
automatické odpojeni spiahel a odpojeni vlaku.

Pro systém Krois se doporucuje pouzit nasledujici nastaveni: CV #115 = 60, 70 nebo 80; tato nastaveni omezi dobu rozjezdu (pfi

plném vykonu motoru) na 2, 3, respektive 4 sekundy.

cv Nominélni hodnota Rozsah Vychozi Popis
Funkce odpojovace je aktivni pouze v pfipadé, Ze je v jednom z CV #125 —|
#132, #159,
Ovléadani odpojovace Doba #160:
aktivace ) . . . X
Desitkova &islice (0-9): Doba v sekundach, po kterou je na spojce
nebo privedeno pIné napéti (doba zapnuti):
Hodnota: 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
O N sek: 0 0,10,204081 2 3 4 5
Ize pouzit jako altemativu
#115 »druhou hodnotou stmivani*. 0 Plati, pokud je efekt ,ncoupling” nakonfigurovan v Cvs
#127 - #132, #159, #160.
(Stmivani 0 % — 90 % pomoci
&islice 1; Desitkova €islice = 0: pfi pouZiti pro stmivani
Cislice desitek musi byt 0) Jedniéky (0 az 9): snizeni PWM (0 az 90 %) stovky 0=0,3 s 1=2,5
s2=10s
Cekaci doba mezi stisknutim a rozjezdem.
Desitkova ¢islice (0-9): Doba, po kterou se ma lokomotiva vzdalit
(odpojit) od vlaku; kédovani jako v CV #115.
Jedni¢ka (1 — 9) x 4 = interni rychlostni stupefi pouZity pro odpojeni
(zrychleni podle CV #3)
Jednicka = 0: Stani Stotina
Automatické odpojeni =(: Zadné odpojeni.
pfi odpojovani = 1: Uvolnéni sprahla: lokomotiva se posune smérem k vlaku, aby
_ se uvolnilo napéti ve sprahlu, a teprve poté dojde k odpojeni a uvolnéni
B 0,1-99, od vlaku.
#116 +Automatické odpojeni 0,1-199 0 PRIKLAD:
CV #115 = 60 (odjezd po odpojeni po dobu 2 s) a
CV #116 = 155 (aktivni tlageni k odpojeni, stuperi rychlosti 20, 1 s)




|
MS — dekodéry se zvukem MS440 az MS990 a MN — dekodéry bez zvuku MN140 az MN340 Strana 49 i[ l [

Poznamky k automatickému odpojovani s odlehéenim sprahla a odpojenim viaku pro servo Nastaveni pro provoz prvnich 4 serv: viz kapitola ,0
1, pro 3 “
- Automatické odpojeni viaku je aktivni, pokud je desitkova &islice v CV #1186 jina nez 0; v pfipadé potfeby s pfedchozim odleh&enim spFahla (kdyz CV servo 2, Konfigurace serv.
#116 > 100). #181#182 pro servo Pokud se jedna o ,SUSI pin“, bude soucasné predefinovan na linku pro ovladani serva: u
s - . . UV " . " NP - #183, 3, pro »malych” dekodérd servo-1 a servo-2 na ,SUSI piny“, u velkych dekodért ty posledni (napf. -7 a
- Automatické odpojeni vlaku (nebo predchozi odlehéeni sprahla) se spusti soucasné s aktivaci sprahla, ale pouze pokud vlak stoji (rychlost 0); pokud se #1841 servo 4. 0 -8 uMS990 > 0: Linka pro ovlddani serva na ,SUSI-Pin

vlak stale pohybuije, postup odpojeni, odlehéeni a odpojeni se nespusti, dokud vlak zcela nezastavi.

= Proces se ukon¢i uvolnénim funkéni klavesy ,temporary” (nebo jejim opétovnym stisknutim v pfipadé rezimu aretace) nebo po uplynuti predem
stanovenych ¢asti (CV #115 pro spojeni, CV #116 pro rozpojeni).

- Proces odpojeni a rozpojeni je okamZité prerusSen, pokud je soucasné ovladan regulator otacek.

— Smér jizdy pfi odpojovani vlaku se vzdy fidi nastavenym smérem; nastaveni sméru v definici ,specialnich efektd” pro odpojovani se neuplatni. Pouziti =11: oba ,IN“ jako vystupy logické Urovné (viz vyse)
vstupl IN1 = 22: oba vstupy ,IN“ jako logické (,reedové") vstupy
alN2, Jednick = 44: oba ,IN" jako vstup pro detektor osy CV #203
#203, nebo IN3 a de ":E yoa jednotky: IN1, desitky: IN2
#04 IN4 915' 2Y4 g 0 CV #204 jednotky: IN3, desitky: IN4

RO M ) By o L o e Ve Aol B =3 = o ol R RNl el

(u kabelov)'/cwmm' lﬂfﬁ }ov ach, éﬁﬁ"ﬁi r11;ﬁi<é1%kapitole ~Technické Udaje“. .. o . q
*) U ,malych’ ¢ (HO, N 2)ljs ﬁn@y Zimu jedinou moznosti pro pfipojeni serv; dekodéry pro cv Oznaceni Rozsah Vychozi | Popis
vétsi méfitka naopak disponuji vyhrazenymi piny pro serva; pouze v pfipadé, Ze tyto nestaci, se piny SUSI pouziji pro dal$i dvé
serva. d.lb berVO LOr]TIg Ura“on Bit 0 = 0: Protokol serva s kladnymi impulzy.
Ve vychozim nastaveni jsou datové a hodinoveé linky SUSI aktivni na ,pinech SUSI*; v pfipadé, Ze maji byt misto toho aktivni vystupy i ’ o : Servo protokol s negativnimi impulzy.
logické Grovné, nastavte CV #1724 Bit 7 = 1 (hodnota 128) (Bit 7 navic k ostatnim pfipadné nastavenym bittim) Vystupy serva: -3 St Ridici vodi¢ je aktivni pouze béhem pohybu
Protokol Poznamka: ... vzdy aktivni (Cerpa proud,
Tyto vystupy s logickou urovni jsou pak vzdy Cislovany jako vystupy nasledujici po ,béznych” vystupech: napfiklad u modelu = obcas dochazi k chvéni, ale drzi polohu i pfi
MS450, ktery ma 10 ,b&znych* funkénich vystupu (Lfor, Lrev, FO1-FO8), jsou vystupy s logickou trovni oznageny jako FO9 a o o 0 ____ mechanickém zatizeni),
FO10, zatimco u modelu MS440 jsou ozna(:eny jako FO7 a FO8. & 161 a altematlynl Smart Bit 2 —VO. Pro provoz §e d\_/em§ klay'esa[rn (dle CV ’#181, ...) s polohou
Y s T, i s e . , L, . . pouziti Servo uprostied, pokud neni aktivovana zadna z obou klaves.
NiZe uvedené CV definuji vSechna alternativni pouziti ,SUSI pint“. Ve vychozim tovarnim nastaveni (pokud spole¢nost Sound- ) _ = 1: Pro provoz se dvéma tlagitky (podle CV #181, ...), kde servo
Project nestanovi jinak) jsou tyto CV obvykle nastaveny na hodnotu 0, takZe ,SUSI piny“ ve skute¢nosti tvofi rozhrani SUSI. V pofadi Vystupy serva: Rel bé&zi pouze tak dlouho, dokud jsou funkéni tlagitka aktivni.
dotazovani na CV plati nasleduijici: 3a4 nastaveno
prvni CV <> 0 (nebo bit 5 v CV #393) uréuje pouziti; nasledujici CV nemaji zadny vliv. Pofadi: vystupy logické urovné / jako piny SUSI Zivotopis €. 161
vstupy logické urovné (,reed”) / rozhrani I1>C / linky pro ovladani serv / SUSI =
2!
ov Oznaceni I VYFh Popis Koncové polohy a stfedni poloha definuji &ast celkového rozsahu otageni
ozl Servo 1 serva, ktera se ma pouzit (typicky cca 270°).
49=1ms ,vlevo®, ,vpravo* je tfeba chapat symbolicky; skutecny ucinek maze byt i
. . Servoimpul | pfesné opacny.
= 11: piny SUSI jako vystupy logické Urovné (viz vyse) #162 Leva poloha Prava $205 Rychlost pohybu servopohonu: Cas mezi definovanymi koncovymi
=22: piny SUSI jako reedové vstupy #163 poloha Stfedova L 127 polohami v desetinach sekundy (4. rozsah az 25 s, vychozi hodnota 3
= 33: Piny SUSI jako linky pro ovladani serva #164 poloha Rychlost 30=3s s).
= 44: SUSI ,Burst Mode“ — vdechny pakety jsou opakovany do #165 otacent
Nastaveni modulu v nepfetrzitém prenosu kazdych ~14 ms.
SUSI (0), 11, = 55: Piny SUSI jako sbérnice 12C. (dosud neimplementovano)
#201 2 22,33, 44, 0 =66: SUSI ,Compatibility Mode*
aplikace 55 V tomto rezimu je do modulu odesilan paket kazdych
~10 ms. V8echny pakety se opakuji podle pevného vzorce. Tento #166 Stejné jako vyse, ale
rezim se nedoporucuje kvuli pomalej§imu pfenosovému cyklu - #169 pro: servo 2
#170 servo3
_#173 servo4
#174
Nastaveni Stejné jako vyse (CV #201), ale pro druhé pfipojeni SUSI; tam je vSak CV #202 jedinou - #177
aplikace moznosti nastaveni, nikoli pouze alternativou).
LSUSI* 0,11, Plati pro kazdé servo, které je platné jako ,Panto...“ pod CV #181 —
#02 pro 22,33, 44, 0 #184 (prifazeni funkci) = 94 — 97),
velké 55 Po dosazeni konecné polohy (tji. po ,zvednuti pantografu‘) by se mél
rozsahu pantograf jesté nékolikrat mirné pohybovat nahoru a dolt. Parametr
CV #178 nastavuje amplitudu tohoto kmitani (prfesnéji fe¢eno prvniho
kmitani)
Panto = 0: zadn4 oscilace
#102 ,SUSI* =0 CV#980 az CV#1019 skriptové CV #178 Reverberation 0—255 0 = 22: rozumné vychozi nastaveni, odtud se odvijejte
Slave 3 =1CVslave 3 SUSI od verze SW 4.210 Amplituda = jednotky *0,04
Desitkova Cislice nastavuje tlumici faktor. O predstavuje zvlastni
pfipad, kdy kmitani nikdy nepfestane. Plati nasledujici: Tlumici faktor =
desitkova &islice *0,1
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PATH L

= 0: Servo neni v provozu
: Ovladani jednim tlacitkem pomoci F1

Servo 1 2: Ovladani jednim tlacitkem pomoci klavesy
Servo2 F2 atak déle...
Servo3 = 28: Ovladani jednim tla¢itkem pomoci F28
Servo 4 — Pfifazeni = 90: servo zavislé na sméru jizdy lokomotivy vpfed = servo
funkei vlevo; vzad = servo vpravo
=91: servo zavislé na sméru jizdy lokomotivy a na zastaveni
tj. servo vpravo pii zastaveni a jizdé vpred, jinak servo vievo
= 92: servo zavislé na sméru jizdy lokomotivy a pfi zastaveni
POZNAMKA: ) tj. servo vpravo, pi dé vzad vievo
Pokud ol linka = 93: servo zavislé na zastaveni nebo jizdé
servopfevodovky sdili 0-28 tj. servo vpravo pfi stani, servo vlevo pfi jizd&; smér nema vliv.
pripojeni s jinou  funkei = 94: odkazuje na funkci ,Panto1, ktera je nakonfigurovana v CV
(napf. SUSI nebo vstup) pro | gg_ g7+ #186.
¢€.181 volitelné pouziti, hodnota =95: ...,Panto2* nakonfigurované v CV #187
#182 >0V CV#181,#182, ... 101-114 g .,Panto3* nakonfigurované v CV #188
#183 znamena prﬁpnutl na 201-208 e 1 ...,Panto4" nakonfigurované v CV #189
#184 U “m";‘;csh‘?fg:s:‘;’é""’ky- g = 101: Ovladani dvéma tlacitky F1 + F2
(rozchod N .. HO) se jedna - Josts 1125.d2|p;erace se dvéma klavesami F2 + F3 a
o ,oficialni* piny SUSI, které neni . .
se u serv motortl MS950 a implemento =111: Komb!nace kléves F11+F12
MS955 pfipojuii k pinim 3 a vano! = 112: Kombinace kiaves F3 + F6
4 a u serv motortt MS990 k = 113: Kombinace klaves F4 + F7
pinim 7 a = 114: Ovladani dvéma klavesami F5 + F8
(Rezim dvou klaves definovany v CV #161, bit 2)
=201 - 208: Udalosti 1 - 8 ze skriptd nebo zvuku
= 1: Parni lokomotiva s jednim servem v provozu;
rychlost a smér jizdy se nastavuji posuvnikem,
stfedni poloha znamena zastaveni.
= 2: Servo 1 proporcionalni na regulatoru rychlosti, servo
Specialni funkce pro parni 2 pro smér.
lokomotivy s Zivou parou = 3: jako 2, av8ak: Servo sméru je automaticky v ,neutralu”, pokud je
NEBUDE v dekodérech MS rychlost 0 a F1 = ON;
implementovana az do Pfi rychlosti > 0: pokud je zapojeno servo sméru.
#185 odvolani 0 POZNAMKA k CV #185 = 2 nebo 3:
(CV vyhrazeno pro pfipadnou Servo 1 je nastavitelné pomoci CV #162, #163 (konecné polohy),
potfebu) pomoci odpovidajicich hodnot je také mozné zménit smér.
Servo 2 je nastavitelné pomoci CV #166, #167.
Bit 7 =0: Nezavislé na zvuku
zavisi na zvuku
. Bit 6 - 5 =_00: nezavislé na sméru,
::“gs "E:::g;“ = 01: pouze pokud lokomotiva jede vpied
#188 "Pantoii“ 0 = 10: pouze pokud lokomotiva jede vzad
#1890 "Panto4“ =11: pouze pokud je klavesa F vypnuta
" Bit 4 - 0: k aktivaci
00001 =F1 00010 = F2 00011 =F3, ...
= 11: piny SUSI jako vystupy logické urovné (viz vyse)
iny SUSI jako reedové vstupy
: Piny SUSI jako fidici linky serva
= 44: SUSI ,Burst Mode" — vSechny pakety se opakuji do modulu v
Alternativni (pfehlednéjsi, 0.1 nepretrzitém prenosu kazdych ~14 ms.
preferované pro nové 22 33 44 = 55: Piny SUSI jako sbérnice 12C. (dosud neimplementovano)
#201 projekty) pouziti ,SUSI". - 0 66: SUSI ,Compatibility Mode®

V tomto reZimu je paket odesilan do modulu kazdych ~10 ms. V8echny
pakety jsou opakovany v pevném vzoru. Tento reZzim se nedoporuduje
kvuli pomalej$imu pfenosovému cyklu.

DULEZITA POZNAMKA k pfipojeni serv k ,nevelkoformatovym* dekodértim

Moznost pfipojeni fidicich vodict serv je sekundarni funkci pinti ,SUSI* (aktivuje se pomoci CV #181, #182). Ty pracuji s
napétim 3,3 V (na rozdil od MX dekodéru, kde piny SUSI (a tedy i fidici vodiCe) pracuji s napétim 5 V).

Néktera serva s napétim 3,3 V NEFUNGUJI! Technické tdaje serv obvykle toto omezeni neuvadsji!

Mozné feSeni v pfipadé nefunkénosti: snizte napajeci napéti (obvykle 5 V) na pfiblizné 4 V; v opa¢ném pfipadé pomulze
pouze vymeéna; vhodnéjsi jsou digitalni serva (zabrani se tim také trhnutim pfi rozjezdu atd.)

Dekodéry s vice nez 4 (tj. 5 az 8) linkami pro ovladani serv (napf. MS990)

CV-strana 145, CV #262 - #284 jsou k dispozici pro servo fidici linky 5 - 8. Je nepodstatné, zda se jedna o
kompletni servo pfipojeni (napf. celkem 6 servo pfipojeni na MS990) nebo o jednotlivé servo fidici linky, napfiklad jako
sekundarni funkce pint SUSI.

CV (od verze softwaru 4.90) Popis

Vyberte stranku: CV ¢. 32 = 145 U velkokapacitniho dekodéru, pokud Ize ovladat vice nez 4 serva:
CV-Strana 145 > CV #262 - #277, Stejny vyznam jako na strance CV 0 (hlavni stranka), CV &. 162 — 177 resp. 181 — 184,
#281 — #284 ale pro linky fizeni serv 5 az 8 (misto 1 az4)

Tyto CV se pouzivaji k vytvoreni S-tvaru servokfivek. Pro kazdé servo Ize zadat 1 nebo 2
koeficienty. Prvni koeficient odpovida jednotkam, druhy koeficient desitkam.

Je-li nastaven pouze prvni koeficient (jednicka), pouzije se pro cely rozsah. Jsou-li nastaveny oba
koeficienty, pohyb serva se automaticky rozdéli na dvé poloviny, pfic¢emz prvni koeficient
(jednicka) se pouzije pro prvni polovinu a druhy koeficient (desitka) pro druhou polovinu.
Koeficient pro desitkovou &islici je obraceny, 1je 9, 2 je 8 atd.

Mezi ¢islicemi jednotek a desitek a koeficientem plati nasledujici prevodni tabulka.

0 = vypnuto (=linearni)/1=-0,8/2=-0,6/3=-0,4/4=-0,2/5=0,0 (=linearni) /6 =0,2/7 =
04/8=06/9=08

CV-strana 145/0

CV285 — koeficient
kfivky serva 1

CV286 — koeficient
kfivky serva 2

CV292 — Ko;ﬂcient kfivky
serva 8

CV-Strana 145/0
CV #293 — Rychlost serva 1 vpravo
>vlevo
CV #294 — Rychlost serva 2 vpravo- Rychlost serva vpravolvlevo: Plati stale pfedchozi CV pro rychlost otageni (CV165 atd.). Pokud vSak chcete,
>vlevo Ize nyni nastavit rychlost pro pohyb vlevo->vpravo a vpravo->vlevo samostatné. V tomto pfipadé puvodni
CV pro rychlost ota€eni urcuji hodnoty pro pohyb vlevo->vpravo a nové CV hodnoty pro pohyb
CV #300 — Servo 8, rychlost vpravo— vpravo->vievo.
>vlevo

CV-Strana 145/0 CV 285...

DB -

- 2°k[i] * absi2."x -

1+ 201

=05
=
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cv Oznaceni Rozsah Viychozi | Popis

3.26 Additional CVs for large scale and special decoders -

cv Oznaceni Rozsah Vychozi | Popis (28 nebo 128
kroku rychlosti
. . i a automaticky
Variabilni nizké napéti (velke Variabilni (nastavitelné pomoci CV) nizké napéti (pouze velké méfitko a analogovy
#264 modely a speciaini dekodéry) 10-158 15(=1,5V) | nékteré speciaini dekodéry) rezim

= 10-158: Nizké napéti v desetinach voltu (1-15,8 V)

Jemné nastaveni zpétné Korekeéni faktor zpétné vazby rychlosti RailCom.

. v e 5 “ vazby rychlosti
RailCom — ,,Obousmérna komunikace® pro DCC #36 0-255 128

,Obousmérny“ znamena, Ze v ramci protokolu DCC probiha tok informaci nejen smérem k dekodériim, ale také
opacnym smérem; tj. nejen pfikazy k jizdé, funkéni pfikazy, fidici pfikazy atd. smérem k dekodérim, ale také zpétné zpravy,
jako jsou potvrzeni pfijmu, méfeni rychlosti, dal$i informace o stavu a hodnoty CV z dekodéri smérem k digitalnimu
fidicimu centru nebo ,mistnim detektoram®.

U dekodéri ZIMO (nyni také u vétsiny produktu jinych vyrobcu) jsou funkce RailCom ve vychozim nastaveni zapnuté.
Pokud tomu tak neni, aktivuji se nasledovné:

Dekodéry ZIMO vsech typu (stejné jako digitalni Fidici stanice a kolejové detektory jako pfijimaci zafizeni) byly jiz od 90. CV#29,bit3=1 A CV#28=131 (nebo =67, v pripadé dekodéru pro velké méfitko),
let (dlouho pred zavedenim RailComu) vybaveny vlastni formou ,obousmérné komunikace® — tzv. ,identifikaci ¢isla

lokomotivy ZIMO". V té dobé to byl vyznamny rozdil oproti konkurenénim produktiim. V kolejistich s moduly kolejovych pokudizeeinglvazbaiotacer lacholnemaiiungoratic AibSbib2il

Usekt MX9 postavenych do roku 2010 se identifikace &isla lokomotivy ZIMO pouzivé i nadéle, protoze moduly MX9 s nebo vyjimecné (pokud je MX31ZL jako fidici stanice): =0

»RailCom* nefunguji (na rozdil od naslednych moduld ,StEin®). V prvnich letech po zavedeni technologie RailCom se jeji potencial intenzivn& vyuzival pouze ke dvéma Ggelam: k
Od roku 2005 (kratce po zavedeni spolenosti Lenz) jsou viechny dekodéry ZIMO vybaveny mezitim standardizovanym hlaseni adres izoloyanych Usekd traté (coz dfive zajiStovala i_dentifikace Iokomotiv ZIMO) a k programovani a ¢teni
zpétnovazebnim protokolem ,,RailCom* (RCN-217 v RailCommunity — VHDM — a S$-9.3.2 v NMRA). RailCom také CV v provoznim rezimu (také nazyvaném ,PoM" =, Programming-on-the-Main*“). To se zménilo — zhruba od roku 2015:

nahrazuje vy$e zminénou identifikaci &isla viaku ZIMO. DCC dekodéry bez RailComu jsou dnes jiz t¢éméf nepredstavitelné.

Zakladni princip fungovani systému RailCom spociva v tom, Ze jinak nepretrzity tok energie a dat, tj. signal DCC, ktery

jena trzit’ pfivadén z (_1igité|n|’ho Fidicirjo centra, je’pFeruéovén krétky’mi bez’potencv:iélovymi megerami (tz_v. ,,RaiICqm ) Strucné shrnuto Ize tkoly ,RailCom* strukturovat takto:

cutouts”, max. 500 mikrosekund); v téchto mezerach mohou dekodéry vysilat zpétnou vazbu (jako ,RailCom zpravy*,

celkem — oba kanaly dohromady — az 48 bitd dlouhé), které jsou pfijimany a vyhodnocovany ,lokalnimi detektory* * VSechny odpovédi RailCom (zpocatku nezavislé na obsahu samotné zpravy) potvrzuji pfijeti pfislusnych

(pFifazenymi k jednotlivym izolovanym Gsekiim koleji) nebo ,globalnim detektorem* v samotném digitalnim centru, a to v predchozich pfikazii DCC, coz zvySuje provozni spolehlivost a ,kapacitu” celého fizeni DCC. K tomu dochazi proto,

podstaté bez ruseni. Ze potvrzené piikazy DCC neni nutné opakovat.

; ) ) L * RailCom Channel 2“ (druha ¢ast — s 36bitovou hlavni ¢asti — kazdé Uplné zpravy RailCom): Prostfednictvim tohoto

Relevantni CV pro zakladni konfiguraci RailCom: kanalu jsou aktualni data z vozidla zasilana do ,globalniho detektoru* digitalniho Fidiciho centra, a to vZdy v reakci na

pfikaz DCC zaslany na adresu daného dekodéru; to zahrnuje naptiklad (v zavislosti na provedeni) ,skute¢nou*
cV Oznadeni Rozsah Vychozi | Popis (naméfenou) rychlost, kédy trasy a polohy, simulované ,zasoby paliva“, aktualni hodnoty CV na vyzadani (programovani a

¢teni CV v provoznim rezimu nebo ,programovani na trati“ — PoM).
»RailCom Channel 1% (prvni — krat§i ¢ast o délce 12 bit(): Slouzi k hlaSeni (obvykle pouze) adresy vlastniho

Bit 0 — RailCom kanal 1 (vysilani) Bit 1 — RailCom

kanal2 (data) i ) dekodéru v reakci na v8echny prikazy DCC (tj. zejména na ty, které NEJSOU uréeny pro dané vozidlo, a proto az
. cont i A B ;’ﬁ‘;’f"”ape‘°"’6Ea\'}\c(gmL(J’%‘g‘ﬁid;;‘fﬁm‘g'kem WL S 100krat za sekundu). Jelikoz viechny dekodéry vysilaji data kanalu 1 sou¢asné, Ize je na izolovanych usecich traté
onfigurace RailGom 129,130,131 131 Bit 7 — Aktivace DCC-A; povoleni automatické ¢ist pouze pomoci ,lokalnich detektorl”, pokud se na trati nachazi pouze jedno vozidlo s dekodérem s aktivovanym
registrace RCN-218 RailComem.

Naopak v ,globalnim detektoru® fidici stanice se data z kanalu 1 z riznych dekodér( prekryvaji a nejsou proto &itelna, coz by ostatné nemélo
smysl, protoZze adresy maji vyznam pouze lokalné (na jednotlivych izolovanych usecich trati).

14 = Vyse uvedeny ,kratky popis” technologie RailCom se tyka pouze ,normalniho“ provozu; v praxi (i v samotnych normach) existuje fada
odchylek a vyjimek v pridélovani kanalt atd.
0000 1110
Zakladni konfigurace Bit3=1
#29 0-63 (RailCom je

Konfiguraéni udaje p
zapnuty) Bit 3 — RailCom (,obousmérna komunikace®) 0 =
deaktivovano 1 = aktivovano
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Neustaly dalsi vyvoj vyuziti RailCom:

Vzhledem k tomu, Ze se neustale vytvareji a implementuji nové aplikace RailCom do dekodéru a digitalniho vybaveni,
pficemz spole¢nost ZIMO &asto hraje prukopnickou roli, neni mozné v tomto ohledu vZdy udrZovat navody k pouZiti
aktualni.

Zde tedy uvadime pouze kratky seznam aplikaci, které jiz byly realizovany, jsou v sou¢asné dobé ve vyvoji nebo mohou byt
brzy realizovany (v dekodérech a systémech ZIMO):

Klasické aplikace:

Zpravy o adrese (zobrazeni na digitalnich displejich nebo pocitatové zabezpeceni), programovani a ¢teni CV, zpravy o
rychlosti (zobrazené na rychloméru na fidici jednotce), zpravy o sméru jizdy (zobrazené vpred/vzad a vychod-zapad na
ovladaci a automatické zasahy fizeni).

Rozsifené zpravy z vozidel:
Tyto signaly jsou v sou¢asné dobé zpracovavany predevsim digitalnimi fidicimi stanicemi a radic¢i ZIMO.

— Zprava o stavu sméru (pro zobrazeni sméru vpred/vzad i vychod-zadpad na ovladacim zafizeni a zasahy automatického
fizeni); podle standardu RailCommunity: ID7, Sub-ID 27,

- vyhledavani na trati ZIMO; podle standardu RailCommunity: ID1, ID2, ID14 (po pozadavku na adresu 0),
— Zprava o kvalité sluzby, podle standardu RailCommunity: ID7, Sub-ID 7,

— Napéti na koleji v misté dekodéru; podle standardu RailCommunity: ID7, Sub-ID 46.

— Teplota, podle standardu RailCommunity: ID 7, Sub-ID 26

Provozni aplikace:
DCC-A automaticka registrace dekodéru na fidici stanici (RCN-218)

Planovano:

Zpravy HLU&ABC (pro zobrazeni na fidicim panelu a automatické zasahy do fizeni), cilova vzdalenost a cilova
rychlost (pro zobrazeni v ,skute¢nych* kabinach), ujetd vzdalenost, stoupani, zatacky (dekodér se senzory), vyskové
rozdily, thly natoceni, profily trasy, aktualni poloha, data souvisejici s dekodérem (proud motoru, teplota, ...).

Pokrocilé provozni aplikace:

Vyhledavani vozidel na trati, registrace a pfifazovani adres novych vozidel (podle RCN-218), grafické uzivatelské rozhrani
(GUI) mezi vozidlem a ovladacimi zafizenimi, pfenos velkého mnozstvi dat z vozidel a vlakt (nap¥. profil trati nebo
prototypové hmotnosti a rozméry vagonu vlaku), prenos textovych zprav z viaku pro zobrazeni na fidicim panelu.

,RailCom" je registrovana ochranna znamka spolecnosti Lenz Elektronik GmbH.
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ZIMO SOUND — Vybé&r a programovani

Zvukové projekty, zvukové kolekce, bezplatné a placené projekty atd.
Zvlastnosti organizace zvuku ZIMO oproti tradi¢ni nabidce jinych vyrobct.

» Kazdy zvukovy dekodér vyZaduje zvukovy projekt v paméti flash dekodéru. Zvukovy projekt je v podstaté soubor
slozeny ze zvukovych vzorku skute¢né lokomotivy (nebo nékolika lokomotiv v

(napf. v pfipadé ,Sound Collection®, viz nize), stejné jako pokyny k prehravani (ve formé ¢asovych planu, zavislosti na
provoznich podminkach, rychlosti, zrychleni, sklonu trati atd.) a pfifazeni (k funkénim tlagitkiim, generatorim
nahodnych hodnot, vstupum spinacd atd.).

» Kazdy dekodér ZIMO je dodavan s nahranym zvukovym projektem (obvykle ,sbirkou zvukd*, viz nize). Dal§i zvukové
projekty ZIMO pro instalaci uzivatelem Ize stahnout ze

zvukové databaze ZIMO na adrese www.zimo.at ve formé projektd ,,Ready to use* (soubor .zpp) a ¢asto k tomu navic jako
projekty ,,Full featured“ (soubor .zip):

Projekt ,Ready to use” je soubor ve formatu .zpp, ktery se po stazeni nahraje do dekodéru pomoci modulli pro
aktualizaci dekodér, jako jsou napfiklad Ffidici stanice MXULF, MX10 nebo MX10EC. Soubor se umisti na flash disk, ktery se
poté pfipoji do USB hostitelského portu zminénych modull, nebo se odesle z pocitace (pfipojeného k USB klientskému
portu s nainstalovanym softwarem ZSP) do dekodéru. Po nahrani zvuku Ize mnoho pfifazeni a nastaveni zménit podle
individualnich preferenci (i kdyz se jedna o projekt ,ready-to-use“), a to pomoci postup a CV popsanych v manualu
dekodéru.

Projekt ,Full featured” je naproti tomu soubor ve formatu .zip stazeny z databaze zvuku; nelze jej nahrat pfimo do dekodéru,
ale pouze rozbalit a upravit pomoci programu ,,ZIMO sound programmer* (ZSP). V rdmci programu ZSP Ize definovat
pfifazeni a nastaveni a je také mozné zvukové vzorky odebrat pro externi zpracovani nebo je vyménit za jiné; diky tomu je
mozné vytvaret vlastni nebo vysoce individualizované zvukové projekty. Vysledkem je opét soubor

soubor .zpp, ktery Ize nahrat do dekodéru (viz vyse).

P Zvukové dekodéry ZIMO se obvykle dodavaji se ,zvukovou sbirkou®. Jedna se o specialni formu zvukového projektu:
zvukové vzorky a parametry pro nékolik typt vozidel (napf. 5) jsou obsazeny v

pameéti dekodéru. Vybér CV #265 slouzi fidici jednotce k urceni, ktery zvuk (ktera lokomotiva) ma béhem provozu
skute¢né zaznit. UzZivatel vS§ak ma také moznost sestavit si zvukovy vzor pro svou lokomotivu podle viastniho vkusu,
protoZe napfiklad jednu z 5 sad chufft (pro 5 typu lokomotiv) Ize kombinovat s kazdou z existujicich pistal (nebo dokonce
s nékolika z nich). Vybér pomoci ,postupu CV #300", také s moznosti volby mezi rGznymi zvuky zvonku, vzduchového
Cerpadla, lopatky na uhli, olejového hotaku, skfipéni brzd atd.

POZNAMKA: | b&zné zvukové projekty (,b&Zné" = pro konkrétni lokomotivu) mohou zahrnovat charakteristiky ,zvukové
sbirky“, napfiklad tim, Ze obsahuji nékolik pistal, z nichZ Ize jednu vybrat pomoci ,postupu CV #300".

Mezi zvukovymi projekty dostupnymi v databazi zvukda ZIMO je rozdil mezi

= zvukovymi projekty ,,Free Download“ (= bezplatné), ¢asto produkovanymi spole¢nosti ZIMO, a
= ,kodovanymi“ (= zakoupenymi) zvukovymi projekty od externich poskytovatel( zvukd.

,Kodované zvukové projekty” poskytuji externi partnefi spole¢nosti ZIMO (= dodavatelé, napfiklad Heinz Dappen pro
Rhétskou Zeleznici a americké parni lokomotivy), kterym jsou naklady hrazeny z prodeje ,kédu pro naéteni. Tyto placené
projekty Ize zdarma stahnout ze zvukové databaze ZIMO, Ize je v8ak pouzit pouze v ,,kédovanych“ dekodérech, j. v téch,
do kterych byl pfedem naprogramovan pfisludny ,load code”. ,Kédované dekodéry” Ize zakoupit s pfedem
naprogramovanym ,load code”.

nainstalovan (za poplatek, viz cenik) nebo je kéd pro nacteni zakoupen dodate¢né a zadan do pfislusnych CV dekodéru
(CV €. 260, 261, 262, 263). ,Load code”, ktery opraviiuje k pouziti zvukovych projektt konkrétniho dodavatele zvuku (tj.
zvukovych projektd Matthiase Henninga), se vztahuje na jeden konkrétni dekodér, ktery je identifikovan svym dekodérovym
ID (CV #250, #251, #252, #253).

» Kromé projektl ,Free D'load” a ,Coded", které jsou k dispozici ke stazeni v databazi zvuka ZIMO (viz vySe), existuje
také

- ,Prednastavené“ zvukové projekty: ty jsou k dispozici vyhradné jako pfedprogramované dekodéry, které se zase casto
montuji pouze do novych lokomotiv. ,Pfednastavené” zvukové dekodéry obvykle nedodava spole¢nost ZIMO, ale
vyrobci a distributofi modelovych Zeleznic, ktefi také stanovuji jejich ceny. Tyto zvukové projekty jsou v databazi ZIMO Sound
Database uvedeny pouze pro informaci.

Dekodéry se zvukovou sbirkou — Jak vybrat typ lokomotivy pomoci CV #265
Implementovano ve verzi SW 4.00
na piikladu ,evropskeé sbirky parnich a dieselovych lokomotiv*:

CcVv Nazev Rozsah Vychozi | Popis
1 nebo =0, 100, 200: Vyhrazeno pro budouci pouZiti
101 | = 1-32: Vybér typu dieselovych lokomotiv
Typ paml 2Zvuky parnich lokomotiv v kolekci zvuka, napf. pro typy
Vybér typu 1-32, lokf;moil')\g lokomotiv BR50, BR78, BR03.10 atd. Budou piifazeny jak
#265 - Ul zvuky chuff, tak i dal$i zvuky (piskani, kompresor,
lokomotivy 101-132 Diesel Zvonek...).
lokomotiva =
101 =101-132: Vybér typl dieselovych lokomotiv
(pokud je ve sbirce vice zvukl dieselovych lokomotiv).
. . stejné #265 steiné #265 9 f A -
#259 Predist sadu lokomotiv ) zobrazi posledni zapsanou sadu lokomotiv (CV256=X)

Prvni spusténi zvukového dekodéru
se zvukovou sadou ,European steam/diesel”:

Pfi dodani je dekodér vybaven typickym zvukem motoru a funkénimi zvuky pfifazenymi k funkénim tlacitkim, které
Ize pfehravat béhem provozu.

Funkce F8 — ZVUK zapnuto/vypnuto
zvuky prehravané pomoci funkéni klavesy zlstavaiji aktivni bez ohledu na to, zda je F8 zapnuto nebo vypnuto (samostatnou funkéni klavesu
Ize pfifadit pomoci CV #311
pro zapnuti/vypnuti zvukové funkce, coz by samoziejmé mohlo byt i klavesa F8)!

Ve vychozim nastaveni pfehrava ,Evropska sbirka parnich a dieselovych lokomotiv* zvuk dvouvéalcového motoru
(frekvence piskani muze byt bez dal$iho ladéni pouze pfiblizna) s automatickym vyfukovanim a skfipanim brzd,
stejné jako nékteré nahodné prehravané zvuky pfi stani.
Funkéni klavesy jsou pfifazeny k nasledujicim zvukovym efektim:
F2 — kréatky hvizd
F3 — dlouhy hvizd
F4 — pistalka pravodg&iho
F5 — Zvonek, spojky
zatacce (pouze za jizdy)

F10 — odvodnéni valci

F11 — spojovani / rozpojovani / napajeci ¢erpadio
F12 — nakladani uhli / vzduchové ¢erpadlo / kompresor
F13 — Hlasové hlaseni / Sbér vody F7 — Vrzani v

Generatory nahodnych zvuk pro ... zvuky v klidu:
Z1 — Rychla vzduchova pumpa Z2 — Vzduchové ¢erpadlo pomalé  Z3 — lopatovani uhli

Z4 — Napéajeci cerpadlo Z5 — vstiikova® Z6 — Pojistné ventily (stojan + pohon)

Vstupy spinaéu: S1 — prazdny S2 — prazdny S3 — prazdny
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Zvukovy projekt se sklada z...
.. zvukovych vzorku, ¢asovych plant a nastaveni CV.
Pro vytvoreni zvuku lokomotivy obsahuje zvukovy projekt nasledujici komponenty:

1) zvuk ,hlavniho motoru“: jedna se o Ustfedni zvuk, jako je napfiklad zvuk chuffu nebo dieselového motoru, pfipadné
chladiciho ventilatoru (coz je klicovy zvuk v projektech elektrickych lokomotiv).
Tento zvuk ,hlavniho motoru“ je jedinou zvukovou slozkou spojenou s ¢asovym planem, ktery definuje dulezité
vlastnosti, zejména prechody mezi riznymi zvukovymi vzorky v riznych situacich rychlosti, zrychleni a zatizeni.
Tento program Ize ménit pouze v programu ,ZIMO Sound Programmer” (ZSP), nikoli pomoci CV. Existuje v8ak fada
moznosti, jak pomoci CV doladit zvuk hlavniho motoru (napf. vztah mezi frekvenci chuffu a rychlosti, zddraznéni
uvodniho chuffu, funkce volnob&hu/notchingu atd.)

N
-~

Ostatni naprogramované zvuky (¢asto nespravné nazyvané zvuky pozadi): jedna se o zvuky varu, odtoku,
turbodmychadla nebo sk¥ipani brzd a mnoho dalSich; v pfipadé elektrickych lokomotiv také o skutec¢né primarni
zvuky tyristorové jednotky a elektromotoru.

,Naprogramované* zvuky — jak ,hlavni motor®, tak ,ostatni“ — se vyznacuiji tim, ze de-

Kédovac je prehrava automaticky na zakladé jizdni situace, zatimco ,funkéni zvuky” (viz nize) se aktivuji pomoci
funkénich klaves v kabiné.

Tyto ,ostatni“ zvuky (tj. vSechny kromé zvuku ,hlavniho motoru®, viz vySe) NEJSOU prehravany podle ¢asového
planu, jsou pIné definovany pomoci CV a lze je upravovat pfimo pomoci pfislusnych CV nebo CV ¢&. 300 —
procedur, a to i béhem provozu (v zavislosti na rychlosti, zatizeni atd.). V zvukovém projektu (nebo ve zvukové
sbirce) jsou uloZeny pouze podkladové originalni nahravky, tj. zvukovy vzorek nebo vybér vzorku.

3) Funkéni zvuky, které se prehravaji stisknutim odpovidajicich funkénich klaves v

zahrnuje akustické signaly, jako jsou pistaly, houkacky, zvonky, ale také dalSi zvuky, jako je nakladani uhli, cinkani
sprahla, spousténi pantografu a hlageni ve stanicich.

Hlasitost jednotlivych zvukl a to, zda se jedna o ,smycku” (pro nepretrzité prehravani po dobu stisknuti funkéni
klavesy), je definovano pomoci CV, Ize je vSak také upravit pomoci téchto CV nebo pomoci procedury CV #300. |
zde jsou preddefinovany pouze zvukové vzorky daného projektu nebo vybéry z nékolika projektu.

4) a 5) vstupy spinaéu a nahodné zvuky jsou obvykle zvuky, které Ize také pouzit jako funkéni zvuky, ale jsou
spoustény vstupy spinacd nebo nahodnymi generatory.

Obcas pouzivany termin ,jizda“ se vztahuje na podmnozinu v§ech zvuku, konkrétné na zvuk ,hlavniho motoru“ a

vétsinu ,ostatnich” zvuk(; zvuk ,odjezdového hvizdu“ napfiklad neni zahrnut, protoZe neni zavisly na jizdnich datech.

Pohodinéjsi postup (bez ru¢niho programovani CV #300) je k dispozici u MX31/MX32. Termin ,CV #300 — postup”
znamena pouziti CV #300, které umoziiuje upravu aktualné naéteného zvukového projektu béhem bézného
provozu, a to v souvislosti s:

- vybér zvukovych vzorkl v ramci jednotlivych zvukovych skupin (napf. ,kratky hvizd“), at uz se jedna o ,sbirku
zvukd* (ktera obsahuje nékolik zvukovych vzorkd v nékterych svych skupinach) nebo o ,bézny“ zvukovy projekt s
nékolika zvukovymi vzorky v ur&itych skupinach.

hIasﬂost a chovam zvukove smyc¢ky jednotlivych zvuku; napfiklad nastaveni hlasitosti pistalky odli$né od hlasitosti

zvuki ) q“
POZNAMKA: udlje vas r@ﬁﬂavm ajmem nastaveni hlasitosti jednotlivych zvukovych tfid, je vyhodné;jsi
pouzit pfimé CV, viz ap%la . akladni nastaveni nezavislé na pohonném Ustroji“; v mnoha aplikacich proto postup

CV #300 NENI nutny

Vybér sady zvuki (pokud je ve zvukové knihovné k dispozici vice sad):
(mozné pouze u parnich projektt, ne u dieselovych nebo elektrickych)
Nasledujici postupy se pouzivaji vzdy stejnym zplisobem, a to i pfes flexibilni uspofadani dekodérd s raznymi kompilacemi
zvukovych vzorkl. Za zminku také stoji, Ze zvukové vzorky Ize poslouchat a hodnotit za skute¢nych provoznich podminek (pfi
bézZicim motoru), nejen na pocitadi.
Postup vybéru se zahajuje ,pseudoprogramovanim“ v provoznim rezimu (,na hlavni trati‘):

CV #300 =100
,Pseudo-programovani“ (coz znamena, Ze zadana hodnota neni skute¢né uloZzena v paméti) ma za nasledek, Ze funkéni
klavesy FO az F8 jiz neovladaji funkéni vystupy, ale jsou nyni k dispozici pro specialni ikony v ramci postupu vybéru zvuku.
Funkéni klavesy by mély byt pokud mozno nastaveny na momentalini rezim, coz by cely postup usnadnilo. Postupy CV #300 musi
byt provadény v provoznim reZzimu (na hlavnim panelu), NE v servisnim rezimu!
Zobrazené oznaceni funkénich klaves (a displeje ovladacu MX31/MX32) jsou typické pro ovlada¢ ZIMO béhem vybérovych
postupt (a dalSich postupl pro nastaveni zvuku), ale odpovidaji funkénim klavesam ovladacu jinych vyrobcu, i kdyz
rozlozeni klavesnice se muze lisit.

Funkeni klavesy maji béhem vybérového postupu nésledujici specialni vyznam!

\VYBER ZVUKU

Parani parni lokomotivy --- UKAZKA —
((((( prehrat ((((( pfedchozi ((((( dalSi

RozloZeni klaves na ZIMO MX31:

(1 FO((((( 2 F1 (3 F2

AZAT

(4 F3 (5 F4 (B F5 ((( + konec ((((( («

OBCHOD
(7 FB (8 F7 (9 F8 (((( ((« ((c+

FO = pfehrat: pfehraje aktualni zvuk chuffu pro posouzeni; mozné pouze pfi stojl’cﬁn motoru; zvuky chuffu se prehravaji

automaticky, kdyz je motor v pohybu. -

(7
F1, F2 = prev, next: prehraje predchozi nebo nasledujici nahravku, ktera je ulofena v dekodéru zvuku

F3 = CLEAR + end: Vybérovy proces se
zvuk chuffu (ale zvuky vareni a vyfukovani zastanou).

afye se nebude prehravat zadny

F8 = STORE + end: Vybérovy proces kon¢i a aktudlni sada chuffli je nahrazena vybranou
sadou chuffa.

Vybérovy proces se rovnéz zastavi pfi programovani jakékoli jiné hodnoty (napf. CV #300 = 0, jakakoli jind hodnota
nebo jakykoli jiny CV) nebo pfi preruSeni napajeni. V téchto pfipadech zlistane aktualné nastaveny zvuk
zachovan. Takova ,nucena ukonéeni“ jsou uzite¢na také v pfipadech, kdy ma ,stary” zvuk zGstat jako aktualni zvuk,
aniz by bylo nutné jej nejprve znovu vyhledavat.

Vybérovy proces je doprovazen zvukovymi signaly:

»Kukacgéi zvonéni“ zazni, kdyz....

.. jakmile se dostanete k poslednimu uloZzenému zvuku chuffu; pomoci klavesy pro posun v opaéném sméru (F1, F2) s
muZete poslechnout ostatni uloZzené zvuky chuffu,

JRTT byl proveden pokus o prehrani (pomoci F0), ale neni k dispozici Zadny zvukovy vzorek,
.. byla stisknuta nespravna klavesa (F4, F5 atd.)
»Potvrzovaci znélka“ se prehraje po ukonceni postupu pfifazovani tlacitkem F3 nebo F8.

Béhem vybérového postupu Ize lokomotivy ovladat normalné: pomoci regulatoru rychlosti, smérovych tlacitek a tlacitka
MAN (to pouze u kabin ZIMO); funkce nelze aktivovat, dokud neni vybérovy postup ukonéen tlacitkem F3, F8 nebo jinymi
programovacimi kroky, viz vyse.

i
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Vybér zvuku varu, piskani, odfukovani, skfipani brzd...

Vybérovy postup Ize ukongit jakymkoli jinym programovacim
v rédmci zvukové sbirky nebo zvukového projektu s nékolika vzorky tohoto druhu/pro tyto tfidy:

postupem nebo odpojenim napajeni.

Postupy vybéru téchto ,automatizovanych zvukt pozadi“ se spoustéji v provoznim rezimu ,Pseudo-Programming“ Prirazeni zvukovych vzorku k funkénim klavesam F1— F63

CV #300 =128 pro zvuk varu (pouze para) . v rdmci zvukové sbirky nebo zvukového projektu s nékolika vzorky tohoto druhu/pro tyto tfidy
e LSl T ' Kazdé funkei nebo funkéni klavese F1—F19 Ize piifadit zvukovy vzorek z knihovny zvukovych vzorka ulozenych v
CV#300=130 pro piskani brzd . . o PR P, R o § . .
_ N PR dekodéru. Je zcela pfipustné pfifadit funkeni klavesu jak k funkénimu vystupu (FO1, FO2 atd.), tak ke zvukové funkci,
CV #300 =131 — zvuk s tyristorovym Fizenim (elektromotor) . Ficem? pii stisknuti KI4 Ktivuii obé funkce. P o= o 3 o sti P
CV#300=132 pro startovaci* pistalu nebo houkacku priéemz pfi stisf nuti avesy se aktivuji obé funkce. ostup pfifazovani vstupd spinacu se spousti v provoznim
" . rezimu ,Pseudo-Programming*
- CV#300=1 pro funkci F1
POZNAMKA: volba blow-off (CV #300 = 133) plati také pro prehravani funkénich klaves (CV #312). CV#300=2 pro funkci F2
CV #300 = 133 pro zvuk vyfukovani = valcové ventily (pouze STEAM) . g

CV¢.300=134 pro hluk elektromotort pfi jizdé
CV #300 = 135 pro hluk pi jizdé
CV #300 = 136 pro zvuk spinaci techniky elektromotort
CV #300 = 137 pro druhy zvuk tyristoru (ELEKTRICKE motory)
CV #300 = 141 pro turbodmychadlo (DIESELOVY motor) CV#300=99 pro funkci FO (!)

CV #300 = 142 pro ,dynamickou brzdu“ (elektricka brzda, elektrické motory) Postup pfifazovani je velmi podobny postupum vybéru zvuku jizdy a pozadi, s tim rozdilem, Ze pfifazovani zvukd neni

Postup vybéru zvukil pozadi je stejny jako pi vybsru zvukd chuffu. VYJIMKA: motor by mél byt v Klidu, protoZe k omezeno na zvukové vzorky urcité skupiny, ale umoznuje také prepinani mezi skupinami za ucelem nalezeni
A . S e - or 4 A i x pozadovaného vzorku.
nastaveni hlasitosti pfisluSného zvukového souboru se pouziva regulator otacek!

POZNAMKA: Funkce F4 se ve vychozim nastaveni pouziva pro zvuk odtoku vody (s CV #312); pokud ma byt F4 pouzita
pro néco jiného, musi byt CV #312 nastavena na nulu (CV #312 = 0).

POZNAMKA: Tyto zvuky Ize také piifadit jako funkéni zvuky k funkénim klavesam (viz nasledujici strana); automatické
zvuky na pozadi Ize poté pomoci funkénich klaves vypnout.

Zvukové ukazky jsou pro snaz$i vyhledavani rozdéleny do skupin, jako jsou napfiklad ,kratky hvizd“/ ,dlouhy hvizd* /
Motor by mél zustatacktidu, prainék bEheakrigkatnihg posiise ae e naatsve rididsitosti pouZiva regulator otacek!

Zavisi na zadani: F1 - F19

(@ 1 FO ((( 2 F1 (((( 3 F2 Q//;EEB_%\&ZKKUA —((« Funkéni klavesy maji nasledujici specialni
prehrat ((((( predchozi ((((( dalsi funkéni klavesy maji nasledujici specialni vyznam! VYBER FUNKCE ZVUK
. 5 5 P L Rozlozeni kiaves na ZIMO MX32: 6 ) - UK'AZKA - -
((((C4 F3 (5 F4 (B F5 (((( + konec ((((( predchozi (( dalsi (1 FO (2 F1 (3 F2 ((((( pFehrat ((((( pFedchozi ((((( dalsi
VYMAZAT  --- TRIDA —
uLozit = . -
(7 F6 (B F7 (9 (w (w« (((( + konec (4 F3 («(5 F4 (((6 F5 ({(((+ konec ((({{ pFedehozi (((({ dalsi

----- SMYEKA --nrereen-ULOZ
((((( smyeka ((((( kratky (((( + konec

Funkéni klavesy maji béhem vybéru néasledujici
specialni vyznam!
Posuvnik rychlosti pro oviadani hlasitosti

(7 F6 (B F7 (9 F8

FO0 = prehrat: pfehraje aktualni zvukovy soubor k posouzeni.

Funkéni klavesy podobné vybéru zvuku chuff: F1, F2 = pfedchozi, dalsi: Pfehrani pfedchoziho nebo nasledujiciho zvi
F0 = prehrat: Pfehrani vybranych zvuku. RUS TG CES
F1, F2 = pfedchozi, dalsi: Pfepnuti na predchozimeto
dal$i zvukovy vzorek.
F4, F5 = pfedchozi, dal$i: pfepind mezi skupinami zvukd, viz vpravo Regulator
rychlosti slouzi jako ovladani hlasitosti
pro zvuk na pozadi béhem vybérového postupu.
F3 = CLEAR + end: Vybérovy proces konci a
aktualni zvuk na pozadi se vypne.
F8 = ULOZIT + konec: Vybérovy proces konéi;

F4, F5 = pfedchozi, dal$i: Pfepind mezi skupinami zvuku (napf. pistaly,
piehravani prvnim vzorkem této skupiry-

F6 = smycka: Je-li pfi ukonéeni aloka¢niho postupu aktivni F6: Zvukovy
prehravat, dokud bude klavesa

Pistalka je hratelna! aktivni, opakovanim ¢asti vzorku mezi znack
soucasti ulozeného zvukového vzorku).

F7 = zkraceni: Je-li pfi ukonéeni alokacniho postupu aktivni F7: Zvukovy vzorek se zkrati na
dobu, po kterou je klavesa aktivni, vynechanim €asti uprostfed az po
znacku zkraceni.
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POZNAMKA: Klavesy F6 a F7 funguji pouze v pfipadé, Ze jsou znacky obsaZeny ve zvukovych vzorcich;
zakladni nastaveni se také uklada; zmény se projevi pouze pfi stisknuti klaves F6/F7.

Pokud nejsou klavesy F6 a F7 nastaveny, zvukova ukazka se prehrava v ulozené délce; pfi krat§im a del§im
stisknuti klaves F.

F3 = CLEAR + end: Vybérovy postup se zastavi a vybér se vymaze, to znamend, Ze od této chvile tato funkéni klavesa
neaktivuje zadny zvuk.
F8 = STORE + end: F8 = STORE + end: Proces pfifazovani je zastaven a posledni vybrany zvuk funkce je uloZen a pfipraven
k prehrani po stisknuti této funkéni klavesy.

Postup pfifazovani Ize ukoncit také jakymkoli jinym programovacim pfikazem (napf. CV #300 = 0 nebo jakoukoli jinou hodnotou

¢i CV) nebo odpojenim napajeni dekodéru. V takovych pfipadech zUstavaji ,staré” pfifazeni aktivni; takové ,nucené ukonceni
je uzite€né také v pfipadé, kdy ma ,stary“ zvuk zUstat jako aktualni, aniz by bylo nutné jej nejprve znovu vyhledavat.
Postup vybéru je podporovan zvukovymi signaly:
»Kuka€€i zvonéni“ zazni, kdyz....
... se dostanete k poslednimu ulozenému zvukovému vzorku ve skupiné; pomoci pfislusné klavesy (F1, F2) mizete listovat
opaénym smérem a poslechnout si ostatni ulozené zvuky,
.... je dosazeno posledni ulozené skupiny zvukt (pomoci F4 nebo F5); pouzijte pFislu§nou klavesu (F4 nebo F5) k posunu
opacnym smérem.
.... pokus o pfehrani (pomoci F0), ale neni k dispozici zadny zvukovy vzorek,
.... byla stisknuta nespravna klavesa.

Po ukonéeni postupu pfifazovani pomoci klavesy F3 nebo F8 se prehraje ,,potvrzovaci znélka“.

Prirazeni zvukovych vzorku k nahodnym generatoram Z1-Z8:

Zvukové dekodéry MS poskytuji 8 sou¢asné hrajicich generatorli nahodnych zvuku. Jejich ¢asovani je uréovano CV; viz ,CV
tabulka“ od CV #315.
Ke kazdému generatoru nahodnych Cisel Ize pridat zvukovy vzorek z fondu vzorkli v dekodéru. Postup pfifazeni vstupl
prepinacl se spousti v provoznim rezimu Pseudo-Programming
CV #300=101 pro generator ndhodnych &isel Z1

(Z1 ma specialni logiku pro vzduchové brzdové ¢erpadlo; proto by
mu mélo byt pfidéleno vzduchové brzdové ¢erpadlo)

CV €. 300 =102 pro generator nahodnych cisel
Z2 CV #300 =103  pro generator nahodnych ¢isel Z3
atd. .
Zavisi na zadani: Z1 - Z8

Funkéni klavesy maji béhem vybérového postupu
nésledujici specialni vyznam!

vybér nahodného zvuku

72 - UKAZKA —

((((( prehwat ((((( predchoai ((((( dalsi

VYMAZAT - TRIDA —

((c+ konec ((( predchozi((( dalsi

----- SMYCKA ---enmn---ULOZIT
((((nehybny (((( plavba (((+ konec

RozloZeni klaves na ZIMO MX32:

(1 FO (2 F1 (3 F2
(4 F3 (5 F4 (6 F5

(7 FB (B F7 (9 F8

Vyznam a funkce funkénich tlacitek je stejna jako u funkénich zvuku (viz vyse):

F0 = pfehrat: pfehravani
F1, F2 = pfedchozi, dal$i: pfehrani pfedchoziho nebo nasledujiciho zvukového
vzorku a tak dale...

nicméng, ...

F6 — zastaveni: Pokud je pfi ukon€eni aloka¢niho postupu aktivni F6: vybrany zvukovy vzorek se
prehraje jako ndhodny zvuk pfi zastaveni (vychozi nastaveni).

F7 = cruise: Je-li pfi ukon&eni postupu pfifazovani aktivni klavesa F7, vybrany
zvukovy vzorek se prehraje jako nahodny zvuk, kdyZ se lokomotiva pohybuje. (Vychozi:
ne)

Postup pfifazeni pro nahodny zvuk je stejny jako pro funkéni zvuk!

Prirazeni zvukovych vzorki ke vstupim spinacu S1, S2 a S3:

K dispozici jsou 3 spinaci vstupy, z nichz dva (,1“ a ,2“) jsou volné k dispozici uzivateli, zatimco jeden (,3") je
obvykle vyhrazen pro vstup snimace vacky; tento vstup Ize v8ak vyuzit i pro jiné ucely, pokud neni pouzit pro snima¢ vacky
(tj. pokud je misto néj pouzit virtualni snima¢ vacky). Tyto vstupy mohou pfijimat jazyckové spinace, optické nebo Hallovy
senzory a podobné; viz kapitola 8 pfirucky pro malé dekodéry: ,Pfipojeni reproduktoru, snimace vacky*“.

Kazdému spinacimu vstupu lze pfifadit zvukovy vzorek z fondu vzorkl uloZzenych v dekodéru; dobu pfehravani Ize
nastavit pomoci CV #341, #342 a #343, viz tabulka CV.

Postup pfifazeni spinacich vstupl se spousti v provoznim rezimu Pseudo-Programming

CV #300 = 111 pro vstup spinace S1
CV #300 =112 pro vstup spinace S2
CV#300=113 pro vstup spinace S3
atd.
Zavisi na zadani: S1— S8
Funkéni klavesy maji béhem vybérového postupu
néasledujici speciélni vyznam!
Vybér zvuku pfepinani
Rozlozeni klaves na ZIMO MX32:

S — UKAZKA —

(1 FO (2 F1 (3 F2 (((ehrst ((( precchozi(((cals
VYMAZAT - TRIDA —

((((4 F3 (5 F4 (6 F5 (16 oneo ((piedchozi((( ki

----- SMYCKA ---—---—--ULOZIT

(7 F6 (((BF7 (9 F8

Vyznam a funkce funkénich klaves jsou stejné jako u zvukovych funkci (viz vzé
7

F0 = pfehrat: prehravani
F1, F2 = predchozi, dal$i: pfehrani predchoziho nebo nasledujiciho zvukov\é
vzorku a tak dale... >

N
L



MS — zvukové dekodéry MS440 az MS990 a MN — nezvukové dekodéry MN140 az MN340

5.2 The test run for determining the motor’s basic load

from SW version 5.15 and higher
Nasledujici postup umoztiuje (nasledné) pfizptsobeni zvuki jizdy zatizeni motoru (tj. stoupani, tazena zatéz...), jako jsou
naptiklad zvuky pary (hlasitost a zvuk), pomoci CV €. 275, 276...

Technické pozadi:

Zvuk zavisly na zatizeni je zalozen na méfenich EMF (elektromotorickeé sily) uvniti dekodéru, které se primarné pouzivaji k udrzeni
konstantni rychlosti motoru pfi zménach zatizeni. Nez mize dekodér vyprodukovat spravny zvuk pro dané jizdni podminky, musi
nejprve znat hodnoty téchto méfeni pfi normalni cestovni rychlosti ,bez zatizeni* (plynula jizda lokomotivy nebo viaku po rovné a rovinné
trati).

Toto ,zakladni zatiZzeni“ motoru nebo vlaku je u modelovych vlacku asto podstatné vyssi nez na skute€né Zeleznici, coz je zpusobeno
ztratami v pfevodovce, sbéracem proudu atd. Odchylky od tohoto ,zakladniho zatiZeni“ jsou pak interpretovany jako stoupani
nebo klesani, coz spousti odpovidajicim zpisobem upravené zvuky chuff.

Spusténo pomoci pseudo programovani CV#302=75

se provede automaticky zkuSebni béh, aby se zaznamenal faktor ,zakladniho zatizeni“ vpred;
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Hodnoty CV v nasledujici tabulce maji stejny vyznam pro vS8echny typy pohonu (parni, dieselovy, elektricky):

POZNAMKA: Vychozi hodnoty jednotlivych CV NEJSOU specifické pro konkrétni dekodér, ale zavisi na zvukovém
projektu dekodéru. To znamena, ze HARD RESET s CV #8 = 8 vrati dekodér do stavu definovaného zvukovym
projektem. Vychozi hodnoty v nasledujici tabulce se vztahuji k hodnotam definovanym v TOMTO zvukovém projektu
pro Roco BR85.

POZOR: Lokomotiva (nebo vlak) se pohybuje automaticky vpfed, k éemuz musi byt k dispozici volna trat v délce
priblizné 20 cm az 2 m (v zavislosti na rozchodu), bez stoupani ¢i klesani a bez jakychkoli (ostrych) zatacek.

Autor CV#302=76

provede se automaticky zdznam v opaéném sméru u lokomotiv, které maji v tomto sméru odli$né ,zakladni zatizeni* (v
opacném pfipadé se zakladni zatiZzeni pfi jizdé vzad povazuje za stejné jako pfi jizdé vpred).

Namérené vysledky se ukladaji do CV €. 777 a 778 (hodnoty PWM pro pomaly/rychly chod vpred) a €. 779 a 780
(hodnoty PWM pro jizdu vzad); tato CV Ize nacist a podle potieby pouzit pro jina vozidla nebo jako zaklad pro dalsi testy.

POZNAMKA: ,Tézky" viak (vlak s vy$8im valivym odporem, napfiklad kvli proudovym sbéraétim osvétlenych voz(l) miize mit
jiné ,zakladni zatiZeni* nez lokomotiva bez pfivésu. V takovych situacich mGze byt nutné provést samostatnou zaznamovou
jizdu, aby bylo mozné dosahnout co nejlepsiho zvuku v zavislosti na zatiZzeni.

Pokud je zku$ebni jizda spusténa v programu SERV PROG, je dulezité, aby byl program SERV PROG ihned po zadani CV
pfikazu v CV #302 ukonéen (u ovladac¢u ZIMO stisknutim tladitka E, u MX32/FU dvojitym stisknutim tlacitka E), aby se
motor rozbé&hl. Zkusebni jizdu prosim neprovadeéjte na valcovém zkusebnim stavu, protoze pfi vyssich
rychlostech mlze dojit ke ztraté kontaktu.

Vych )
cv Nazev Rozsah OZ}I{ Popis
0-255 65 Vychozi hodnota ,65“ zajistuje (matematicky) nejvy$Si moznou hlasitost

#266 SLEE =100 prehravani bez zkresleni. U reproduktort LS8x12 doporucujeme nastavit

(multiplikator) 0—400 % % hodnotu maximaln& na pfiblizné 65! U vétsich reproduktorti se doporuduje
hodnota aZ 85.
Funkéni klavesa pro zapnuti/vypnuti zvukl jizdy (parni piskani, vieni,
odfukovani, skfipani brzd nebo zvuky dieselového motoru, tyristord atd.) i
nahodnych zvukl (€erpadlo vzduchovych brzd, nakladani uhli, ...).
Tla&itko = 8: Klavesa F8 zapina nebo vypina zvuky jizdy. =
ONJ/OFF pro Poznamka: toto je vychozi klavesa pro origindini zvukové projekty ZIMO;
hlasitost zvuku jizdy a 0-28, projekty OEM (napf. ROCO) ¢asto pouZzivaji jina nastaveni. Vétsinou 1 pro
#310 nahodné zvuky 255 ¢ klavesu F1.
= 0-28 F0-F28 jako tlacitko pro zapnuti/vypnuti zvuku motoru.
= 255: zvuky motoru a ndhodné zvuky jsou vzdy zapnuté.
Funkéni klavesa pfifazena jako klavesa ON/OFF funkénich zvuk( (napf. F2
— pistalka, F6 — zvonek atd.).
Tiagitko =_0: neznamena, Ze je pro tento Ukol pfifazena klavesa FO, ale spiSe to,
" . Ze zvukové signaly funkci jsou vzdy aktivni.
#311 Zap"“gff’)y”"”“ 0-28 0 = pokud je zde zadana stejna hodnota jako v CV #310, klavesa definovana

v #310 zapina a vypina v8echny zvuky.

funkénich zvuka
unienich zvuid =1 - 28: Samostatna klavesa pro zapnuti/vypnuti funkénich zvuka.

Viz kapitola 5.4 ZVUK: Zakladni nastaveni zvuku parniho stroje-> ; Definuje funkéni
#312 Klavesa pro vypnuti 0—28 13 klavesu, ktera aktivuje zvuk vypousténi pary; napr.
pro posun s ,otevienymi ventily“.

Tento CV piifazuje funkéni klavesu, pomoci které Ize zvuky jizdy
zesilovat a zeslabovat, tj. kdyZ vlak zmizi za kulisami. V mnoha
zvukovych projektech

,Tlagitko jeCVv #31:? =”CV #319', tj. stejna hodnota v obou CV, proto se véechny
#313 ztlumeni“ doba 0-28 14 zvuky zesiluji/ztlumuiji.
nabéhu/dobéhu 101-128 : Zadna klavesa pro ztlumeni ani funkce ztlumeni.

—28: Odpovidajici funkéni klavesy F1—F28.
=101 - 128: Pfifazena funkéni kldvesa s obracenou funkei.

klavesa

Doba v desetinach sekundy pro zeslabeni/zesileni zvuku pfi stisknuti

Cas ztlumeni 0_655 tlacitka ztlumeni. Celkovy rozsah je 25 sekund.

#314 _ nhab&h/dob&h 072—55 0 =0 (az 10): minimalné 1 s
= 11-255: del$i procesy ,ztlumeni“
Hlasitost zvuku jizdy — 0-255 255 Snizit hlasitost provoznich zvuku (napf. dieselového motoru a souvisejicich
#376 (multiplikator) - S 2zvukd, jako je turbodmychadlo) ve srovnani s funk&nimi zvuky.

0-100 % %
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cv Oznaceni Rozsah Vychozi | Popis
Prahova Piskani brzd by mélo zacit, kdyZ rychlost klesne pod ur¢itou hodnotu.
#287 hodnota 0-255 50 Automaticky se zastavi pfi rychlosti 0 (na zakladé vysledk(l zpétné
pro elektromotorické sily).
piskani brzd
Piskani brzd ma byt potladeno, kdyZ je lokomotiva v provozu pouze kratkou
dobu, coZ je obvykle pfi posunu a &asto bez vagonu (vétdinou piskaji
vagony, ne samotna lokomotival).
o 0-255 POZNAMKA: Zvukové signaly brzdového skfipani Ize také pfifadit k funkéni
#0688 ~ Piskani brzd z 50 klavesé (viz postup pfifazeni CV #300 = ...), pomoci které Ize skfipani brzd
Minimaini doba jizdy 0-25s ruéné spustit nebo zastavit! (verze SW 6.00 a vy$si)
Bit0 — spinaci vstup 1 aktivuje piskani v zatackach Bit1 — spinaci
vstup 2 aktivuje piskani brzd Bit2 — spinaci vstup 3 aktivuje
piskani brzd Bit3 — spinaci vstup 4 aktivuje piskani brzd
Piskani v zatadkach Bit7 — 0 = klavesa definovana v CV #308 potlacuje piskani v zatackach z
#307 nebo Reedovych vstupd, pokud je tato klavesa zapnuta
Konfigurace reedovych 1 = kli¢ definovany v CV #308 aktivuje piskani v zatackach nezavisle na
kontaktd vstupech Reed
kli¢ pro piskani v 0: Kli¢ neni definovan. Vstupy Reed jsou vzdy aktivni. 1—
#308 zatagkach 0-28 % 28 = Kiice F1 a2 F28.
o = 0: FA4 pouzit jako vystup normalni funkce,
) kp°",'z'“ FO4 FO,‘T . tj. ovladatelny funkéni klavesou,
Jfa "’("ys‘”p“ normaint = 1: FA4 pro ventilator koufe ovladany ,simulovanym* detektorem osy nebo ,skutecnym
R detektorem osy. Viz CV #267, #268!
T el . POZNAMKA: Provozni rezim ventilatoru je také uréen zvukovym projektem
Sl VYStup pro generétor POZNAMKA: Dekodéry pro velké modely maji specialni vystupy a moznosti nastaven pro
oure s parnim odlahc')vym ventiltory!
e Bit 4 — invertuje polaritu reedového vstupu 1 Bit 3
#133 a 0 invertuje polaritu reedového vstupu 2 Bit 2 — invertuje
Konfigurace pint polaritu reedového vstupu 3 Bit 5 — invertuje polaritu
IN (reed)a reedového vstupu 4
LS TR L Bit 6 — (pouze typy MS440) Pin IN4 se stava vystupem FO9
Maximalni hlasitost pro Rozsah nastaveni hlasitosti pomoci tladitka pro zvySeni hlasitosti podle CV
#395 tlacitko zvyseni hlasitosti 0-255 64 #397 maze byt také vy$$i nez zakladni nastaveni v CV #266.
tlacitko pro snizeni 0 = Klavesa neni definovana.
#396 hiasitosti 0-29 0 1-28 = Klavesy F1 a2 F28 29 = Klavesa FO
Klavesa pro zvySeni 0 = Neni definovana zadna klavesa.
#397 hlasitosti 0-29 0 1-28 = Klavesy F1 a2 F28 29 = Klavesa FO
Podminky pro prepinani mezi
#346 sbirkami, podle
CV #345
#835 Dalsi pfepinaci klice Tyto CV Ize najit v kapitole ,Dieselové a elektrické
lokomotivy> ..“
Prepinaci klavesa X
#347 pro jizdu a zvukovy vykon pfi jizdé Plati pro viechny typy pohon, ale jsou dulezité
sélo zejména pro dieselové lokomotivy.
Opatieni, ktera je tfeba pfijmout pfi
#348 pfepnuti na jizdu sdlo (s klicem

vybranym v CV #347)

Verze SW 4.00 (zvukové projekty pro dieselové a elektrické lokomotivy)
(dosud neimplementovano ve verzi SW 4.00: Diesel s manualni pfevodovkou)

Zvuky pozadi — nastaveni hlasitosti:

#574

#576

#578

#580

#582

#584

#586

#590

#592

#600

#602

#604

JVreni® 0-255 Hlasitost zvuku jizdy ,simmering*

Zvuk ,zména sméru* 0-255 Hlasitost zvuku jizdy, napf. Johnson Bar

LPiskani brzd* 0-255 Hlasitost piskani brzd

Zvuk tyristora 0-255 Hlasitost zvuku tyristoru (ELEKTRICKY motor)
Uvodni hvizd" 0-255 Hiasitost startovaciho hvizdu (PARNI/NAFTOVY)
Odfuk 0-255 Objem odfuku (PARNI motor)

Elektromotor 0-255 Objem elektromotoru (ELEKTRICKY motor)
Planovano pro verzi SW 6.00 0-255 Zvuky jizdy

Zvuk elektrického spinace 0-255 Hlasitost spinaciho zafizeni (ELEKTRICKY motor)
,Druhy tyristor* 0-255 Druhy tyristor (ELEKTRICKY)

Planovano pro verzi SW 6.00 0-255 Zvednuti pantografu (ELEKTRICKE)

Planovano pro verzi SW 6.00 0-255 Panto dolii (ELEKTRICKE)

Planovéno pro verzi SW 6.00 0—-255 Zastaveni pantografu (ELEKTRICKE)

Turbo 0-255 Objem turbodmychadla (DIESELOVY motor)
Dynamické brzdy 0-255 Objem ,dynamické brzdy*

.Piskani v zatatkach" 0-255 Hlasitost ,piskani v zatackach*

POZNAMKA: CV pred nazvy (#573, #575, #577 atd.) obsahuji informace o odpovidajicim zvukovém vzorku (&islo
zvuku, parametry smycky), které Ize v pfipadé potfeby upravit, obvykle postupem CV #300.

Funkéni zvuky — nastaveni hlasitosti:

#571

#514
#517
#520
#523

#568

#o74

#0698

0-255 Hiasitost zvuku ovladana funkéni klavesou FO
Funkéni zvuk FO = =_0: pIna hlasitost, hlasitost ptivodniho zvukového vzorku (stejné jako 255)

100, 1- = 1-254: snizena hlasitost 1-99,5 %

100 % = 255: pIna hlasitost
Funkce zvuku F1 Hiasitost se ovlada pomoci funkéni klavesy F1
Funkéni zvuk F2 Hlasitost zvuku ovladana funkéni klavesou F2
Funkéni zvuk F3 Hlasitost zvuku ovladana funkéni klavesou F3
Funkéni zvuk F4 0-255 Hlasitost zvuku ovladana funkéni klavesou F4
Funkéni zvuk F18 Hlasitost zvuku ovladana funkéni klavesou F18
Funkéni zvuk F19 Hiasitost zvuku ovladana funkéni klavesou F19
Funkéni zvuk F20 Hlasitost zvuku ovladana funkéni klavesou F20

0-255

Funkéni zvuk F28

Hlasitost zvuku ovladana funkéni klavesou F28

POZNAMKA: CV mezi vyée uvedenymi (#570, #572, #513, #515, #516, #518 atd.) obsahuiji informace o odpovidajicich
zvukovych vzorcich (Cisla vzorka, parametry smycky atd.), které Ize v pfipadé potfeby také upravit, obvykle
pomoci postupt CV #300.

oL




MS — dekodéry se zvukem MS440 az MS990 a MN — dekodéry bez zvuku MN140 az MN340

Zvuky spinani — nastaveni hlasitosti:
Planovano ve verzi SW 6.00 a novéjsich!

#739

#741

#743

#671

#672

Nastaveni hlasitosti zvuku aktivovaného vstupem spinace S1
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0-255
Zvuk spinace S1 100;_ :To,gpg:;a :I:?is;:):tr;lgsi\t/:;r;ij;;ztoo/ust zvukového vzorku (stejné jako 255)
100 % = 255: pIna hlasitost
Prepnout vstupni zvuk S2 0-255 Nastaveni hlasitosti zvuku aktivovaného vstupem spinace S2
Zvuk spinaciho vstupu S3 0-255 Nastaveni hlasitosti zvuku aktivovaného spinacim vstupem S3
Zvuk spinagového vstupu S4 0-255 Pocet zvukovych vzorkl pro vstup S4
Zvuk vstupu prepinage S4 0-255 Nastaveni hlasitosti zvuku aktivovaného vstupem spinace S4

POZNAMKA: CV, které bezprostfedné predchazi uvedenym CV (#740, #742), obsahuje &isla zvukovych vzorka, které maji
byt pfehrany.

#745

#748

#751

#754

#7157

#760

#763

#766

Nahodné zvuky — nastaveni hlasitosti:

Nahodny zvuk Z1 Nastaveni hlasitosti pro zvuk aktivovany nahodnym generatorem Z1
Nahodny zvuk Z2 Nastaveni hlasitosti zvuku aktivovaného nahodnym generatorem Z2
Nahodny zvuk Z3 Nastaveni hlasitosti zvuku spousténého generatorem nahodnych signalt Z3
Nahodny zvuk Z4 Nastaveni hlasitosti zvuku aktivovaného nahodnym generatorem Z4
Nahodny zvuk Z5 Nastaveni hlasitosti zvuku aktivovaného nahodnym generatorem Z5
Nahodny zvuk Z6 Nastaveni hlasitosti zvuku aktivovaného nahodnym generatorem Z6
Nahodny zvuk Z7 Nastaveni hlasitosti zvuku aktivovaného nahodnym generatorem Z7
Nahodny zvuk Z8 Nastaveni hlasitosti zvuku aktivovaného nahodnym generatorem Z8

POZNAMKA: CV bezprosttedné pred uvedenymi CV (#744, #747 atd.) obsahuiji &isla zvukovych vzork(, které se
maiji pfehrat. MoZnost nastaveni pomoci nastroje ZCS (ZIMO CV Setting).

Propojeni mezi zvuky a funkénim vystupem:

(,Propojeni“ znamena: v okamziku, kdy se pfehrava jiny zvuk, se aktivuje specialni funkéni vystup; typické pouziti: automatické

blikani topenisté pfi nakladani uhli).

#726

#1271

#728

#729

#730 -
#735

#736

#7137

Propojeni 1 zvuk

Cislo zvuku pro spojeni 1 (obvykle definovano zvukovym projektem a nemélo by
se ménit). V dokumentaci zvukovych projektt jsou uvedena ¢isla zvukd.

Pfipojeni 1 FO

Vystup funkce na konektor 1, ktery se ma aktivovat — pokud se prehrava zvuk. 1=
FOOf, 2 =FQO0r, 3=FO1, ...

2Zvuk na pfipojeni 2

Cislo zvuku pro pfipojeni 2

Pfipojeni 2 FO

Vystup funkce na pfipojeni 2: 1 = FOOf, 2 =
FOOr, 3=FOt1, ...

Zvuk pfipojeni 6

Cislo zvuku pro pfipojeni 6.

Pfipojeni 6 FO

Vystup funkce na vystup 6: 1 = FOOf, 2 =
FOOr, 3=FOf1, ...

cv Oznaceni Rozsah Vychozi Popis
#266 Celkovy objem 0-255 65 V|zt kgpitola 5.3 ZVUK: Zakladni nastaveni nezavisla na pohonném
ustroji
Frekvence zvuku CV #267 je aktivni pouze pokud CV #268 = 0:
chuffu podle Signaly Chuff se fidi podle ,virtualniho snimace vackového hridele;
Lvirtualniho skute¢ny snimac vackového hiidele v tomto ptipadé neni nutny.
snimace vackového hfidele* Zakladni konfigurace ,70" vede k asi 4 az 6 az
8 chuffu na otacku, v zavislosti na zvolené sadé chuffl. ProtozZe to
do znaéné miry zavisi také na pouzitém motoru a prevodovce, je
ve vétsiné pripadd nutné individualni nastaveni, aby se dosahlo
presné frekvence chuffl; proto se pouziva CV #267:
Snizenim hodnoty se zvysi frekvence chuffu. Nastaveni by mélo
#267 0-255 63 byt provedeno pfi nizkych otackach (kolem rychlostniho stupné
. . 20-25, ne 5).
viz take CV Pomoci CV #393 bit 6 = 1 Ize interval chuffu CV #267 prodiousit
LS akrat.
Vv této tabulce
(Frekvence vypusti pary
pfi rychlostnim stupni 5)
=_0: Je aktivni ,virtualni“ snima¢ vacky (nastavuje se pomoci
CV ¢. 267, viz vySe).
= 1: = 1: Redlny snima¢ vacky (pfipojeny k ,In2“ resp. ,In3“
dekodéru) je aktivni, kazdy zaporny impuls vyvola chuff
" =2, 3,4 ... skutecny snima¢ vacky, nékolik spoustéct v poradi (2,
Prepnoyt e 3, ... 63) vede k jednomu uderu chuffu.
skutecny snimag =128 (bit 7=1 s ,virtulnim* snimagem vagky): druhy ovladaé je o
vackoveho néco pomalej$i; ma smysl pouze v pfipadé, Ze je v zvukovém
hfidele projektu k dispozici druhy zvukovy vzorek.
a =192 (bity 6 a 7 = 1): Pokud pro druhy ovlada¢ neni k dispozici
samostatny zvukovy vzorek, pfehrava se pro néj stejny vzorek,
Pocet impulzti snimage 063 pouze o néco pomaleji.

#68 vacky pro rytmus chuff 1 0 Bit 7 = 1: s redlnym snimacem vacky, viz hodnoty vy$e Snima¢
vacky pro ovlada¢ 1 na IN3 (jako vzdy), snimac vacky pro
ovlada¢ 2 na IN2 (moZné pouze v pfipadé, Ze dekodér ma

a ] dva vstupy)
Specialni funkce
Jjednoduchych kloubovych* 128,192
parnich lokomotiv
Typickym zvukovym znakem projizdgjici parni lokomotivy je to, Ze
) L L jedno z pisknuti ze skupiny &tyf nebo Sesti pisknuti je hlasit&jsi
& 269 Zvyraznéné chrochtani 0-255 10 0 nez ostatni; tento efekt je jiz soucasti sady pisknuti, ale Ize jej dale
zesilit pomoci CV #269.
Jednotlivé vydechy pary u skuteéné lokomotivy se pfi vysoké
rychlosti navzajem prekryvaji. Jelikoz se frekvence vydechi
zvysuje, ale jejich délka se nezkracuje ve stejné mire, nakonec se
Efekt prekryvani pfi rychlé 0-255 spoji do slabé modulovaného Sumeéni. To neni v modelové
jizdé — (Uzitegné Zeleznici vzdy zadouci, protoZze to nezni prili$ atraktivné, a proto

#2171 efekty azdo @ 1 16 existuje parametr CV #271, pomoci kterého Ize nastavit, zda se

30) vydechy pfi vysoké rychlosti budou zdurazriovat, nebo spise

utichat.
Doba trvani 0-255 Otevreni valcovych ventili na prototypu parniho stroje za Gcelem
vyfuku _ vypudténi vody je zcela na rozhodnuti strojnika. Automatické

#272 - 80

0-25s

vypousténi pfi startu
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Z0i

cv Oznaceni Rozsah Vychozi Popis
viz také CV je vhodnéjsi pro modelovou Zeleznici; CV #272 definuje, jak dlouho
#312 po spusténi se ma prehrat zvuk vypousténi.
Vv této tabulce
(Klavesa Hodnota v CV #272 = ¢as v desetinach sekundy!

Blow off) Poznamka: Pokud je zvuk vyfukovani pfifazen také k funkénimu
klavesu (ve vychozim nastaveni k F4, viz CV #312), Ize automaticky
zvuk vyfukovani zkratit nebo prodlouzit pomoci pfisludné funkéni
klavesy. Automatické vyfukovani a vyfukovani pomoci funkéni
klavesy jsou nutné stejné (v zavislosti na vybéru/pfifazeni).
= 0: zadné prehravani zvuku vyfukovani
Otevieni ventild valci a s nim spojeny zvuk vyfukovani u
skute€¢ného parniho stroje zac¢ina nejcastéji jesté predtim, nez se
stroj vibec da do pohybu. To Ize napodobit pomoci CV #273
automatickym zpozdénim rozjezdu lokomotivy.

Tento efekt se zrusi, pokud je aktivovana funkce posunu s
deaktivaci hybnosti (viz pfifazeni klaves F3 nebo F4 v CV ¢. 124!)
Zadny zpozdény start
= 1: Specialni nastaveni odfukovani pomoci regulatoru;
0-255 zadny zpozdény start, avdak nejnizsi rychlostni krok
. T (nejnizsi poloha posuvniku > 0, pouze pro 128
Zpozdeéni 5 rychlostnich kroku) znamena ,jesté nejezdit, ale
#273 sténi 1 #
spusténi vypustit!*).
vyfukovani 0-25s A . PP
=2 ... Zpozdéni rozjezdu v desetinach sekundy: Doporuceni: Zadné
hodnoty > 20 (> 2s)
Poznamka MN: Aby zde definované zpoZzdéni nabylo ug¢innosti,
nastavte CV #310=255 virtualni zvuk jizdy zapnuto.
Pfi redlném posunovani, které ¢asto vyzaduje mnoho kratkych jizd
spojenych s dobami volnob&hu, se obvykle opomiji neustalé
Odfouknuti otevirani a zavirani valcovych ventili. Parametr CV #274 potlacuje
— zastaveni 0-255 zvuk vypousténi, pokud lokomotiva nestadla po dobu zde
definovanou.
#2714 a startovac = 30 Hodnota v CV #274 = &as v desetinach sekundy!
pistalka 0-25s
Zastaveni
Stejna doba zastaveni se pouziva i pro startovaci pistalu!
Viz kapitola 5.4 ZVUK: Zakladni konfigurace zvuku parniho stroje>
; Definuje funkéni klavesu, ktera aktivuje
#312 Klavesa vypousténi 0-28 0 2zvuk odfukovani; napf. pro posun s ,otevienymi ventily“.
CV #354 funguje pouze v kombinaci s CV #267!
Frekvence . L L ;
chuffu CV #354 kompenzuje nelinearni méfeni rychlosti ,virtualniho
snimace vacek":
pii Zatimco nastaveni CV #267 se provadi v okoli rychlostniho stupné
rychlostnim 20-30, korekci pro rychlostni stupeii 5 Ize provést pomoci CV #354
#354 Kroku 5 1-255 1 (extrémné pomaly).
. . Zadny Ucinek
viz Lazlée? cv = 1-127: Parni lokomotiva sy&i pfi rychlostnim stupni = 1 (a

Vv této tabulce

extrémné nizké rychlosti) ¢astéjsi nez CV #267
=255 — 128: o tolik méné udert.

cv Nominalni hodnota Rozsah Vychozi Popis
ROZNé {aIni bity Bit Bit 4 = 1: Z1 nahodny zvuk po zastaveni (napf. vzduchové
e e Cerpadlo). Dulezité: Intervaly Z1 min/max musi byt identické;
hodnota uréuje frekvenci (provozni doba se s¢itd):
#154 16 2/2 = po kazdé zastavce, 40/40 = az po 40 sekundach jizdy.
1+2 Bit 7 = 1: OdloZit start, dokud neskong&i prehravani startovaciho
Verze SW 6.00 a vyssi hvizdu.
Ruzné ialni bif
izné specialni bity Bit 4 = 1: U parnich lokomotiv se frekvence piskani zvy3uje pfi
vysoké rychlosti pomaleji (neproporcionalné
Bity 1, 3, 5, 6, 7 (pouze b . i i (neprop )
DIESEL & ELEC-
e TRO): h
SW verze 6.00 a vy3si
ZIMO
#393

specialni konfiguraéni bity
5

4x prodlouzit interval chuff beat




MS — dekodéry se zvukem MS440 az MS990 a MN — dekodéry bez zvuku MN140 az MN340
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5.5 SOUND: Steam locomotive -
Load and acceleration dependency

POZNAMKA: CV v této kapitole ovliviiuji hlasitost zvuku v zavislosti na zatizeni (tj. o kolik by se méla hlasitost
zvySit pfi vy8§im zatiZzeni nebo sniZit pfi niz§im zatizeni, az po UpIné ztlumeni, je-li to nutné). Mozna vyména
zvukovych vzorkl pfi zvySeni nebo sniZeni zatizeni je v8ak zalezitosti zvukového projektu. Existuje vSak nékolik
vyjimek z tohoto pravidla...
Vychozi hodnoty uvedené u jednotlivych CV slouzi pouze jako orientaéni voditko, protoZze skute¢né hodnoty jsou
definovany nactenym zvukovym projektem; to znamend, Ze provedenim HARD RESETU s CV ¢. 8 = 8 dojde k
obnoveni hodnot definovanych zvukovym projektem.

Zavislost zvuku na zatiZeni je zaloZzena na aktualnim zatizeni motoru a zrychleni/zpomaleni.

Hiasitost chuffu

Prahova hodnota zrychleni

0-255
(vnitfni kroky

bé&hem zrychlovani ve srovnani se ,zakladnim zatizenim*“. Spotieba
proudu motoru modelové Zeleznice se vSak béhem zrychlovani znatelné
nemeéni (nelze ji snadno zméfit), takze tento efekt je tfeba simulovat.

Stejné jako u prototypu by mél byt zvySeny zvuk patrny dfive, nez se
zvyseni rychlosti stane viditelnym, protoZe to je vysledkem zvySeného
objemu pary dodavané do pistu. Je proto praktické, aby byl zvuk silného
zrychleni prehran, kdyz se rychlost zvysi pouze o jeden stuperi (kdyZ neni
patrna zadna skute¢na zména rychlosti), aby bylo mozné fidit spravnou
zvukovou sekvenci pomoci regulatoru rychlosti.

Timto zptisobem muze ,inzenyr* upravit zvuk (zvysenim rychlosti o 1
stuperi) v o¢ekavani bliziciho se stoupani.

=1: Zvuk zrychleni se pfehraje (na plnou hlasitost), pokud se rychlost
zvysila pouze o jeden stupeni.

#281 = A v e = 2, 3.... Zvuk zrychleni se pfehraje na plnou hlasitost az po zvySeni
pro zvuk pfi piném zatizeni otadek) rychlosti o tento pocet stupiit; predtim: proporcionalni hlasitost.
1
Zvuk zrychleni by mél po zvysSeni rychlosti znit jeté urcitou dobu (jinak
0-255 30 by byl slySet kazdy jednotlivy krok zmény rychlosti, coz je nerealné).
w082 Délka zvuku zrychleni = S| Hodnota v CV #282 = ¢as v desetinach sekundy!
0-25s 3s
Hluk jizdy — (parni Hiasitost sy&eni pary pfi alnim zrychleni se r pomoci CV
piskani) Hlasitost #283 (vychozi hodnota: 255 = pIna hlasitost).
- ) Pokud je CV #281 = 1 (prahova hodnota zrychleni nastavena na 1 stuperi
#283 Ip',o 2zvuk EIFI . 0-255 255 rychlosti), pouzije se zde definovana hlasitost pii kazdém zvyseni rychlosti, i
DemZyCe Kkdyz je to jen o 1 stupefi.
Zvuky pary by mély byt prehravany s niz$i hlasitosti (nebo ztlumeny),
coz symbolizuje snizenou potfebu vykonu béhem zpomalovani. Logika
sniZeni hlasitosti je analogickd k obracenému zrychleni (podle CV #281
Prahova 0-255 az #283).
hodnota (Vnitini : Snizi hlasitost na minimum (podie CV &. 286), jakmile se rychlost
#284 _ zpomaleni pro kroky 1 snizi o pouhy 1 krok.
sniZeni hlasitosti béhem rychlosti) - N
zpomalovani =2, 3 ... zvuk snizen na minimum po snizeni rychlosti o tento
pocet stupnu.
0-255 Po snizeni rychlosti by mél zvuk zustat ti$Si po urcitou dobu (analogicky k
Cas Potie_bny_ pro snizeni a pfipadu zrychleni).
#285 hiasitosti pfi zpomalent B 30 Hodnota v CV #285 = ¢as v desetinach sekundy!
0-25s
. Parametr CV #286 slouzi k nastaveni hlasitosti zvukového signalu pfi
Hlasitost — zpomalovani (vychozi hodnota: 20 = pomémé tiché, ale ne zcela
snizeny ztluméné).
#286 hluku pfi brzdéni 0-255 20

Pokud je CV #284 = 1 (prahova hodnota zpomaleni nastavena na 1
stuperi rychlosti), pouzije se zde definovana hlasitost pfi kazdém snizeni
rychlosti (i kdyz se snizi pouze o 1 stuperi).

cv Oznaceni Rozsah Vychozi Popis
Pomoci tohoto CV Ize nastavit objem chuffu pro nizké otacky a
,zakladni zatiZeni" (stejné podminky jako béhem ,kalibraéniho
béhu®).
,Kalibraéni jizda“ od SW 5.15
_ Objem chuffu Zde je motor pohanén piiblizn& 1/10 své piné rychlosti,
pii vysoke dodrzeni presné rychlosti véak neni dilezité.
#275 rychlosti bez 0-255 220 L, .
zatiZeni Béhem tohoto nastaveni musi byt CV #277 ponechano na ,0
(vychozi hodnota), aby nastaveni pro ,jizdu bez zatiZeni*
nebylo ovlivnéno faktory zatiZeni.
Hlasitost — Stejné jako CV #275 (viz vySe), ale pro rychlou jizdu.
#276 pfi vysokych 0-255 220 Bé&hem tohoto nastaveni nastavte regulator otacek na
otackach bez maximum.
zatéze
Pfi odchylce od zakladniho zatiZzeni (jak je uréeno v Gasti
Zavislost hlasitosti 0 LAutomaticky zaznam faktoru ,zékladniho zatiZeni“ motoru®, viz
_ hlasitost chuffu _ vySe) by se hlasitost chuff beat méla zvySovat (na stoupanich)
aktualniho zatizeni od e nebo snizovat na klesanich (i pfi ztlumeni).
#2171 SW5.15 0-255 10 28008 | o\ #277 definuje mi &ny, kterou je tfeba nastavit 5
) reakce lje miru zmény, kterou je tfeba nastavit na spravnou
hodnotu metodou pokus( a omylu.
Prahova hodnota zmény S touto charakteristikou Ize potlacit zménu hlasitosti pfi malych
zatizeni zménach zatéZze (napf. v zatatkach), aby se zabranilo chaotickym
ot ve e o o zvukovym viemim.
verzi SW 6.00 a vyssi Vhodné nastaveni Ize urcit pouze pokusem.
Zoodéni zmény zatsse Tento CV uréuje, jak rychle zvuk reaguje na zmény zatiZeni,
P Y pricemz faktorem neni pouze Gas, ale spiSe ,Cas zavisly na zméné
. v zatizeni* (= ¢im vétSi zména, tim rychlej$i Gcinek). Tento CV se také
#79 verzi SW 6.00 a vy3si 0-255 1 0 pouziva k potlaceni chaotickych zmén zvuku.
Vhodné nastaveni Ize Zjistit pouze pokusem.
Hiasitost chuffu Mély by se prehravat silngjsi a hlasitéjsi zvuky chuffu, které signalizuji
zvy$ené pozadavky na vykon
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9.6 Diesel and Electric engines >
Diesel motor, Turbocharger Thyristor, Electric mo-
tor, Switchgear sound

Dieselové a elektrické motory maji urcité spolecné rysy, a proto jsou popsany ve stejné kapitole: Diesel-elektrické pohony
maji zvukové komponenty (zvukové sekvence) z obou oblasti. Na druhou stranu neni rozdéleni na ,Zakladni nastaveni“ a
L,LZavislost na zatizeni“ (jako u parnich lokomotiv v pfedchozich kapitolach) praktické.

Rozsah INC Vych

CcVv Oznaceni hodnot halk el Popis

Viz kapitola 5.3 ZVUK: Zakladni nastaveni nezavisla na pohonném

#266 Celkovy objem 0-255 5 65 Ustroji

S timto nastavenim se méni reakce dieselového motoru na
zatizeni (definované PWM a krokem otacek).
POZNAMKA: zvuk dieselového motoru prakticky vzdy zavisi na
zrychleni a otackach.

Vznétovy motor Diesel-hydraulicka lokomotiva — vy$si a niz&i PWM a

- vykonové kroky,

Zavislost na zatizeni Diesel-elektricka lokomotiva — jizda/volnobéh lokomotivy s

rozvadétem — kroky.
= 0: zadny vliv PWM motoru podle otadek
=1 az 255: zvysujici se az k maximalnimu viivu
POZNAMKA: Doporuéuje se nejprve provést automatizovany test
s hodnotou CV #302 = 75 (viz kapitola 5.2).

#280 0-255 10

v
Verze SW 6.00 a vy$si

Bit 1 = 1: (DIESEL) Okam?Zité vyrazte, i kdyZz jesté neskondilo

Ruzné specialni bity Bit prehravani zvuku volnob&hu.

52 Bit 2 = 1: DIESEL, ELECTRO Po kratkych zastavkach poskejte na
#154 Verze SW 6.00 a vyssi - 2zvuk volnobdhu, nez vyrazite.
Bit 1 = 1: Diesel mechanicky: Otacky se pfi brzdéni nezvysuji
(viz CV #364).
Bit 2 = 0: Zpétna vazba rychlosti RailCom (km/h) ve
»starém* formatu (pro MX31ZL, RailCom ID 3)
Bit1 =_1: Zpétna vazba rychlosti RailCom (km/h) Normalni
zpétna vazba (RailCom ID 7)
Verze SW 6.00 a vyssi Bit 3 = 1: ,Smyckové" zvuky jizdy (tj. zvuk volnobé&hu) budou
. (ppuze . utlumeny pfi pfepnuti na jiny
mechanicke u dieselovych rychlostni stupefi, aby se zkratila
motort) Zvuky.

#158
Ruzné specialni bity
(vétdinou v souvislosti s
funkcemi  definovanymi v
raznych dalsich CV)

Bit 5 = 1: Brzdéni (i o jeden stuperi rychlosti)
zpusobi sniZeni tonu zvuku motoru a
turbodmychadla o jeden zvukovy stuperi

#835

#347

Zif

Doba trvani zvukd

Po zastaveni motoru maji nékteré pfislusenstvi zstat v provozu (napf.
chladici ventilatory) a automaticky se zastavit po uplynuti zde
definované doby, pokud se motor znovu nespustil.

motoru (chladici 0_355 = 0: Po zastaveni se nespusti
ventilétor atd.) po T = 1-255: B&Zi dalsich 1 az 25 sekund.
zastaveni IS
Prepina kli¢ na Nastavuje funkéni kldvesu (F1 — F28), kterd prepina mezi dvéma
dalsi zvuk typy zvuku, tedy mezi vybranym zvukem v CV #265 a dalSim
varianta v rdmci zvukové sbirky zvukem v seznamu. Napriklad:
pro rizné provozni rezimy - Prepinani mezi dvéma rezimy provozu (lehky viak
lokomotivy nebo / tézky vlak) nebo
. mem zvuky ) 1-28 — Prepinani mezi elektrickym a dieselovym pohonem u vicetéelové
Viaku s vice systémy lokomotivy; typicky pFipad:
Zvukovy projekt pro RhB Gem.
Bit 0 = 1: Pfepina i pfi zastaveni,
Bit 1 = 1: Pfepina i pfi jizdé (bity pro klidovou polohu a jizdu
Podminky pro prepinani mezi mohou byt nastaveny soucasné)
sbirek, podle CV #345 Bit 2 = 1: Pfechodové sady v dieselovych projektech, které
0,1,2 se prehravaiji pfi pfepinani z jedné sady do druhé.
Rozsiteni k CV #345. Zde Ize definovat pocet po sobé jdoucich
klaves, které poté prepnou na Set2, Set3, Set4, Prvni klavesa
DalSi prepinaci klice 0-32 je pak stale definovana v
CV #345.
L =0: Zédny Kli¢, prepinani neni mozné.
Prepinaci klavesa ) . .. .
na prepinac klavesu pro fizeni = 1-28: Jedna z téchto funkénich klaves (F1-F28) slouZi jako
a zvukovy vykon pfi sélovém 0-28 prepinaci klavesa pro fizeni tézkého vlaku nebo samostatné
fizeni lokomotivy. Parametry se voli pomoci CV &. 348.
P¥i jizdé v rezimu solo (funkéni klavesa podle CV #347 je
zapnutd), ...
Bit 0 = 1: ... Zvuk dieselového motoru (zvukové stupné)
se pfi zrychlovani zvy$uje neomezené (jinak je
omezeno CV #389 v zavislosti na kroku rychlosti).
Bit 1 = 1: ... Casy zrychleni a zpomaleni by mély byt
zkraceny podle CV #3 / #4, ale s ohledem na
rozsah zkraceni definovany v CV #390.
Bit 2 = 1: ...jizda v nizkych rychlostnich rozsazich s moznosti
hluku pfi stani, pfi¢emz nejvyssi rychlostni stupef s
Vybér opatfen, kierd se hlukem pfi stani je definovan v CV €. 391.
maji provést pfi pyf*epnuti . Bit 3 = 1: 2. ventilator koufe a topeni deaktivovany pfi jizdé
et lokomotivy (dvoutaktni dieselova lokomotiva jede
samostatného Fizeni (s N N
klavesou vybranou v CV/ 0-31 ?OUZ? §]edn|m): o 5 A o
#347) od verze SW 6.0 ven'tllatolr koufe a ‘topenl dgakt|VOV§ny pri
vy$8im vykonu, pokud je tento kli¢ zapnuty
Bit 4 = 1: Piskani brzd je potlateno pomoci
kliéem pro Fizeni lokomotivy.
Kromé zvoleného stupné otacek (jak je definovano v blokovém
Viiv zrychleni na stupné zvuku 0255 schématu ZSP) by na hluénost mély mit vliv i skuteéné zmény

dieselového motoru

otacek (zrychleni, zpomaleni) v disledku souvisejiciho zvySeni
nebo sniZeni zatiZeni.
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#388

#389

#390

#391

#836

#378

#379

#364

#365

= 0: Zadny vliv (zvuk zavisi pouze na kroku rychlosti)
= 64: zkuenost ukazala, Ze se jedna o praktickou hodnotu
= 255: maximalni odezva zrychleni

(Nejvyssi stuperi zvuku b&éhem zrychlovani)

Vliv zpomaleni na zvukové

Stejné jako CV #388, ale pouziva se pfi zpomalovani.
= 0: Zadny vliv (zvuk zavisi pouze na kroku rychlosti)
= 64: zkuSenost ukazala, Ze se jedna o praktickou hodnotu

stupné dieselového motoru 0-255 = 255: maximalni hodnota zpomaleni
Tento CV urcuje, do jaké miry se mizZe zvukovy stuperi b&hem
zrychlovani odchylit od jednoduché zavislosti na rychlosti (= rozdil
mezi cilovou rychlosti z regulatoru a skuteénou rychlosti).
Omezeny vliv zrychleni na =0: Zrﬁld"’é odchylka; motor zni podle planu, zvuk nezavisi na
hladiny hluku dieselovych - zrychleni.
motori (L2s = 1-254: Zavislost se zvy$uje s hodnotou.
= 255: pIné zavislé na cilové rychlosti.
P¥i pfepnuti na jizdu sélo s klicem definovanym v CV #347 se
aktivuje sniZeni hybnosti (s CV #348, bit 1):
- ISR = 0 nebo 255: Zadné snizeni
Snizeni hybnosti pfi jizdé = 128: Snizeni na 50 %
sélo (pouze motor) 0-255 = 64: Snizeni na 25 %
= 1: prakticky rusi veSkerou hybnost.
Jizda's Zvuk dieselového motoru by mél zistat na volnobé&hu pfi jizdé sélo
zvukem volnobéhu, pfi jizdé solo 0-255 (s funk&nim kli¢em definovanym v CV #347), dokud neni dosazeno
rychlostniho stupné definovaného v CV #391.
Zvuk spousténi motoru ve
verzi SW g 00a ) Bit 0 = 1: Lokomotiva nesmi za¢it jizdu, dokud neni zvuk startu
X Bit0 zcela prehran
vyssi .
Statisti ¢ k &
pravdapodobnost jiskfeni Pravdépodobnost vzniku jisker (podle CV #158 bit 7 pro FO7 nebo
spinaci techniky béhem #_tgg\gd;;ro FOB) pfi zrychlovani
zrychleni 0-255 = 1 : velmi zfidka
ve verzi SW 6.00 a vy3si = 255: velmi Casto (téméf vzdy)
Statisticka pravdépodobnost
jiskfeni Eozvad?éée pfi Pravdépodobnost vzniku jisker pfi zpomalovani (podle CV &. 158 bit
zpomalovani ‘_/g:;d;07 nebo ¢. 394 pro FOB)
ve verzi SW 6.00 a vyssi 0-255 .

=1: velmi zfidka
= 255: velmi Casto (téméf vzdy)

Vznétovy motor s
rozvadétem
Pokles otacek pfi Fazeni
nahoru
Ve verzi SW 6.00
a vyssi

Tato specialni CV se vztahuje pouze na diesel-mechanické motory
a definuje

typicky pokles otacek pfi fazeni nahoru. Viz zvukové
projekty (napf. VT 61)

Dieselovy motor s
rozvadétem

Otacky pfi fazeni nahoru
Ve verzi SW 6.00 a vy$si

Tento specialni koeficient se vztahuje pouze na dieselové motory s
mechanickym fazenim a uréuje

nejvyssi otacky pred prefazenim na vyssi stuperi.

Viz zvukové projekty (napf. VT 61)

#370

#371

#289

#290

#291

#292

#8338

#293

#2904

#295

#357

#393
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Maximalini objem 0-255 48
turbodmychadla
Minimalni zatizeni
turbodmychadla u s q AT
DIESELOVYCH motort 0-255 150 Frekvence turbodmychadla v zavislosti na otackach motoru.
Zavislost otacek
turbodmychadla na rychlosti
Turbodmychadlo
Zavislost otacek
turbodmychadila na zrychleni u 0-255 100 Frekvence pFehrév’a'n_i zavisi na rozdilu mezi nastavenou a
dieselovych motorti skute€nou rychlosti (= zrychleni).
Zrychleni
Minimalni zatizeni 0-255 30 Prahova hodnota slysSitelnosti pro turbodmychadla; zatizeni je
turbodmychadla odvozeno z CV #367 a #368.
Zvysent frekvence 0-255 25 Rychlost zvySeni frekvence turbodmychadla.
turbodmychadla
Snizeni frekvence 0-255 15 Rychlost sniZeni frekvence turbodmychadla.
turbodmychadla
] 0-255 = 1 - 255: Efekt skionu
efekt tyristora
Vyska tonu tyristorového zvuku: 0-255 50 Vyska ténu pro rychlost definovanou v CV #292.
Jpomalé” zvySovani vysky tonu
Vyska tonu tyristorového 0-255 Vy&ka tonu pfi maximalni rychlosti.
zvuku: Maximalni vyska
ténu
Vyska tonu tyristoru: nizka 0-255 Rychlost pro vysku tenu podle CV #290.
rychlost
Maximalni rychlost 0-255 255 Nastaveni ,maximalni“ arovné rychlosti (1-255), pfi které se
tyristora uplatfiuje zména vysky ténu podle CV €. 291.
Vyska tonu tyristorového 0-255 100 Hiasitost zvuku tyristord pfi stalych otackach (bez probihajiciho
zvuku: Stala hlasitost zrychlovani nebo zpomalovani).
Vyska tonu tyristorového 0-255 200 | Hiasitost béhem zrychlovani
zvuku: Hlasitost pfi zrychlovani
Vyska tonu tyristord: Hiasitost | _o55 100 | Hiasitost pfi silngj&im zpomalovani (brzdéni)
pfi zpomalovani
. . . Vnitfni otackovy stupen, pfi kterém by méla byt snizena hlasitost
Vyska tonu tyristorového tyristorového zvuku. Hlasitost z(stava na této snizené Grovni
zvuku: Snizeni bahem brzdéni.
';':,5"0;"' P(?" Lozisd 0| Zménou bitu 6 v CV & 158 na hodnotu 1 se hlasitost
vyssirychlosti pfi brzdéni z v y i.
Definuje kivku, podle které by mél byt zvuk tyristor( snizovan pfi
Vyka tonu tyristorti: kroku rychlosti definovanem v CV #357.
Prabsh =0: zadpve snizeni. . L _
Snizeni hlasitosti pfi vySsi 0-255 0 = 10: sniZeni o pfiblizné 3 % na kazdy krok rychlosti.
rychlosti = 255: prerusi zvuk pfi dosaZeni kroku rychlosti definovaného
v CV #357.
Definuje rychlostni stuper, pfi kterém se pfehrava druhy zvuk
Vyska ténu tyristorového tyristor pro vy$8i rychlosti; tato funkce byla zavedena pro zvukovy
zvuku: 0-255 0 projekt ,ICN“ (zvuk Roco OEM)
Prahova hodnota pro pfepnuti =0: zadny druhy zvuk tyristord.
na druhy zvuk:
ZIMO Config5 Bit4 0 Hodnota = 16: Tyristor 2 nezvySuje vysku ténu
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#394

#296

#297

#298

#299

#372

#373

#350

#359

#360

#361

#363

Hodnota = 128: Zvuk tyristort se spusti pred nastartovanim

ZIMO Config 4 Bit7
Hlasitost elektromotoru 0-255 Hlasitost zvuku motoru.
Elektromotor Minimaini VnAltrnl otackovy s.tupen, pfi kterém se ozve zvuk‘motoru; pfi tomto
tizen 0—255 otackovém stupni zac¢ind zvuk s nizkou hlasitosti a dosahne
zatiZeni
maximalni hlasitosti podle CV ¢&. 296 pii otackovém stupni
definovaném v CV ¢. 298.
B Interni krok otacek, pfi kterém zvuk motoru dosahne maximalni
Hiasitost elektromotoru — 0255 hlasitosti definované v CV #296. (Viz prirucka ZSP!)
zavislost na otackach
2Zvuk motoru bude pfehravan rychleji, v souladu s timto CV s
Elektromotor rostouci rychlosti.
i i 0-100 =0: Vyska ténu (rychlost prehravani) se nezvysi
Vyska tonu (frekvence) =100: Zdvojnasobeni vysky tonu
Zavislost na otackach viz CV #844
Rozsifeni zvySeni frekvence na CV 299 0: zadné dalsi
Zavislost Ghlu nab&hu zyysenl frekvence na CV #299
elektromotoru (frekvence) na 0-255 1: hodnota CV #299 x 1,01
otadkach 2...254: hodnota CV #299 x 1,02 ... 3,54
255: hodnota CV #299 x 3,55
Elektromotor Objem — zavislost = 0: Zadna funkce
e ol 0-255 = 1-255: minimélni a2 maximalni u&inek
Hiasitost elektromotoru — v o =0: Zadna funkce
zévislosti na brzdéni = 1-255: minimalni a2 maximalni t&inek
Cas v desetinach sekundy (0-25 s), po spusténi se zvuk spinaciho
Zvuk elektrického zafizeni nepfehraje; to je uZitecné, pokud je prvni spinaci krok jiz v
spinaciho zafizeni, ukazce ,Stand -> F1%. .
uzaméeno po spuitdni 0-255 =0: Zvuk spinaciho zafizeni se prehraje ihned po
spusténi.
Zvuk elektrického Doba v desetinach sekundy, po kterou by mél byt pfi zménach
spinaciho zafizeni, rychlosti slySet zvuk spinaciho zafizeni (nastavitelna v rozmezi 0—
Doba prehravani spinaciho 0-255 25s).
zafizeni . Plati pouze v pfipadé, Ze zvuk spinaciho zafizeni je soucasti
pfi zménach rychlosti zvukového projektu.
Zvuk elektrického Cas v desetinach sekundy, po ktery by mél byt spinaci pfistroj
spinaciho zafizeni, slySet po uplném taveni motoru (r itelné v rozmezi 0-25
Doba prehravani 0-255 s).
po zastaveni =_0: zadny zvuk po zastaveni.
Elektrické rozvadége Gas do PFi rychlém stfidani zmén rychlosti by se zvuk spinaciho zafizeni
daliho prehrani 0-255 prehraval piili§ €asto. CV #361: Cas v desetinach sekundy (0 — 25 s)
uréuje minimalni prodlevu mezi vice pfehranimi.
Zvuk elektrického
spinaciho zafizeni,
Rozlozeni kroku rychlosti na 0—255 Pocet kroku fazeni pokryvajicich cely rozsah otacek; tj. pokud je

kroky spinani

naprogramovano 10 krokt fazeni, zvuk spinaciho zafizeni se
prehrava pfi vnitfnich otackach 25, 50, 75... (celkem 10krat)

#393

#356

Z0i

= 0: totéZ jako 5 (5 stupiit pfepinani v celém rozsahu
otacek).

Bit 0 = 1: Aktivuje osvétleni prikopu pfi zaznéni zvonku Bit 1 =
1: Aktivuje osvétleni pfikopu pfi zaznéni houkacky Bit 2 = 0:
Vzdy zaéit s 1. vzorkem
rychlého fazeni
= 1: Pfehrat jeden vzorek za druhym
Bit 3 = 0: Pfi fazeni nahoru pfehrat zacatek a konec (pfi
Fazeni dolu pouze stfedni ¢ast).
= 1: P¥i fazeni nahoru preskocte Gvodni a zavérecnou

ZIMO Config 5 (i &ast (stejné jako pfi fazeni dold).
Bit 4 = 1: NezvySovat vysku ténu tyristoru 2.
Bit 5 = 1: Pfepnout SUSI na reedové vstupy Bit 6
= 1: 4x prodlouzit interval chuff beat
Kili¢ k ruéni 1_28 Definuje funkéni klavesu pro ruéni ovladani zvuku ,dynamické”
elektrické brzdé nebo ,elektrické” brzdy.
Krok minimalni rychlosti 0-255 Elektricka brzda je slySet pouze v rozmezi hodnot definovanych v
elektrické brzdy CV #381...
Krok maximalni rychlosti 0255 ...a hodnotou v CV #382
elektrické brzdy
Naklon elektrické =_0: Sklon nezavisly na rychlosti
0-255
brzdy =1-255: ...zavisi stéle vice na rychlosti.
Elektricka brzda Prahova Pocet kroki snizeni rychlosti b&hem zpomalovani, nez se p f ehraje
hodnota zpomaleni 0-255 zvuk elektrické brzdy.
Elektricka brzda Jizda v = 0: zadny efekt pfi ,zaporném" zatizeni
0-255 = 1_055: 7 A —— £ oottSeni
kopci = 1-255: Zvuk se spusti pfi ,zaporném* zatizeni.
Bit 3 = 0: Zvuk se na konci vzorku postupné ztlumi
= 1: Zvuk kon&i na konci bez doznivani
Smycka elektrické
4 brzdy " 0-15 Bit 2 — 0: Prodlouzeni minimalni doby trvani brzdového zvuku o 0
az 7 s, takZe mezi kroky rychlosti nedochazi k pferuseni brzdového
zvuku
Je-li tento kli¢ aktivovan, regulator rychlosti méni zvuk jizdy, nikoli
Kli¢ Speedlock 0-28 rychlost
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5.7 Coasting and Notching

Tyto funkce jsou nezbytné pro jizdni situace, kdy nelze spravny zvuk motoru odvodit pouze z rychlosti, zrychleni a

zatizeni.

Predevsim u dieselovych lokomotiv (ale ne nutné pouze u nich) Ize stisknutim klavesy aktivovat zvuk motoru pfi volnobéhu
nebo zvuk pfi urcitém predem stanoveném kroku otacek.

Tuto metodu Ize pouzit pro ,podiazeni“ (€asto do neutralu) i pro ,presunuti nahoru® (tj. zvySeny volnobéh pro ohfev).
Budouci verze softwaru tuto funkci rozsifi na zcela nezavisly zvukovy efekt.
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Zejména u dieselovych motor( je vyhodné, aby bylo mozZné ruéné zvysit hlasitost zvuku pomoci funkéni

L Rozsah Vych i
cv Oznadeni et o Popis
Funkéni klavesa, ktera aktivuje funkci ,Coasting”, kterd vynuti zvuk motoru na
zadané otacky nezavisle na jizdni situaci. Definujte (zvukovy) krok v CV #375
Klavesa pro volny (asto se pouZiva pro zvuk volnobéhu pfi jizdé na volnobéh).
chod (nebo = 0: NEZNAMENA Klavesu FO, ale to, %e pro volnobéh neni pfitazena ZADNA klavesa.
#374 zarez) 0-29 0 -
) =1-28: Jedna z funkénich klaves F1-F28 pro ,volnobéh®, 29 = FO
pro projekty se zvukem
dieselovych motor
Zvuk motoru (otacky), ktery se ma aktivovat kldvesou volného béhu (podle CV #374),
nezavisle na jizdni situaci.
75 K'OI:) VOIQ?béh“ 0-20 0 =0: Zvuk volnobéhu (typické situace volnobshu)
(nebo zatez) = 1-20: Uroven zvuku, kterou Ize aktivovat tlagitkem volnob&hu (napF. pro
znazornéni pfidavného topeni pfi stani).
Pocet krok, o které musi byt rychlost viaku snizena béhem 0,5 sekundy, aby
efekt automatického volnob&hu nastavil zvuk motoru do volnob&hu (bez pfifazeni
Automaticky volnobéh klavesy pro volnobéh vyse). Tento efekt se pfi pomalém snizo v @ n i rychlosti
#398 0-255 0 neprojevi.

klavesy.

klavesy.
P Rozsah Vych .
CcVv Oznaceni el ord Popis
Funkeni klavesa, ktera zvysi zvuk dieselového motoru na minimaini otacky
Klavesa pro zvySeni nastavené pomoci CV €. 340.
#339 hiuku dieselového motoru 0-28 0
Viz nize, pokud jsou zapotiebi dalsi klavesy pro dal3i zvySeni otacek.
Krok zvuku dieselového Minimalni krok dieselového zvuku, na ktery ma byt zvySen pomoci funkéni
motoru, na ktery se ma klavesy definované pomoci CV #339. Tento CV Ize rozsifit (tak, aby zahrnoval
#340 zvysit, a pfipadné dalsi 0-10 0 vice funkénich klaves (v pofadi)) pouzitim vzorce: Minimalni krok rychlosti + (16 *

(Pocet klaves -1))
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5.8 Random and Switch input sounds

cv

#315

#316

#317

#318
#319

#320

#321
#322
#323

#324

#338

L Rozsah .
Oznaceni hodnot Def | Popis
Generator nahodnych signali generuje interni impulsy v nepravidelnych
0-255 intervalech, které slouzi k pfehravani zvukového souboru pfifazeného k tomuto
generatoru. Parametr CV #315 uréuje nejkrat$i mozny interval mezi dvéma po
sobé jdoucimi impulsy.
Generator nahodnych ¢isel Z1 =
AT IR 1
Minimaini interval Zvukové vzorky jsou pfifazeny k nahodnému generatoru Z1 pomoci postupu CV/
0-255 #300 = 101, viz vySe! Ve vychozim nastaveni je k Z1 pfifazen kompresor.
s

2Zvlastni poznamka k nahodnému generatoru Z1: Pro spusténi vzduchového brzdového erpadla, které je optimalizovano pro Z1, ihned po

zastaveni vlaku, jsou vyZadovana nasledujici nastaveni:

CV #315 a #316 musi byt nastaveny na stejnou hodnotu (napf. 30) a CV #154 musi mit hodnotu 16.

0-255
CV #316 definuje maximalni ¢asovy interval mezi dvéma po sobé jdoucimi impulzy
Generator nahodnych ¢isel Z1 = generatoru nahodnych signalt Z1; skute¢né impulzy v rozmezi hodnot CV #315 a
- 60 #316 jsou rovnomérné rozlozeny.
Nejvyssi interval
0-255
s
0-255
Zvukovy vzorek pfifazeny k nahodnému generatoru Z1 (nejcasté&ji kompresoru) se
prehrava po dobu definovanou v CV #317.
Generator nahodnych ¢isel =
T 5
Z1 Doba prehravani = 0: Pfehrat zvukovy vzorek poprvé
0-255
s
Stejné jako 0-255 20
vyse, avak... 0-2
-255 80 Ve vychozim nastaveni je Z2 pfi zastaveni vyhrazen pro nakladani uhli.
Generator nahodnych ¢isel Z2 0-255 5
Stejné jako vyse, 0-255 30
nicmene.... 0-255 0 Ve vychozim nastaveni je pro vstfikovag pfi volnob&hu pfifazena hodnota Z3.
Generator nahodnych &isel Z3 0-255 3
Stejné jako
vyse, avsak... 0-255
0-255 Pfi dodéani se tento generator nahodnych Eisel nepouziva.
0-255

Nahodny generator Z4
8

#392

i

Vstup spinage 1 Dobs iz
stup spinace 1 Doba a Zvukovy vzorek pfifazeny ke spinaovému vstupu 1 se pfehrava po dobu
prehravani - definovanou touto CV.
0_255 = 0: Pfehrat zvukovy vzorek poprvé
0-255
Vstup spinage 2 Doba Zvukovy vzorek pfifazeny ke spinacimu vstupu 2 se prehrava po dobu definovanou
P S| touto CV.
prehravani
0-255 = 0: Prehrat zvukovy vzorek poprvé
S
0-255
i Zvukovy vzorek pfifazeny ke spinacimu vstupu 3 (pokud neni pouZit jako snimac
Vstup pFepinace 3 vacky) se prehrava po dobu definovanou touto CV.
Doba prehravani -
= 0: Pfehrat zvukovy vzorek poprvé
0-255
s
0-255
Vstup spinace 4 Doba 2Zvukovy vzorek pfifazeny ke spinacimu vstupu 4 se prehrava po dobu definovanou
- = touto CV.
prehravani
0-255 = 0: Pfehrat zvukovy vzorek poprvé
s
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@ Ekvalizace zvuku (filtr) zvukovych dekodéru MS

Od verze SW 4.229

Vsechny typy dekodérd MS-Sound (od subminiaturnich az po velké) umoziiuji pouzit az 6 filtracnich stupna (kazdy s
jednim ze soudasnych 7 typu filtrd) na zvukovy signal sméfujici do reproduktoru. U ,stereo” dekodéru Ize tyto filtry
nastavit samostatné pro oba vystupni kanaly (po 3 filtranich stupnich, zatim ne v softwarové verzi 4.229).

Pro filtry a jejich parametry jsou k dispozici CV na CV-strance 145/2, proto je nutné tuto funkci nejprve

»aktivovat” naprogramovanim CV #31 = 145 a CV #32 = 2.

Toto nastaveni je nutné po nastaveni zvukovych filtrd zrusit: CV #31 = 0 a CV #32
=1.

cv Filtr Popis

1. Filtr
#257 Typ filtru
#258 Mezni frekvence Kvalita
#259 faktoru Zesileni
#260

2. Filtr
#261 Typ filtru
#262 Mezni frekvence Kvalita
#263 Zesileni
#264

Typ filtru: 0 = Zadny filtr (deaktivovano)

3. Filtr 1 = dolni propust | 2 = horni propust | 3 = pasmova propust
#0265 Typ filtru 4 = LowShelf | 5 = HighShelf | 6 = Notch | 7 =Peak
#266 Mezni frekvence Kvalita
#267 Zesileni
#268 Odstiihova frekvence 64 Hz az 16 kHz:

CV = (log(mezni frekvence) * 32 / log(2)) — 192
Kvalitni faktor 0 az 2:

4. Filtr CV = (Kvalitni faktor * 128) - 1
#269 Typ filtru | Zesileni -12 dB az +12 dB:
#270 Mezni frekvence Kvalita CV = zesileni * 32 / 3 + 127
#271 Zesileni
#272
5. Filtr
#273 Typ filtru
#274 Mezni frekvence Kvalita
#275 Zesileni
#276
6. Filtr
#277 Typ filtru
#278 Mezni frekvence Kvalita
#279 Zesileni
#280

Pohodiné nastaveni filtrd pomoci ZPP-Konfig nebo ZSP:
K softwarovému ovladadi s filtry |ze pfistupovat jak pfes ZPP Config, tak pres ZSP.

Aby bylo mozné vyuzit nastaveni filtru v redlném ¢ase, musi byt MXULF pfipojen k poc¢itaci pomoci USB kabelu. Poté
otevrete ovladaci panel a kliknéte na tlacitko pro dialogové okno filtru.
Priklad: Pfizpasobeni reproduktoru pro LS8X12 (obdélnikovy reproduktor z programu ZIMO)

- Frekvence, které reproduktor pfehrava prilis tiSe nebo pfili§ hlasité, se zesiluji nebo potlacuji pomoci $pickovych filtra
— v tomto pfipadé se potladuji kolem rezonanénich frekvenci.

- Nizké frekvence, které by (maly) reproduktor stejné nedokazal reprodukovat, jsou potlaceny vysokopasmovym
filtrem, aby se sniZilo zatiZzeni reproduktoru.

a1l Audio filter for MS decoders x

Filtersettings  Help Zde popsané nastaveni

iterEtanai] reproduktoru je pouze jednou z
Filtar type Cutoff frequency Q factor Amplification [dE] mnoha moznosti, které nabizi
I J; e ) 2 qz || ekvalizace!
—Filter stage 2
Filter type Cutoff frequency Q1 factor Amplification [dB]
[Pec =] Py, ———11 2 —— 75
1 Filter stage 3

Filter type Cutoff frequency 0 factor Amplification [dB]

| e s

r—Filter stage 4

Filter type Cutoff frequency Qi factor

Fome o T e T o

—Filter stage 5
Filter type Cutoff frequency Q factor
e L
lHigh pass _:J Js 123 Hz 0.1

—Filter stage &
Filter type
0ff -

424

24
43 896 172 344 623 1378 2756 BE12 11025 22050




Strana 68
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Zif|i

Instalace a pfipojeni dekodérd ZIMO

Tato kapitola se jen zfidka tyka digitalizace modelt s moderné&j$imi digitalnimi rozhranimi (PluX, 21MTC,
Next18, E24 ...).

Oddel'te kolejové pripojeni od pripojeni motoru!

VSechna pfima propojeni mezi sbéraci proudu (kola nebo kolejnicové sbérace) a motorem, ktera jsou soucasti ptivodni
konstrukce lokomotivy, musi byt spolehlivé od sebe oddélena; v opacném pripadé mize dojit pfi zapnuti k poskozeni
vystupniho stupné motoru. TotéZ plati pro svétlomety a dalSi pridavna zarizeni, ktera musi byt zcela izolovana.

Komponenty pro potlac¢eni ruSeni = poruchy fizeni motoru?
Ano, nékdy!

Vysvétleni: Motory modelovych Zelezni¢nich lokomotiv jsou €asto vybaveny tlumivkami a kondenzatory, které maji potlacovat nebo
odfiltrovat elektricky Sum zpusobeny jiskrami pfeskakujicimi pres uhliky motoru (coz zpGsobuje Spatny pfijem televize atd.).

Tyto komponenty narusuji fizeni motoru. Dekodéry ZIMO si v porovnani s ostatnimi vedou pomérné dobre a v jejich vykonu neni
témér zadny rozdil, at uz jsou tyto komponenty nainstalovany, nebo ne.

Typické problémy a jejich feSeni:
ROCO, BRAWA, HORNBY - obvykle Zadné problémy, neni tfeba nic délat.

FLEISCHMANN HO (stary kulaty motor) a Fleischmann Piccolo — tlumivky neinterferuji; kondenzatory mezi podvozkem a motorem
by mély byt odstranény (riziko zni¢eni dekodéru)!
Novéjsi motory Buhler — zatim Zadné problémy.

TRIX HO (star$i modely) — tumivka mezi kolejnici a konektorem dekodéru by méla byt odstranéna! .

MINITRIX: Polyswitch (zelena soucéastka, obvykle s potiskem 3x3 nebo 5x5) mize zpusobovat problémy. Reseni: pfemostit
polyswitch

Mezi pfiznaky Skodlivého plsobeni téchto slozek patfi:

— obecné neuspokojivé ovladani motoru, cukani pfi pomalé jizdé,

— pomalé/slabé korekce, na viné mohou byt (velké) tlumivky,

Reseni: Zkratujte (nebo odstrafite) tlumivky pomoci propojek! Odstrarite kondenzatory. Kondenzatory véak malokdy maji
negativni vliv.

Soucastky pro potlaceni ruseni = vypnuti pfi nadproudu?

Nékteré desky lokomotiv znacky PIKO vyrobené do roku 2019 a také desky jinych vyrobct obsahuji mezi pfipojenimi motoru tak
velké kondenzatory, Ze vyrazné narusuji chod nebo dokonce zplsobuji vypnuti kvili nadproudu.

Reseni: ,Skodlivy* kondenzator na desce lokomotivy PIKO je obvykle oznagen ,C4“ a musi byt odstranén. Obvykle je k tomu
nutné desku lokomotivy vyjmout, protoZze kondenzator je umistén na spodni strané.

Stejnosmérné a stridavé motory

Cerven
Toto je nejbéznéjsi schéma zapojeni & Prava kolejnice Predni svétia Stejnosmérny motor
pro instalaci do modelti HO, barvy orangovi Levé Zadn! Prednl
vodicu plati pro véechny dratové oot 1, kolejnice Prava
dekodéry (ZIMO a produkty tretich Bils

stran) Seda @ ? m
levo
\

Jsou zapotfebi dvé dalsi diody 1N4007 (nebo
ekvivalent — min. 1 A), jak je znazornéno na

schématu nize - to track AC moter

pfi instalaci dekodéru do lokomotivy black 1right headlamps tield coils -

vybavené stfidavym motorem (obvykle starsi 1 left back  front P

modely Marklin nebo Hag). Lze je zakoupit v Bl N ¢l - “m\

mistnim obchodé s elektronikou. ‘yellow W %
white

grey b /
Vétsina lokomotiv s stfidavymi motory je napajena z treti kolejnice, coZ v&ak z hledi AfbRsR HER A Zadny vyznale A
Vyse uvedené schéma proto plati pro stfidavé lokomotivy provozované na dvou- nebo tfikolejnych tratich (misto pojmei-prava —
kolejnice" a ,leva kolejnice" si pfedstavte ,vnéjsi kolejnice” a ,stfedni kolejnici*).

Funkéni vystupy FO1, FO2, FO3, FO4 ...

Vystupy funkci (tj. FO1, FO2 ...) jsou zapojeny stejnym zpusobem
jako vystupy svétlometu. Ve vychozim nastaveni se FO1, FO2
atd. spinaji pomoci tlacitek v kabiné F1, F2 atd. Pfifazeni funkci
zacina u CV ¢&. 33 atd.

o

=

=

Pousiti vwstuot logické t " red to track d\%”
ouZiti vystupti logické trovné: oo 1L rignt - 75
1 e £

t
Kromé ,béZnych* zesilenych funké&nich vystupl disponuji dekodéry MSig MN také tzv. vystupy na ,logické urovhicidelikioartyto
vystupy nejsou v dekodéru zesileny, poskytuji na vystupu napétovou UraNE A

pomoci CV #201= 11 (SUSI pak jiz neni k dispozici). Nékteré dekodéry maji kromé vystupu SUSI dalsi vy
a MS590N18), které Ize pouZit pouze jako vystupy logické Urovné. U det@iderpaiN Bk vystupy logické drobme
mA, u dekodérli MS Ize vystupy logické Grovné zatiZit max.

1,5 mA.

Aby bylo mozné pouzit vystupy logické urovné pro spotiebice (digitalni spojky, generatory koure, Zarovky, LED diody), je nutné je
zesilit. Toho Ize dosahnout pomoci zesilovaciho modulu ZIMO M4000Z, NPN tranzistoru s rezistorem na bazi nebo N-kanalového
MOS-FET.

U LED diody, ktera nevyzaduje velky proud, napf. proto, Ze nemusi svitit pfili§ jasné, neni zesileni vystupu logické trovné nezbytné
nutné. V tomto pfipadé Ize LED pfipojit spoleéné s fadovym odporem k vystupu logické urovné (= kladny pdl) a ke zemi
dekodéru. Hnédy vodi¢ zesilovaciho modulu M4000Z je pfipojen k vystupu logické urovné dekodéru.

eg
smoke generators,
couplers, etc.

brown

M4000Z

green (-
to the solder pad marked SUSI-CLOCK or SUSI-DATA,
if these have been switched over to function cutputs 2 X black
by CV #124 bit 7.

to track
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Pripojeni elektrického (od)spojovace (systém ,,Krois“):

Aby se zabranilo poskozeni citlivého jadra odpojovace nepretrzitym napajenim, Ize provést pfislusna nastaveni pomoci
specialnich CV pro jeden nebo nékolik funkénich vystupl. Definovani libovolného vystupu pro vystup odpojovace:
Nejprve zapiste hodnotu ,48“ do specialnich efektovych CV pro vystupy, ke kterym je odpojovac pfipojen (napf. CV ¢.
127 pro vystup €. 1, CV €. 128 pro vystup €. 2 atd.).

Dale nastavte limit pro dobu aktivace odpojovace v CV &. 115 (viz tabulka CV):

U ,,Kroisovych odpojovactu“ se doporucuje pouzit pro CV #115 hodnotu ,60%, ,70 nebo ,80“; to znamena, Ze napéti
pro zapnuti (pIné napéti na koleji) je omezeno na 2, 3 nebo 4 sekundy. U spfahel Krois neni nutné snizené ,udrzovaci*
napéti, proto je jedni¢ka ponechana na 0. U sprahel jinych znacek v§ak mlze byt snizené udrzovaci napéti nutné,
naptiklad u sprahel ROCO.

Pro automatické odpojeni lokomotivy nebo automatické odpojeni spiahla a odpojeni lokomotivy (,coupler waltz*) viz CV #116
a kapitola Konfigurace elektrickych odpojovacu

Pripojeni jednoho nebo vice serv k:

»Maly“ dekodér (pro HO, TT, N):

Dva ,SUSI piny“ na dekodéru Ize pfepnout pro
ovladani serv; viz kapitola ,3.24 SUSI piny:
pfepnuti na rozhrani SUSI nebo I2C, logické
vstupy a vystupy nebo linky pro ovladani serv

programming pads
do hot use

OO0 O

#181, #182, ........ ). Pripojte

k piny SUSI.

Napajeni serv (56—6 V) musi u ,malych“ dekodéru
(pro HO, TT, N) pochazet z externiho zdroje (viz
schéma s 5V regulatorem napéti na obrazku
vpravo).

Dekodér pro velké méfitko (0, G, 1,......):

Tyto dekodéry maji vlastni vyhrazené pfipojeni
pro serva a vestavény zdroj napajeni (neni tedy
tfeba prepinat vystupy SUSI pro ovladani serv a

neni zapotfebi externi zdroj). GR?OL(II\;'D
Pripojeni reproduktoru, snimace polohy: BiTl&

V zavislosti na typu (zvukovy vykon = 3 W nebo 1 W) Ize pouzit reproduktor s impedanci 4 ohmy rleb¢ 8 ohm, p¥ipad
propojenych reproduktord s celkovou impedanci 4 ohmy nebo 8 ohmd. Servol

Reproduktory s vy$§i impedanci jsou samoziejmé také povoleny, ale s Ubytke as;té 31He control line }
V pfipadé zajmu Ize pfipojit dalsi vySkovy reproduktor (také 8 ohml nebo vy$si);[pfipojeni by meélo byt provedeno presne
bipolarni kondenzator (10 pF bipolarni pro frekvenci 2 kHz) k ochrané vyskovéhd reproduktorp. -

P 7805
1N4007 =

10uF, 100uF,

50V 10V

ov

SNIMAC VACKY: Zvukové dekodéry ZIMO jsou standardné nastaveny na ,simulovany snimaé vacky*, ktery se
nastavuje pomoci CV €. 267 a 2354. Pokud se ma pouzit ,skute¢ny” snimac vacky, je tfeba nastavit CV ¢. 268 na
hodnotu 1 nebo 2, a to v zavislosti na tom, zda ma kazdy impuls nebo kazdy druhy impuls spustit zvukovy efekt. Jako
snimace vacek jsou vhodné mechanické kontakty, jazyckové spinace, optické spinace a Hallovy spinace.

—— L 10 uF. bipolar

=
8 Ohm - )
speaker [ L optional:
=i tweeter
cam sensor Comnect fo input defined via

CV#203 or cvE204 B r
&
F‘

1} _\5‘ mechanic contactor or
Pripojeni generatoru koure k parnim nebo dieselovym motorum:

speaker
speaker

GROUND reed contact (magnetic)

| or opto-sensor

18V generdtory koure ,,Seuthe*:

Kromé jednoduché funkce zapnuti/vypnuti a volitelného funkéniho vystupu jsou tyto dekodéry také schopny pfizptsobit mnozstvi
koure zatizeni (téméf Zadny kouf pfi stani, malo koufre pfi jizdé, silny kouf pfi rozjezdu atd.).

Generator koufe musi byt pfipojen k jednomu z funkénich vystupt FO1 az FO6 a vybrany vystup musi byt naprogramovan
prislusnym CV specialniho efektu (CV €. 127 pro FO1, CV &. 128 pro FO2 atd.) pro poZzadovany efekt; v tomto pfipadé pro kouf
zavisly na zatiZzeni u parnich lokomotiv (kéd efektu ,72*) nebo pro kouf zavisly na zatizeni u dieselovych lokomotiv (kéd efektu ,80).

PRIKLAD: - Typicka charakteristika pro napéti na koleji nastavené kolem 20 V s vyse uvedenym generatorem koute: CV
#137 =70 - 90: malo koufe pfi zastaveni.

kapacity, coz vede k tvorbé relativné hustého koure.
CV #139 = 255: Generator koufe je nastaven na maximum, coz vede k hustému koufi pfi silném zrychleni.

Synchronizované vyfukové zvuky parniho lokomotivy nebo typicky dieselovy kour s generdtory koure fizenymi ventilétorem:

Zvukové dekodéry ZIMO dokazou pomoci generatoru koufe s vestavénym ventilatorem vytvaret oblacky pary synchronizované
se zvukovymi efekty chuffd nebo kouf z dieselového motoru v zavislosti na zatizeni (tj. kouf pfi rozbéhu dieselového motoru,
Fizeny zvukovym projektem) bez nutnosti pouziti dalSich elektronickych souc¢astek.

Topné téleso generatoru koufe je pfipojeno — stejné jako v piikladu vySe u generatoru ,Seuthe” — k vystupim FO1-FO6 a nastaveno
na odpovidajici hodnotu CV pro pozadovany efekt (1j. ,72“ pro paru nebo ,80“ pro naftu). Ventilator je pfipojen k funkénimu vystupu FO4
(nebo FO2 ve vyjime¢nych pfipadech, jako je MX646); druhy vodi€ motoru ventilatoru ¢asto vyzaduje nizké napéti (ovérte u
vyrobce) a je proto pfipojen k externimu regulatoru napéti nebo — pokud motor ventilatoru vyzaduje 5 V — k 5V napajeni
dekodéru, pokud je takovy vystup k dispozici.

Hodnoty CV je tfeba nastavit takto:

CV #137, #138, #139 = 60, 90, 120: (DULEZITE) pokud topny &lanek nemuze pracovat pfi piném napéti koleje, musi byt omezen
naprogramovanim vhodnych hodnot do CV #137, #138 a #139.

CV #133 = 1: (DULEZITE) timto se konfiguruje vystup FO4 jako vystup ventilatoru.

CV #353 = ... tj. 10: automaticky vypne generator koure, aby se zabranilo prehfati. V tomto pfikladu (,10%) po

250 sekundach.

CV #351, #352 = ...: Pouze pro dieselové motory, pokud je v pfislusném CV pro FO1 — FO6 vybran kéd specialniho efektu ,80“. Tim se
definuje otacky ventilatoru (napéti) pro rozjezd (vychozi: maximalni kouf) a jizdu (vychozi: stfedni kouf); viz tabulka CV.

CV #355 =...: Pro parni a dieselové motory. Urcuje otacky ventilatoru (napéti) pfi volnob&hu (obvykle pfi velmi malém vydeji
koufre).
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SWCV — prehled; CV v &iselném poradi ov | omasen | o | viororl | pop
Pfi &teni tohoto CV se vzdy zobrazi hodnota , 145 (,10010001°), coz je Cislo
Tento prehled shrnuje véechny CV v &iselném poradi; vétsinou jsou prevzaty beze zmén z popisti v pfedchozich (kontextovych) Erldel§r;ehspole::notst|§\;MO 9',9?”k'13°r: NMRA. N resetovasich bostun
kapitolach tohoto manualu, v nékterych ptipadech zkraceny. V tomto prehledu CV nejsou ZADNE poznamky k verzim SW (kromé Pouze pro &teni pg(r):t];ecl' gsgjdeo_i'r‘ozramg\?;ﬁ;va zahajen riznych resetovacich postupu
6.00 ...; viz kontextove kapitoly). vzdy L,Pseudo programovani* znamena, Ze zadana hodnota neni skute¢n&
. . - ) . L - . . ; . » . zobrazuje uloZena, ale slouzi k zahajeni definované akce.
Cerveny sloupec vlevo: Oznacuje kapitolu v této prirucce, v niz je CV popsano v kontextu — kliknutim se miazete pfimo presunout 145" pro CV #8 = 3> Dekodér 21MTC FO3, FO4 na logické trovni
& kapitoly. y ZIMo
do dane kapltoly. L) Vy;°b°e 5 CV#8=,4“> 21MTC dekodér FO3, FO4 norméini
R h | VWehozi | CV #8 = ,,5“> [ dekodér 21MTC FOS5, FO6 logicka Uroveri
seni ozsal chozi i
cv Oznaceni % Popis " HARD RESET 145 (= CV#8=,6“>, dekodér 21MTC FO5, FO6 normaini
omoci CV #8 = Pseudo- ZIMO) = g« )
,Kratka" adresa vozidla (DCC, MM) V pfipadé P g programové ) CV#? »8“> HARD RE§!ET (siandard‘NMRA),. ) )
Dec: provozu DCC: - év 480 i vsechny' cv se vrati k posledmrvnu gktlvnlmu r]lastalvenl QV nebo
1-127 Primarni adresa podle CV €. 1 je platna pouze v pfipadé, ze viz popis :K::;;’ﬁ:?’::;’z?izzr(]’;?kl:f“lepgee!:‘“é":’r:z:‘)g'lt:‘gsﬁ;aé?/kova e
# Adresa lokomotivy o 3 CV &. 29 (zakladni konfigurace), bit 5 = 0. vpravo o NVED BORIE Y = e
1’ 255 V opa¢ném pfipadé je platna adresa podle CV ¢. 17 a €. 18, Cvi#g=,0"> S ORUCUY Ikse (pouze pro servisni ticely), vychozi
o 1. pokud CV #29, bit 5 = 1. odnoty tabulky
Hodnotu CV #8 Ize nacist pomoci CV #258 (s
vyjimkou hodnot 3-6).
Spoustéci napéti Vnitini krok otacek (1-255)
Vstart pouzity jako nejnizsi externi krok rychlosti (= krok rychlosti 1) (plati pro rezimy s
#2 3bodova tabulka otacek, 1-255 1 14, 28 nebo 128 kroky rychlosti)
pokud CV &. 29, bit4 =0 =_1: nejniz8i mozna rychlost =55: Vychozi fizeni motoru s vysokou frekvenci (20 kHz), stfedni
vzorkovaci frekvenci EMF, ktera se nastavuje mezi 200 Hz (nizka rychlost)
a 50 Hz, a stfedni dobou vzorkovani EMF.
Hodnota vynasobena 0,9 se rovna dobé zrychleni v sekundach od zastaveni = 0: rovno 0 (pfevadi se automaticky)
do pIné rychlosti.
. Skute¢na vychozi hodnota pro zvukové dekodéry obvykle neni hodnota 0, 11-99 . . ’ A .
#3 Doba zrychleni 0-255 2 uvedena zde, ale je urcena nactenym zvukovym projektem. Doba Fizeni motoru ’ <>55 a'<> 0: U?vraya_ vychoziho nas}avenl, ka_zd_e rozdélené na:
bo frekvence Vysoka 55 desitkovou &islici pro vzorkovaci frekvenci a jednotkovou
e frekvence s ) ¢islici (vzorkovaci ¢as).
a Vysoka
EMF — vzorkovaci 3;’;?:09::; frekvence, Stovky 1: upravena nastaveni pro bezjadrové motory (Faulhaber, Maxxon
L Tento CV, vynasobeny hodnotou 0,9, udava dobu v sekundéch potfebnou k frekvence frekvenci stredni atd.)
w“ Doba br;denl 0-255 1 zpomaleni z pIné rychlosti a2 do zastaveni. (vzorkovaci vzorkovaci Desitkova ¢islice 1-4: Vzorkovaci frekvence nizsi nez
(zpomaleni) Skuteéna vychozi hodnota: viz vyse! #9 frekvence, frekvence vychozi (méné Sumu)
vzorkovaci ¢as) 100 — 199 Desitkova &islice 6-9: Vzorkovaci frekvence vy3si nez vychozi
Vnitini krok rychlosti (1-255) (proti cukani!)
o nitfni krok rychlosti (1- Celkova PWM perioda Od SW V. . & o S e
Maximaini pouzity jako nejvyssi externi stuperi rychlosti (tj. pro externi stupefi rychlosti 4,215 Jednicky 1—‘,1' Chasdvz’orkovam EMFF krlitst; nesze vychozlm
rychiost 0.1 14, 28 nebo 128, v zavislosti na rezimu stupiiti rychlosti podie CV &. 29, bit 1 = nastaveni (vhodné pro motory Faulhaber, Maxxon atd. —
#5 Vhigh 0-255 d 0: méné Sumu, vy$si vykon)
3bodova tabulka rovna se 255 | =0: odpovida 255 jako nejvyssimu kroku rychlosti
RO T A =1: odpovida 255 jako nejvy$8imu kroku rychlosti
it4 =
Cislice 5-9: Doba vzorkovani EMF delsi nez ve vychozim nastaveni (mize
byt potfeba u kulatych motori nebo podobnych)
Krok vnitfni rychlosti (1-255)
pro stfedni externi rychlostni krok (tj. pro externi rychlostni krok 7, 14 nebo ; e
1 64, v zavislosti na rezimu rychlostnich krokl 14, 28 Desvlt’kov'e fSIO: .
. nebo 128 podle CV &. 29, bit 1) Motorola Nasledujici 0= Zadna nasledna adresa
Stredni Vaaz' U .1 = vychozi (stfedni rychlost je nastavena na jednu tfetinu maximalni #10 adresy 03 0 1= jedna nasledujici adresa pro F5-F8 "
# rychlost hodnoty vCV#5 | (=@ 1/3 | rychlosti. Tj. pokud je CV #5 = 255, kiivka je stejn, jako kdyby bylo CV #6 2= Dvé nasledujici adresy pro F5-F12 3= Ti nasledujici
Vmid maximalni | naprogramovano na 85). adresy pro F5-F16
rychlosti) Rychlostni kfivka vyplyvajici z CV #2, #5 a #6
je automaticky vyhlaze na, proto nedochazi k prudkym zlomam.
Bit 0 — DC analog 0 = vypnuto_1 = zapnuto Bit 2 — DCC
Nelze deaktivovat 1 = zapnuto
Mozné - Bit 4 — AC analog0 = vypnuto_1 = zapnuto Bit 5 — MM 0=
2 oZné provozni rezimy ~ o vypnuto 1 = zapnuto
Bit 6 — mfx 0 = vypnuto_1 = zapnuto
. . . Tento CV obsahuije ¢islo verze firmwaru, které je aktualné v dekodéru. Hodnota 0 = v8echny rezimy zapnuty
Cislo verze SW Viz take CV CV #7 = islo hlavni* verze CV #65 = Gislo
#7 . #65 Pouze pro ¢teni - podverze
Cislo podverze
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cv Oznadeni Rozsah Vychozi | popjs
Bit 0 =0: F1 je v analogovém rezimu vypnuty
=1:...zapnuto ...
Bit 1 =.0: F2 je v analogovém reZimu vypnuty
=1:...zapnuto ...
(CV#13) F3, F4,F5, FG,vF7 . )
8 je v analogovém rezimu vypnuty
0 (MN) :...zapnuto ...
CV#13)
( ) 128 (MS) Bit 0 = 0: FO (vpfed) vypnuto v analogovém rezimu
Funkce F1 - F8 0-255 :...zapnuto ...
Funkce 0 (zpétny chod) je v analogovém reZimu vypnuty
IFU’ Fo-F12 (CV #14) ‘... Z8puto ...
Vv analogovem rezimu a (CV #14) P F9, F10, F11
#13 .
; i fizeni | 0-255 to bit 6 =
#14 Zrychleni/Zpomalen, fizeni pro 01 ! 12 je vypnuty v analogovém rezimu
v analogovém rezimu 5 AP
Bit6 = nalogovy provoz se zrychlenim a zpomalenim podle CV ¢€. 3 a €.
4; vhodné pro zvuk
=_1: Analogovy provoz bez efektu, tj. bez zrychleni a
zpomaleni podle CV #3 a #4.
Jedna se o klasicky analogovy rezim.
Zamek dekodéru se pouzivda k samostatnému pfistupu k CV nékolika
dekodéru se stejnou adresou.
CV ¢&. 16 kazdého dekodéru se pred instalaci naprogramuji na rizné
#15 0-255 0 hodnoty. V pripadé potfeby se CV &. 1_5 tohoto dekodéru preprogramuje na
Zamek dekodéru - hodnotu ,jeho“ CV €. 16 > vS§echny CV jsou adresovatelné.
#16 0-255 0
CV #15 a #16 = 0: Dekodér neni uzaméen.
. ) Dlouha (,rozsifena“) adresa DCC se vztahuje na adresy vy$si nez 127.
#17 Rozsifena (dlouha) 128 192 Adresa lokomotivy podle CV €. 17 a €. 18 je platna, pokud je v
8 adresa - 10239 CV &. 29 (z4Kladni konfigurace) bit 5 = 1.
128
0, Alternativni adresa lokomotivy pro funkci soupravy:
1-127 Pokud CV #19 > 0: Rychlost a smér jsou fizeny touto adresou soupravy (nikoli
individudIni adresou v CV #1 nebo #17&18); funkce jsou fizeny bud adresou
(172?’215257 soupravy, nebo individudlni adresou, viz CV #21 & 22.
#19 Adresa soupravy s obracenym 0 Bit 7 = 1: Smér jizdy obracen
smérem)
Rozsifena adresa ,Roz8ifena" adresa operace consist: hodnota definovana v CV #20 se vynasobi
soupravy 100 a pricte se k hodnoté v CV #19, &imz vznikne adresa pro operaci consist. Napr.
CV #20 =12,
Asfiﬁ;:sgur;‘:;;’;‘:a CV #19=34 odpovida adrese 1234; CV #20=100, GV #18=00 odpovida
adresa 10000
.adresa .souprav}/) . 0-102 Bit 7 = 1: na adrese RailCom jsou odesilany zpravy kanalu 2 (rychlost, informace o
#20 Bit 7: Aktivace zpétné 128-130 0 sméru atd.) a v kanlu 1 (na v8ech adresach kromé viastni Consist) je hla$ena adresa,
vazby RailCom pro adresu Consist.
soupravy Adresa soupravy je CV &. 19 (pokud je CV &. 20 = 0); nebo CV & 19 a & 20 (viz vySe,
pokud CV €. 20 neni 0).
Funkce zde definované budou fizeny adresou soupravy.
Bit 0 = 0: F1 fizena individualni adresou
=1: ... adresou sestavy Bit 1 =0:
F2 Fizeno individuaini adresou
Funkce F1 — =1 .... adresou soupravy
#21 F8 0-255 0 F3, F4, F5, F6, F7

V provozu soupravy

8 fizeno individualni adresou
.... podle adresy sestavy

cv Nominélni hodnota Rozsah | Vychozi | Popis
Zvolte, zda se svétlomety fidi podle adresy soupravy nebo podle individualni
adresy.
Bit0 FO (vpfed) fizeno  individuaini adresou
... podle adresy soupravy
Bit 1 = 0: FO (zp.) fizeno individualni adresou
=1: podle adresy soupravy Bit 2
Funkce FO = 0: F9 (pfedni) fizeno individualni adresou
vpred, vzad =L podle adresy soupravy Bit 3
ve funkci konzistence a = 0: F10 (vpFed) fizeno individualni adresou
=1: podle adresy soupravy Bit 4
= 0: F11 (vpfed) fizeno individuaini adresou
#22 Aktivace 0-255 0 =1 podle adresy sestavy Bit 5 =
automatického 0: F12 (vpred) fizeno individuaini adresou
sestaveni =1: = podle adresy sestavy Bit
7 =1: F13 — F27 (vSechny!) podle adresy konsistence
Bit 6 = 1: Auto-Consist: Systém automaticky pfepne
mezi individudini a soupravovou adresou, pokud ma jedna z téchto dvou
adres rychlost 0 a druha ma rychlost >0.
Rozsah zrychleni Pro docasné zvy3eni/snizeni (bit 7 = 0/1) doby zrychleni definované v CV
#23 0-255 0 #3.
Variace zpomaleni Pro docasné zvyseni/snizeni (bit 7 = 0/1) doby zpomaleni definované v CV #4.
#24 0-255 0
REZIMY BRZDENI:
Brzdéni v zavislosti na
poloze Bit 0 a bit 1 = 0: ABC neni aktivovano; nedochazi k zastaveni
(.pred cervenou*) Bit 1: Zastaveni se spusti, pokud je napéti v pravé kolejnici (ve sméru jizdy)
nebo pomala jizda vy$$i nez v levé kolejnici.
kolem Toto (CV #27 = 1) je obvyklé pouziti ABC)
Lasymetrickym signalem Bit 1 = 1: Zastaveni ABC se spusti, pokud je napéti v levé kolejnici (ve sméru
DCC" (,Lenz ABC") jizdy) vy$Si nez v pravé kolejnici.
Viz kapitola ,3.10 Pokud je bit 0 nebo bit 1 = 1 (nastaven je pouze jeden z téchto dvou bitt):
Zastaveni pied ¢ervenym Zastaveni je smérové, tj. pouze ve sméru jizdy k signalu, jizda v opacném
signalem a pomala jizda sméru nema zadny Gcinek.
podle ,asymetrického Bit 0 a bit 1 = 1: Zastaveni jsou nezavisla na sméru jizdy. Viz kapitola ,3.10
signalu DCC* (Lenz ABC)... 0= . Zastaveni pred ¢ervenym signalem a pomala jizda pomoci
N ABC,”E”' zastaveni ,asymetrickym signalem DCC* (Lenz ABC)".
nebo ,ZIMO HLU" aktivni, HLU | Bjt 2 = 0: Systém ochrany viaku HLU (H, UH,...) je aktivni Bit 2 = 1:
(viz kapitola 3.9 ZIMO aktivni, Zastaveni a omezeni rychlosti
,ovliviiovani rychlosti fizené ostatni aktivni podle metody ZIMO HLU
#27 signalem“ (HLU)) brzdove Bit 4 — sekce stejnosmérného brzdéni, pokud je polarita
Automatické zastaveni sekce obracena 0 = vypnuto 1 = zapnuto
pomoci DC brzdového neaktivni | Bjt 5 _ sekce stejnosmérmého brzdéni, pokud je
useku (,MarklinGv brzdovy polarita stejna jako smér jizdy
usek”) 0 = vypnuto 1 = zapnuto
viz kapitola ,3.11 DC Bit 4 a bit 5 = 1 (CV #27 = 48): zastaveni, kdyZ je stejnosmémné
brzdové sekce, ,rezim napéti (napf. pomoci diody) nezavislé
brzdoveé sekce Marklin polarity (,brzdova sekce Marklin“)
rezim™
Bit 0 — RailCom kanal 1 (vysilani) Bit 1 — RailCom
kanal 2 (data)
Konfi RailC 0,1,2,3, 131 Bit 6 — Vysokonapétovy RailCom (pouze dekodéry velkého méfitka) pro
#8 gurace Railom 65, 66, 67 (s bitem 7, | v&echny bity: 0 = VYPNUTO_1 = ZAPNUTO
129,130, 131 DCC-A) Bit 7 — Aktivace DCC-A; povoleni automatické
registrace RCN-218
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cv Oznaceni Rozsah | Vychozi | popjs
31 Bit 0 — smér jizdy viaku:
24 14= 0 = normalni, 1= reverzni
4 0000 1110 Bit 1 — pocet rychlostnich stuprit
35 0=14, 1 =28/128 rychlostnich stupriti
36 Bit3=1 Bit 2 — automaticky pfechod na analogovy provoz
3 '24 (RailCom je 0= 1=zapnuto
. 74 p zapnuty), Bit 3 — RailCom (,obousmérna komunikace“) 0 =
akladni konfigurace 5 2 e A
Chybal a bity 1 deaktivovano 1 = aktivovano
Zdroj ’ | Bit4 — Individualni tabulka rychlosti:
odkazu 2=1 0 = vypnuto, CV #2, #5 a #6 jsou aktivni.
nebyl (28 nebo 128 1 = zapnuto, podle CV #67 — #94 Bit 5 —
nalezen. #29 0-63 krokU rychlosti| adresa dekodéru:
a automaticky 0 = primarni adresa podle CV #1
analogovy 1 = externi adresa podle CV #17 a #18
provoz
povolen)
CV #30 = 255: Autotest dekodéru 1
= 254: Roz§ifeny autotest (pouze pfi presné 18 V)
#30 Autotest dekodéru 0-255 1 CV #30: Vygist chyboveé kody, viz kapitola 11 CV #30 = 0:
Vymazat CV30 (napf. po opravé)
#33 LT C GRS 0-255 1 Funkéni mapovani pro FO vpred
#34 Mapovani funkci NMRA FO 0-255 2 Funkéni mapovani pro FO zpétny chod
#35 .. Pfitazeni funkci F1 48248 [ i i
#46 -F12 0-255 B Pitazeni funkci pro klavesy F1 — F12
Metoda ovliviiovani rychlosti fizena signalem ZIMO (HLU) s pouzitim MX9
nebo StEin:
nebo
pfi pouziti metody zastaveni ,asymetrickym signalem DCC*:
Rizeno signalem (HLU, Hodnota vynasobena 0,4 se rovna dobé zrychleni v sekundach od zastaveni
#19 ABC) 0-255 0 do pIné rychlosti.
Zrychleni Pouziva se pouze CV #3 NEBO CV #49, v zavislosti na tom, ktera hodnota je vy&si.
Vliv rychlosti fizené signalem ZIMO (HLU) s kolejovym modulem ZIMO MX9
nebo StEin
nebo
pfi pouziti metody zastaveni ,asymetricky signal DCC*:
Brzdna draha fizena Hodnota vynasobena 0,4 se rovna dobé& zpomaleni v sekundach z piné
#50 signalem (HLU, ABC) 0-255 0 rychlosti do zastaveni.
Pouzije se pouze CV ¢.4 NEBO CV &. 50, podle toho, ktera hodnota je vy3si.
Rychlostni limity Fizené
semaforem (HLU) #52
gg %?4"50(‘%."55‘:2 402 (()U) Metoda ovlivfiovani rychlosti izen signélem ZIMO (HLU) s pouzitim MX9
s ryehlost) 0-255 o Definu interni kroky rychiostpro kazes z 5 imit rychiost ych
#54 #51, #53, #55 mezilehlé — 110 L) HﬁllJnuje interni kroky rychlosti pro kazdy z 5 limitd rychlosti generovanycl
#55 kroky 180 .

PATH L

cv Oznadeni Rozsah Vychozi | Popis
=55: Vychozi fizeni motoru s pouZitim stfednich hodnot
parametrd P a | v PID (Diff = 0).
= 0: rovno 0 (pfevadi se automaticky)
<>55a <> 0: upravena nastaveni
Hodnota P a | Desitkova &islice 1-4: Proporcionalni hodnota PID regulace motoru, nizsi
o nez vychozi
PID regul;oi motoru (= 55 nl?:is\i,tl;g;i:iislice 6-9: Proporcionalni hodnota PID regulace motoru, vy$si
regulace ;‘;‘{2:;’)3’“’ EMF- | 0,11-09 stredni PID | Jednicky 1 - 4: Integralni hodnota PID regulace niZ&i nez vychozi
upravené Nastaveni Jednicky 6 - 9: Integraini hodnota PID regulace vy$si nez vychozi
#56 nastaveni Typickeé testovaci hodnoty proti trhavému chodu: CV #56
G oR oo 10.20. 30 40,50, 6070
POZOR: Hodnoty 10, 20, 30, 40, 50, 60, 70, 80 a 90
do CV #147 - #149 NEPOVOLENY!
Absolutni napéti v desetinach voltu pfivadéné na motor pfi plnych otackach
(maximalni nastaveni plynu). Vhodny (a dobfe funguijici) rozsah je 10 az 24 V
(th ‘]00—240) a niz8i nez oekavané napéti na koleji.
PRIKLAD: Systém jiného vyrobce je nastaven na 22 V pfi volnobé&hu, ale pfi
zatiZeni klesa na 16 V: Vhodnym nastavenim by bylo CV #57 = 140-150.
o CV #57 =_0: automaticky se pfizplsobi napéti na koleji (relativni reference);
#57 Referenéni nap&ti 4 0 vhodné pouze pfi stabilizovaném napéti na koleji. Poznamka: CV #57
P 100-255 nefunguje s dekodéry s vystupem pro motor 5 V, napf. MN250
Intenzita regulace protismérné EMF pfi nejnizsim kroku rychlosti. PRIKLADY:
Intenzita BEMF SW CV #58 = 0: Zadna zpétna EMF (jako u neregulovanych dekodérti), CV
#58 = 150: stfedni kompenzace,
#58 verze 6.00 a 0-255 256 CV #58 = 255: maximalni kompenzace.
vyssi
Ovladani rychlosti signalem ZIMO (HLU) pomoci modulu useku koleji ZIMO MX9 nebo
budouciho modulu
. N nebo
Rizenf signdlem pfi pouziti metody zastaveni ,asymetrickym signalem DCC" (Lenz ABC):
#59 (HLU, ABC) 0-255 5 Cas v desetinach sekundy, neZ lokomotiva zaéne zrychlovat
zpozdéni po pfijeti prikazu k omezeni rychlosti fizeného signalem.
Stmivani funkénich .
vystupti = Snizeni napéti funk&nich vystupt pomoci PWM (pulzni $itkova modulace),
snizenin a p &ti funkénich napfiklad za U¢elem snizeni jasu svétla.
vystupli pomoci PWM BRIKLADY: ) .
Obecné se to tyka véech CV #60 =0 nebo 255: plné napéti CV #60
#60 funkénich vystupd. 0-255 0 = 170: 2/3 piného napéti
CV #60 = 204: 80 procent plného napéti
#61 Rozsifené mapovani 0,97 0 =97: mapovani NMRA ,bez posunu doleva“
rzdové svétio s rzdové svétlo (ko XX V : Doba sviceni v desetinach sekun
brzdové svétl Brzdové svétlo (kéd 001110. CV #125ff): Dob: iceni v d inach sekundy
#62 dozvukem 0-255 0 (tj. rozsah 0 az 25 s) pfi zastaveni
Desitkova &islice: Zména doby cyklu pro rizné efekty (0-9, vychozi hodnota
i stelny nebo zesileni pfi mékkém startu na —09 s,
Upravy svételngch 5) neb: ileni pfi mékkém startu na 001101 (0-09
#63 efektd 0-99 51 Jednicka: ProdlouzZeni doby vypnuti
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cv Hodnota | Rozsah | Vychozi | Popis
0 stieni Bit 7 - 4: definice klavesy pro osvétleni pfikopu (funkéni klavesa+1)*16,
rava osvétleni - 0=l B - -
64 e 0-255 0 tedy: 0=F2, 1=F0, 2=F1,.. 15=F14
p B Bit 3 — 0: Uprava doby zhasnuti osvétleni pfikopu [s]
SwW Pokud existuji podverze k verzi SW v CV #7, jsou vyéteny v CV #65.
Cislo podverze Viz také Celé ¢islo verze SW se tedy sklada z CV #7 a #65 (tj. 28.15).
#65 CV #7 pro &islo verze Pouze pro &teni -
Trimovani smérové Nasobeni kroku rychlosti hodnotou ,n/128" (n je hodnota nastaveni v tomto
#66 rychlosti g_g; g CV): #66: pro jizdu vpfed; #95: pro jizdu vzad
Volna (28bodova) vnitfni kroky rychlosti (kazdy 1-255) pro
_ tabulka rychlosti, kazdy z 28 vnéjsich kroku.
#67
#94 pokud CV #29, 0-255 *) *) Vychozi 28bodova kfivka je rovnéz ohnuta, coz zduraziuje nizsi rozsah
bit4 =1 otacek.
. e Nasobeni kroku rychlosti hodnotou ,n/128" (n je hodnota nastaveni v tomto
#95 Smeérové pyyacent 0-127 0 CV): #66: pro jizdu vpied; #95: pro jizdu vzad
rychlosti 0-127 0
Prepinani mezi L . - Y . B .
individudini a Pomoci této klavesy muzete prepinat mezi hlavni adresou dekodéru (na CV
#97 soupravovou adresou 0-28 0 #1 nebo CV #17, #18) a adresou soupravy (pouze na hlavni adrese)
pomoci funkéni klavesy
. Bit 0 = deaktivuje Km/h Bit 1 =
Deaktivace deaktivuje O/W
#99 ﬁ:')e;““ Railcon Bit 2 = deaktivuje teplotu
Bit 3 = deaktivuje napéti na kolejnici
CV #100 poskytuje pfi teni pfes PoM (=Prog On the Main, =OP Prog
Mode) napéti asymetrie naméfené V DANEM OKAMZIKU v
desetinach voltu. Pro naétené hodnoty CV #100 plati nasledujici [...] 2
=0,2 V Asymetrie pravé stopy vy$si napéti
1=0,1V Asymetrie pravé drahy, vy$si napéti 0 = dokonale
. N symetricky signal
Asymetrie proudu Napéti 255 = 0,1V asymetrie, vy$$i napéti na levé koleji 254 = 0,2 V
od verze SW 4.227 asymetrie, vy$si napéti na levé koleji [...]
#100 0-255 Vysledek je zaokrouhlen na desetiny voltu, proto mize posledni bit
trochu ,blikat* (napf. pfi naméfené asymetrii napéti na kolejnici napf.
1,44 V vraci CV nékdy hodnotu 14 a jindy 15 jako hodnotu CV).
L CV #101 Ize pouzit k definovani korek&niho faktoru v jednom ze dvou
Korekéni faktor pro CV sméri (nutné pouze u modell s 6pdlovym rozhranim NEM 651, kde
#101 0-255 0 spotfebice zatéZuji jednu ze dvou kolejnic).
od verze SW 5.15
=0 CV#980 az CV#1019 skriptové CV
#102 ,SUSI" Slave 3 =1 CV SUSI Slave 3
#105 .. . - A S P o
#106 UzZivatelska data 0-255 0 K dispozici pro volné pouZiti jako ulozny prostor (bez uinku!)
Vypnout svétla (tj. Hodnota tohoto CV se vypogita nasledovné: Cislo funk&niho
predni svétiomety A — vystupu (FO1... FOB) x 32
podle CV #107 — vystup + &islo funkéniho tlacitka (F1, F2, ...F28)
definovany funkéni
wystup) v ... hodnota CV &. 107.
#107 kabiny fidie 1 (vpredu) 0-220 0 Funkéni klavesa: Klavesa (F1-F28), pomoci které
V3echna svétla na boku kabiny jsou vypnuta,
tj. vystup ,predni svétlo® A
vystupy funkci: napf. zadni svétla na této strané.

cv Oznaceni Rozsah | Vychozi | Popis
u kabiny
#108 "d'ce(z - 0-255 0 Stejné jako CV #107, ale pro druhou stranu lokomotivy.
zadni
Pokud je CV #109, bit 7=1 a CV #110, bit 7=1, automaticky se aktivuje potlaceni
svétla na strané kabiny strojvedouciho v soupravovém provozu.
e i Vystup Fu se vypina pomoci CV #107.
Automatické jednostranné Bity 0-2: 3. vystup Fu se vypne spole&né s CV 107 (FA1 — FA7)
- potlaceni svétla Prid. Bity 3-5: 4. vystup Fu se vypne spole&né s CV 107 (FA1 — FA7)
vystup Fu na strané 1
Pokud je CV #109, bit 7=1 a CV #110, bit 7=1, aktivuje se automaticky potlaceni
svétla na strané kabiny strojvedouciho v soujezdovém provozu.
Automatické F!.mk(:ni vystyp se vypina pomoci Cy {#108,
jednostranné potlageni Bit7 =0.1: Bity 0-2: 3. vystup Fu se vypne spole¢né s CV 107 (FA1 - FA7)
e svétla Bit7 = 0'1; Bity 3-5: 4. vystup Fu se vypne spole¢né s CV 107 (FA1 - FA7)
Pidat vystup Fu na 1—6
strané 2
Doba nouzového Tato hodnota CV plati pro nouzové zastaveni namisto CV #4,
#11 zpozdéni 0-255 0 tj. pro nouzové zastaveni jednotlivého a kolektivniho zastaveni.
e LT IS Bit 2 = 0: Rozpoznavani &isla lokomotivy ZIMO VYPNUTO
#12 bity ZIMO od verze 0-255 0000100 ~0: Rozpaznavan! ¢'s 4
softwaru 5.00 - 1: Rozpoznavani ¢&isla lokomotivy ZIMO zapnuto
Zadejte vystupy funkci, které nemaji byt stmivany podle CV #60. Tyto vystupy
budou pfijimat pIné napéti z pinu, ke kterému jsou pfipojeny. To znamena
bud pIné napéti koleje, nebo nizké napéti z nizkonapétového pinu.
Bit 0 — pfedni svétla Bit 1 —
Dim Maska 1 zadni svétla
5 Bit 2 — funkéni vystup FO1, bit 3 — FO2, bit 4 —
Vylougi specifické funkéni funkéni vystup FO3, bit 5 — FO4, bit 6 — funkéni
vystupy ze stmivani podle vystup FOS5, bit 7 — FO8,
V . 6 Prislusny bit = 0: Vystup bude, pokud je zapnuty, stmivat napétim podle
Bity CV #60.
#114 Viz také 0-7 0 Pislusny bit = 1: Vystup nebude, pokud je zapnuty, stmivan,
Doplnéni k tj. pfi zapnuti bude napajen pinym napétim. PRIKLAD:
CV #152 CV #114 = 60: FO1, FO2, FO3, FO4 nebudou ztlumena; tj. jas se snizi pouze u
prednich svétiometd.
Funkce odpojovace je aktivni pouze v pfipadé, Ze je v jednom z CV #125 —
#132, #159, #160 vybran ,odpojovac” (hodnota 48): Desitkova Eislice (0 — 9):
Cas v sekundach podle nasledujici tabulky, po ktery odpojovaé pfijima plné
napéti (doba zapnuti): Hodnota: 0 12 3 4 5 6
7
Ovladani odpojovace st 00,10,20,408 12 3 4 5
Cas aktivace Jedni&ka (0 az 9): udrzovaci vykon v procentech napéti na kolejnici, 0 %
nebo — 90 %. Pouziva se po uplynuti doby zapnuti (nutné pro spojku ROCO,
pro spojku KROIS neni nutné).
CV#115 nebo ¢&islice jednotek jako ,druha hodnota stmivani* (nastavenim ¢islice
#115 Ize pouzit jako alternativu 0 desitek na ,0“) od 0 % do 90 % (podle &islice jednotek). Plati, pokud je v
,druhou hodnotou Cvs #127 - #132, #159, #160.
stmivani*.
§tovkové ¢Cislice 0=0,3s 1= 2,55 2=1,0s
Cekaci doba mezi stisknutim a rozjezdem.
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cv Oznaceni Rozsah | Vychozi | Popis
Desitkova &islice (0-9): Doba, po kterou se méa lokomotiva vzdalit
(odpojit) od vlaku; kédovani jako v CV &. 115.
Jednicka (1 —9) x 4 = interni rychlostni stupefi pouZity pro odpojeni (zrychlenil
podle CV #3)
Jednicka = 0: Stani Stotina
Automatické odpojeni 0: Bez odlehceni.
pFi odpojovani 1: Odlehéeni spfahla: lokomotiva se pohybuje smérem k vlaku, aby
= uvolnila napéti sprahla, pfed odpojenim a vyfazenim z viaku.
+Automatické odpojeni* 0,1-99, PRIKLAD:
#116 0 CV #115 = 60 (odjezd po odpojeni po 2 sekundach) a
0,1-199 CV #116 = 155 (aktivni tlageni k odpojeni, stupef rychlosti 20,
1s)
Pracovni cyklus funkce blikani:
Funkce blikage Vystupy Desitkova Cislice: Vypnuto / Jednotkova ¢islice: Zapnuto
jsou pfifazeny v CV #118. (0=100ms, 1=200ms... 9= 1s)Pfiklad:
#117 Maska blikani 0—99 0 CV #117 = 55: Blika rovnomérné v intervalu 1 sekundy.
tj. stejné Casy zapnuti a vypnuti
Vybrané vystupy funkci budou pfi zapnuti blikat. Bit 0 — predni
svétla
Bit 1 — zadni svétla
Bit 2 — pro funkéni vystup FO1, Bit 3 —...FO2 Bit4 — ... FO3,
Bit 5 — pro funkéni vystup FO4. Pfislugny bit = 0: Zadné
Blikajici maska blikani
= Prisludny bit = 1: Vystup blika, kdyZ je zapnuty. Bit 6 = 1: FO2 blika v
Ptifazeni vystupt opaéném pofadi
funkce k blikacimu Bity Bit 7 = 1: FO4 bliké obracené
#118 rytmu 07 0 (pro stfidavé blikani, tj. wig-wag) PRIKLAD
cV #117 CV #118 = 12: Funkéni vystupy FO1 a FO2 jsou pfifazeny pro blikajici
svétla.
CV #118 = 168: Vystupy FO2 a FO4 budou blikat
stfidavé, pokud jsou oba zapnuté
Pii stisknuti tlacitka F6 se vybrané vystupy ztlumi podle hodnoty ztlumeni v
CV #60.
Typické pouziti: potkavaci/dalkova svétla Bit 0 —
predni svétlomety
Bit 1 — zadni svétla
Bit 2 — funkéni vystup FO1, bit 3 —
funkéni vystup FO2, bit 4 —
funkéni vystup FO3, bit 5 —
Maska potkavacich svétel funkéni vystup FO4, bit 6 —
_ proF6= funkéni vystup FO5.
Prifazeni funkénich Bity Piislusny bit = 0: Vystup nebude stmivat,
#119 vystupu jako 07 0 pfisludny bit = 1: vystup bude stmivan pomoci F6 na hodnotu
(napiklad) definovanou v CV #60.
potkavaci/dalkova Bit 7 = 0: ,normalni* G&inek F6.
svetla 1: Invertovany efekt F6.
PRIKLAD:
CV #119 = 131: Svétlomety se budou prepinat mezi dalkovymi a
potkavacimi svétly pomoci F6 (F6 = 1).
#120 | Maska potkavacich svtel Bity 07 Stejné jako CV &. 119, avsak s klavesou F7 pro potkavaci svétla.
pro F7

PATH L

cv Nominaini hodnota | Rozsah | Vychozi | Popis
Zvy$eni nebo sniZeni rychlosti na dalsi interni krok nastane pouze v
pfipadé, Ze je predchozi krok téméf dosaZzen. Tolerance pro dosaZeni
Adaptivni zrychleni a pfedchoziho kroku muZe byt definovana touto proménnou (¢im mensi je tato
zpomaleni hybnosti hodnota, tim plynulejsi je zrychleni/zpomaleni).
Verze SW 6.00 a vyssi Hodnota 0 = Zadné adaptivni zrychleni ani zpomaleni.
#123 0—99 0 Desitkova ¢islice: 0 - 9 pro zrychleni (1 = silny dcinek)
Jednotkova &islice: 0 - 9 pro zpomaleni
= 11: nejsilngji Ucinek;
Vybér prepinaciho tla¢itka pro aktivaci HALF SPEED: Bit 4 = 1 (a bit 3 = 0):
F3 jako tlacitko poloviéni rychlosti
POZOR: Bit 3 = 1 (a bit 4 = 0): F7 jako klavesa polovi¢ni rychlosti
Bty 3?1% " olb Vybér Klavesy pro deaktivaci ACCEL-ERATION TIMES:
. k"’.’klt 4, 6 (4. volba Bit 2 = 0 (a bit 6 = 0): Klavesa MN jako deaktivace akcelerace
unkel a"lef pro prepinani) Bit 2 = 1 (a bit 6 = 0): F4 jako deaktivace zrychleni Bit 6 = 1 (bit 2
J,Soudg a‘neC;:/o;ﬁ:; irelevantni): F3 jako deaktivace zrychleni
pripa 212556 Z0 : Typ (rozsah pusobeni) klavesy (MN, F3 nebo F4) pro deaktivaci ¢asu
o zrychleni:
(T,gtF umoznuji fmzs",eny Bity 1,0 = 00: zadny vliv na &asy zrychleni
Vyber a jsou preterovany =10: zkracuje dobu zrychleni/zpomaleni na % hodnot podle
pro nové projekty). CV#3 #4
F’Emkce 0dp_o<30vacmo = 11: zcela deaktivuje dobu zrychleni/zpomaleni.
kli¢e: Poloviéni rychlost, PRIKLADY:
deoak1t|vt§cte zrdychll(et_nl Bity Bity 0— 0 F3 jako klavesa pro poloviéni rychlost, pokud CV
#124 » 1 (. typ deaktivace , #124 = 16, F3 jako klavesa pro poloviéni rychlost
zrychleni) jsou vzdy A
platng,va;fslss;;(:lsescne s F4 pro uplné deaktivovani doby zrychleni/zpomaleni, pokud bity 0, 1, 2, 4 =
’ Bit7 0 1, tedy CV #124 = 23
. B ) F3 jako klavesa pro polovi¢ni rychlost a pro deaktivaci zrychleni
Bit 7: Prepnuti pokud bity 0, 1,4, 6 = 1, tj. CV #124 = 83
SUSI — vystupy na
logické drovni
Pozor, stara metoda. Nyni pouZijte CV #201 nebo CV #202
Bity 1, 0 = 00: obousmérné (aktivni v obou smérech)
Efekty = 91 : ?ktivni pouzevvpll"ed .
Americké = 10: aktivni pouze v opaéném sméru )
svételné efekty a dalsi PO;OR v pnpadg CV #125 a #126: zméte CV #33, #34 , pokud je
efekty, spojky, smér nespravny! )
generatory koufe atd. Bity 7,6, 5, 4, 3, 2 = kéd efektu ) N
na FO ,Ptedni PR_IKLADY (Efekt — hodnota naprogramovana do CV ¢. 125) Mars
svétlo, light, pouze vpred - 00000101 = 5
Nastaveni a Gpravy Gyralite, !\ezévislé na sméru - 00011100 = ,28" Ditch typ 1 vle\:o,
#25 efekti pomoci CV &. 62, 0 pouze vpfed poo100101LS537,
63,64 Odpojovae -00110000 = ,48
aCV#115, #116 Plynuly start vystupu - 00110100 = 52"
(pro spojku). Automatické brzdové svétlo -00111000 = 56
Automatické vypnuti osvétleni kabiny - 00111100 = ,60" Kour
v zavislosti na rychlosti/zatizeni -01001000 =, 72" Kouf
zavisly na rychlosti/zatizeni - 01010000 = 80
Uginky Podrobnosti viz CV #125
na vystup funkce zadniho 0
#126 b s #125 Predni svétio
#126 Zadni svétlo 000 0O0000->
Viiv na FO1, FO2, Podrobnosti viz CV #125
#127 - FO3, FO4, 0 #127-> FO1 #128-> FO2
#132 FO5, FO6 #129> FO3 #130> FO4
#131> FO5 #132> FO6
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cv Oznadeni Rozsah | Vychozi | Popis
=0 (vychozi): FO4 se pouziva jako vystup normalini funkce
, takzZe je ovladatelny funkéni kldvesou namisto snimace vacky.
Pouziti FO4 jako = 1: FO4 pro ventildtor koufe, ktery je obvykle ovladan skute¢nym nebo
vystupu snimace polohy Lvirtudlnim“ vackovym snimacem. Viz také CV #267, #268!
pro modul POZNAMKA: Provoz ventilatoru je také uréen zvukovym projektem.
dle vaseho POZNAMKA: Dekodéry velkych modelti maji specialni vystupy a dalsi
vybéru nebo moznosti konfigurace pro ventilatory koure!
FO4 jako vystup pro Bit 4 — invertuje polaritu reedového vstupu 1 Bit 3 —
#133 parni ventilator Bit0 0 invertuje polaritu reedového vstupu 2 Bit 2 — invertuje
generatoru koufe parnich polaritu reedového vstupu 3 Bit 5 — invertuje polaritu
lokomotiv reedového vstupu 4
Bit 6 — (pouze typy MS440) Pin IN4 se stava vystupem FA9
Konfigurace jazycki
Asymetricka brzda 1-14 . . .
#134 BC) 6 prahova hodnota (desitky, jednotky).
Jemné nastaveni zpétné § Korekéni faktor zpétné vazby rychlosti RailCom.
vazby rychlosti RailCom
#136 Zobrazov 128
aci faktor
Definice charakteristiky Toto plati, pokud je v nékterém z CV ¢&. 127-132 nastavena jedna z
generatoru koure, funkénich efektt ,generovani koufe (tj. ,72“ nebo ,80“): Hodnoty v CV €.
pfipojeného k FO1 — 6. 137-139 definuji charakteristiku funkénich vystupt (FO1-FO8; dale jen
FOX).
PWM pfi stani PWM pfi ; o
Konstantnich otackach CV #137: PWM vystupu FOx pfi klidu
#137 " o 0-255 0 CV #138: PWM FOx pfi konstantnich otackach CV
#138 PWM pfi zrychlovani 0—-255 0 X ” .
#139: PWM FOXx pii zrychlovani
#139 0-255 0
Aktivace brzdéni fizeného vzdalenosti (konstantni brzdna vzdalenost) podle
definice v CV €. 141 namisto brzdéni fizeného ¢asem podle definice v CV
¢. 4, pro
=1 automatické zastaveni pomoci ZIMO HLU (,ovlivnéni rychlosti fizené
Zastaveni s fizenou signalem*) nebo ABC (zastaveni signalem pomoci ,asymetrického
vzdalenosti — signalu DCC*).
Konstantni brzdna = 2 rucni zastaveni pomoci regulatoru rychlosti.
vzdalenost 0, = 3 automatické a ruéni zastaveni.
#140 Vybér bgdné situgot'e a 1,2,3,11, 0 Ve vyse uvedenych pfipadech (= 1, 2, 3) je brzdéni z dil&ich rychlosti
brzdného chovani 12,13 zpozdéno, aby vlak ,nedoléhal” zbyteéné dlouho (toto je doporucena volba).
Na druhou stranu
=11, 12, 13 jako vyse, ale brzdéni je vzdy zahajeno, jakmile viak
vjede do brzdné useku.
e Hodnota v tomto CV definuje ,konstantni brzdnou drahu“. Hodnotu vhodnou
Zastaveni fizené pro dané brzdné drahy je tfeba uréit metodou pokusti a omyli; jako voditko
vzdalenosti — mGze poslouzit: CV #141 = 255 znamena piblizné 500 m u prototypu (tj. 6 m v
#141 Konstantni brzdna draha 0-255 20 méfitku HO), CV #141 = 50 je pfiblizn& 100 m (tj. 1,2 m v mé&fitku HO).
Brzdna dréha viz také: CV #831 - #833
Zastaveni s regulaci
vzdalenosti —
Konstantni brzdna = . o] 4 5 ]
#143 vzdalenost 0-255 0 Vzhle'dve'm kvtomuv, %e !—!LU je odolnejsl_ vur;l chyt?am nez ABC, neni obvykle
Kompenzace pro HLU nutné zadné zpozdéni detekce; proto je vychozi hodnota 0.
metoda

cv Nominélni hodnota Rozsah | Vychozi | Popis
Bit 4 = 1: aktivuje potvrzovaci zvukovy signal, pokud je naprogramovan Od
#144 Potvrzovaci zvuk verze v5.7.0 dekodér MN: namisto zvukového signalu blikaji pfedni a zadni
svétla.
=0: zadny ucinek
=1 az 255: v piipadé, Ze byl smér jizdy zménén predem, motor se otaci pfi
minimalnich otackach po definovanou dobu (podle CV #2) a zacne
zrychlovat az po uplynuti této doby.
Délku téchto ,volnobéznych otacek" Ize pouze odhadovat; typické hodnoty:
Kompenzace ville = 100: motor se oto¢i pfiblizné o 1 otacku nebo maximalné 1 sekundu
ozubeného prevodu pfi pfi minimalnich otackach.
zménach sméru za = 50: asi %2 otacky nebo max. ¥ sekundy.
#146 Géelem zabranéni razam 0-255 0 = 200: asi 2 otacky nebo max. 2 sekundy.
pfi rozjezdu. Dulezité: Minimalni rychlost v CV €. 2 musi byt spravné nastavena, aby
Verze SW 6.00 a vyssi
Jemné nastaveni Integralni hodnota PID regulace motoru, doporu¢ena pro ,moderni*
PID parametri POZNAMKA: pohonnou jednotku: CV #147 = 65 Diferencialni hodnota PID regulace
#147 se nastavuji automaticky 0-255 100 motoru, doporu¢ena pro ,moderni“ pohonnou jednotku: CV #148 = 45
#148 pomoci CV #56! 0-255 100 Proporcionalni hodnota PID regulace motoru, doporu¢ena pro ,moderni*
#149 pohonnou jednotku: CV #149 = 65
0-255 100
Desitkova islice sniZuje kompenzaci motoru na 10 % — 90 % podle hodnoty
v CV #58.
Omezeni fizeni motoru pfi = o brzda ne aktivni
soupravovém provozu = 1-9: V pfipadé ,nulového napajeni motoru“ (PWM motoru = 0) neni jesté
dosazeno pozadované rychlosti (rychlost je stale prili§ vysoka), motorova
brzda se pomalu aktivuje (rozlozeno na 1, 2, ... 8 sekund, dokud neni
nebo dosazeno plného Uginku zkratem motoru pres vykonovy zesilovag). Cim
vy$si je hodnota, tim silngji je brzda aplikovana.
#151 brzdéni 0-99 0 = desitkova Ccislice (1-9): SniZeni regulace motoru, pokud je aktivni
klavesa con-sist. Hodnoty 1-9 v desitkovych &islicich v
CV &. 151: snizit regulaci na 10 % — 90 % hodnoty nastavené v
motorem CV #58.
(pokud adresa NENIi v
sestavé)
od verze SW 6.0
... DopInéni k CV ¢. 114.
Bit 0 — funkéni vystup FO7, bit 1 —
funkéni vystup FOS8, bit 2 — funkeni
Dim Mask 2 Vylouci vystup FO9, bit 3 — funkéni vystup
specifické Bity FO10, bit 4 — funkéni vystup FO11, bit 5
vystupy funkci ze stmivani 0-5 — funkéni vystup FO12. Bit 6 =0:
Doplnéni k 0 Lnormalni*
CV#114 =1: Smérové bity na FO3, FO4, {j.
#152 aFO03, abit6, FO3 je zapnuty pfi jizdé vzad, FO4 je zapnuty pfi jizdé
FO4 jako ’ vpied. (pro Mérklinovy vyhybkovy typ C)
vystupy sméru bit7 Bit 7 = 1: bit sméru pro FO9 pfi jizdé vpred
0
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cv Oznadeni | Rozsah | Vychozi | Popis cv Nézev | Rozsah | Vychozi Popis
0: Funkce se nepouziva na % hodnot podle CV #3, #4.
1 - 255: Cas v desetinach sekundy, po kterém dekodér zahaji brzdny proces, = 11: zcela deaktivuje dobu zrychleni/zpomaleni.
pokud jiz neni pfijem DCC pfes jeho dva kolejové kontakty. Obvykle se nastavi CV #124 = 3, aby se dosahlo UpIné deaktivace
Béhem brzdného procesu jsou zohlednény viechny brzdné CV (napf. CV (pokud nejsou nastaveny i jiné bity v CV #124).
#4). Bé&zné hodnoty CV pro CV #153 jsou bud 0, nebo 10-20 (pro 1,0 az
2,0 sekundy).
Casovy limit pro " Y Funkce MAN (nebo tlaitko MAN na ovladagich ZIMO) byla ptvodné
#153 pokracovani v jizdé 0-255 100 Vyber funkéni klavesy pro navrzena vyhradné pro aplikace ZIMO, aby bylo mozné zrusit ptikazy k
bez Zelezni¢niho funkei MAN zastaveni a omezeni rychlosti vydané systémem ,ovliviiovani rychlosti
signalu Fizeného signalem* (HLU).
Pouze pro ovladace jinych 0 Tato funkce byla v pozdéjsich verzich softwaru rozsifena o ,asymetrické
vyrobcli nez ZIMO, které M zastavky DCC signalem* (Lenz ABC).
#157 nemaji vyhrazenou klavesu 1-28, 0 Pokud se dekodéry ZIMO pouZivaji se systémy jinych vyrobcl, které tuto
MN. 2 klavesu nemaji (zfidka s HLU, obvykle s ABC), Ize nyni pomoci CV #157
pfiradit funkéni klavesu pro zruseni signalem fizeného omezeni rychlosti
nebo pfikazu k zastaveni.
Bit 1 = 1: DIESEL, ELECTRO OkamZité odjedte, i kdyz jesté neskondilo
prehravani zvuku volnobéhu.
Bit 2 = 1: DIESEL, ELECTRO Po kratkych zastavenich pockejte na zvuk Bit 1 = 1: Diesel mechanicky: Otacky se pfi brzdéni nezvysuji
volnobéhu, nez rozjedete. (viz CV #364).
Ruzné specialni bity Bity Bit 4 = 1: Z1 nahodny zvuk po zastaveni (napf. vzduchové Cerpadio). Bit 2 = 0: Zp&tna vazba rychlosti RailCom (km/h) ve
Dulezité: Intervaly Z1 min/max musi byt identické; hodnota urcéuje starém" formatu (pro MX31ZL, RailCom ID 3)
#154 16 frekvenci (provozni doba se s¢ita): 2/2 = po kazdém zastaveni, 40/40 = =_1: Zpétna vazba rychlosti RailCom (km/h)
1+2 pouze po 40 s provozni doby. Bit 7 = 1: Zpozdéni startu, dokud neskon¢i Normalni zpétna vazba (RailCom ID 7)
Verze SW 6.00 a vyssi prehravani startovaciho hvizdu. Bit 3 = 1: (DIESEL) Vzorek pro zastaveni se pfi
predéasném" rozjezdu vytraci.
Ruzné specialni bity Bity 1, Bit4 = 1: ED_IESEL) Fr__ekvence pisl_(én!' s% pfi vysoké rychlosti
5,6, _ zvySuje pomaleji (une'p_roporclonalne)_ ! . .
#158 (pouze Diesel & Elec-tro) _ Bit 5 = 1: (DIESEL) Brzdéni (i o jeden stuperi rychlosti) zplsobi, ze
zvuky motoru a turba
o jeden stuperi.
V néavaznosti na nastaveni CV ¢. 124, pokud tamni volba (poloviéni rychlost Bit 6 = 1: (ELEKTRICKY) Zvuk tyristora miZe byt pfi brzdéni hlasitéjsi.
na F3 nebo F7) nestaéi, protoZe je Zadouci jina klavesa: Bit 7 = 1: (ELEKTRICKY) Rozvadé¢ jiskii na FO7.
CV #155: Urgeni funkéni klavesy, pomoci které Ize zapnout poloviéni
rychlost (= nejvy$si rychlostni stuperi vede k poloviéni rychlosti).
0, Pokud je CV #155 > 0 (tj. je nastavena klavesa), je pfipadné pfifazeni v CV
1-—-28, #124 neucinné.
pro nové projekty je , Pokud CV #155 =
vhodnéjsi pouzit 30 =0: CV & 155 neni aktivni, takZe plati CV &. 124.
alternativu k CV ¢&. 124: = 1-28: Funkéni klavesy F1-F28
abity 7, 29: Funkéni klavesa FO
#155 pibsyfunkeniiddvesy 6.5 0 S0 Keca AN - ' Gl Ucinky na 0 podobné jako CV & 125 #1595 FOT #160> FO8
pro polovi&ni pro Bity 7, 6, 5: Uprava ,polovi¢ni“ rychlosti. #160 FO7,FO8
rychlosti nastaveni =000: Rychlost podle kroku rychlosti, vynasobena 0,625
poloviéni 001 ... 100: ... rychlostni stupe, vynasobeny 0,125 ... 0,5 Bit 0 = 0: Protokol serva s kladnymi impulzy.
rychlosti. =100 ... 111: ... rychlostni stupefi, vynasobeny 0,5 ... 0,875 = 1: Protokol serva s negativnimi impulzy.
Vystupy serva: Ridici vodi& aktivni pouze béhem pohybu
Protokol : ... vzdy aktivni (¢erpa proud,
0-3 ob&as dochazi k cukani, ale dr2i polohu i pfi
a alternativni POZNAMKA: mechanickém zatizeni);
pouziti Pro sadu Bit 2 = 0: Pro provoz se dvéma klavesami (dle CV &. 181, ...) s polohou
#161 servo vystupy: 3 a Smart Servo 0 uprostfed, pokud neni aktivovana zadna z obou klaves.
4 RC-1 = 1: Pro provoz se dvéma klavesami (podle
Tento CV prepide nastaveni kiaves F v CV #124 (bit 2&6), pokud neni jako piny SUSI cv#61 = ?V e L SN AR LGN
i o i S . o unkéni klavesy aktivni.
uspokojivé. Nastaveny rozsah (bit 0&1) chovani zrychleni se neméni. 2!
Pokud je CV #156 > 0 (tj. klavesa je nastavena), jakékoli pfifazeni v CV #124
je nedcinné.
Pokud je CV #156 =
pro nové projekty je 0, =0 znamena, Ze CV €. 156 neni aktivni, takZe plati CV &. 124.
vhodnéjsi zvolit —28, =1-28: Funkéni klavesy F1-F28 inuj
alternativu k CV &. 124: 1 2928 29: Funkéni Klavesa IglO 49 Deflnu‘J‘e Ievoankoncvovou polohu serva. o ) L
. B 4 =1 ms .Vlevo" se mizZe stat pravou koncovou polohou v zavislosti na pouZitych
30 =30: Kiavesa MAN #162 SO 0-255 i ;
. ’ e {1 (T ey P oloha Servoim hodnotéch.
Vybér Bit 7 = 1: Potlageni pfepinani svétla pfi zmé&né sméru jizdy. p puls
#156 funké&ni klavesy pro 0 Nastaveni CV #124 tykajici se typu deaktivace nebo sniZeni stale plati, tedy:
deaktivaci momen-tum 129156, CV#124,bit1,0=
= 00: zadny vliv na Casy zrychleni -
11?—)78 = 10: zkracuje dobu zrychleni/zpomaleni #163 Servo 1— 0-255 205 Definuje levou koncovou polohu serva.
Prava
koncova
poloha
Servo 1 Definuje stfedovou polohu, pokud se pouzivaji tfi polohy.
#164 Stredova poloha 0-255 127
Rychlost 30 Rychlost otaceni; ¢as mezi definovanymi koncovymi polohami v
#165 otaceni serva 1 0-255 =3s desetinach sekundy (celkovy rozsah 25 s, vychozi hodnota 3 s).
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#166
#169 Stejné jako vySe uvedené
#170 pfifazeni vstupl pro
- ostatni funkce:
#173 servo2
#174 servo3
_ servo4
#1717
Plati pro kazdé servo, které je ,Panto...“ pod CV #181 — #184 (pfifazeni
funkci) = 94 — 97),
Po dosaZeni koneéné polohy (tj. po ,zvednuti pantografu“) by se mél
pantograf jesté nékolikrat mirné pohybovat nahoru a dol. Parametr CV
#178 uréuje amplitudu tohoto kmitani (pfesné&;ji fe€eno prvniho z nich)
= 0: zadna oscilace
= 22: rozumné vychozi nastaveni, odtud se odvijejte Amplituda =
Panto Reverb jednotky *0,04
#78 0-255 0 Desitkova Gislice nastavuje tlumici faktor. O predstavuje zvlastni pfipad, kdy
kmitani nikdy nepfestane. Plati nasledujici:
Tlumici faktor = desitky * 0,1
ZvySena 0 Vhodné pro nastaveni maximalni rychlosti v analogovém
#179 rychlost s 0-255 = rezimu. Funguje jak v fizeném
napétim CV-val 128 i nefizeném analogovém rezimu, od verze SW 5.15.
kolejnice
= 0: Servo neni v provozu
Servot 1: Ovladani jednim tiacitkem pomoci F1
Servo2 2: Ovladani jednim taitkem pomoci
Servo3 Klavesy F2 a tak dale...
Servo 4 Piitazeni = 28: Ovladani jednim tlagitkem pomoci Kiavesy F28
3 =90: Servo zavislé na sméru jizdy lokomotivy vpfed = servo
funkef vlevo; vzad = servo vpravo
= 91: Servo zavislé na sméru jizdy lokomotivy a na zastaveni
POZNAMKA: tj. servo vpravo pfi zastaveni a jizdé vpred, jinak servo vievo
Pokud si linka = 92: Servo zavislé na sméru jizdy lokomotivy a pfi zastaveni
servopfevodovky sdili tj. servo vpravo pfi zastaveni a jizdé vzad, jinak servo vievo
pripojeni s jinou funkci = 93: Servo zavislé na zastaveni nebo jizdé
(napf. SUSI nebo vstup) 1j. servo vpravo pii zastaveni, servo vlevo pfi jizdé; smér nema
pro volitelné pouziti, vliv.
hodnota >0 v CV #181, 0-28 = 94: odkazuje na funkci ,Panto1”, ktera je konfigurovana
#182, ... znamena v CV #186.
i::g; prepnuti na linku serva. 0 Panto2" nakonfigurované v CV #187
#183 U ,malych” dekodér 90-97 0 Panto3" nakonfigurované v CV #188
Mes (rozchod N ... HO) se go 0 : ...,Panto4" nakonfigurovano v CV ¢. 189
tyka ,oficialnich* pint 0 : Operace dvéma klavesami F1 + F2
SUSI, které se prepinaji 101-114 : Kombinace klaves F2 + F3 a tak
na servo pomoci CV
#181, #182 (SUSI jiz : Kombinace klaves F11 + F12
). u serv MS950, MS955 201-208 : Kombinace Kiaves F3 + F6
serva3 +4,uMS9907 + : Kombinace klaves F4 + F7
8 = 114: Operace se dvéma klavesami F5 + F8
(Rezim dvou klaves definovany v CV #161, bit 2)
=201 - 208: Udalosti 1 - 8 ze skript( nebo zvuku
Specialni pfifazeni pro = 1: Parni lokomotiva s jednim aktivnim servem; rychlost a smér
#185 parni lokomotivy 0 jizdy se nastavuji posuvnikem, stfedni poloha znamena
zastaveni.

cv Oznaceni Rozsah | Vychozi | Popis
= 2: Servo 1 proporcionalni na regulatoru otacek, servo 2
pro smér.
= 3: jako 2, av8ak: Servo sméru je automaticky v ,neutralu®, pokud je otacky 0
aF1=0N;
Pfi kroku otagek > 0:
Pokud je zapojeno servo sméru.
POZNAMKA k CV #185 = 2 nebo 3:
Servo 1 je nastavitelné pomoci CV #162, #163 (kone¢né polohy),
pomoci odpovidajicich hodnot je také mozné zménit smér.
Servo 2 je nastavitelné pomoci CV #166, #167.
Nezavislé na zvuku
: Zavislé na zvuku
N Bit 6 — 5 =_00: nezavislé na sméru,
zlgs "E:::g;“ =01: pouze pokud lokomotiva jede vpred
188 "Pant“ o =10: pouze pokud lokomotiva jede vzad
#189 "Panto4“ = 11: pouze pokud je klavesa F
" vypnuta Bit 4 - 0: k aktivaci
00001 = F1 00010 = F2 00011 = F3, ...
Doba rozjasnéni pro efekty 0-100 Rozsah 0-100 odpovida 0-1 s (10 ms/hodnota)
#190 88,89a 101-200 0 101- 200 ~100 s (1 shodnota)
920 201-255 201 -255 100  —320 s (4 s/hodnota)
Doba ztmavovani 0-100 Rozsah 0-100 odpovida 0-1 s (10 ms/hodnota)
#191 pro efekty 88, 89 a 101-200 0 101- -200 —100 s (1 s/hodnota)
90 201-255 201- -255 100- 320 s (4 s/hodnota)
L Kaod 011010xx v CV #125ff: Snizuje jas vystupu (svételné) funkce o
#192 Hodnota p;‘f’ei'{:“’an' 0-255 0 nastavenou hodnotu (v procentech). (napf. hodnota 127 = 50 %)
=_0: zadné dojizdéni na zakladé ABC
=1 - 254: Dojizdéni s mezizastavkami
L koncové smycky podle Useki ABC s nizkou rychlosti,
ABC,_ dOJ'Zde.m S casy 0, (zastévky deﬁlll'lo:ar?é useky ABC se zasta’vkan% Doba
#193 Zastovekly ?b!'acenych 1_é55 0 zastaveni (v s) v zastavkach
smygkach = 255: jako vySe, ale trvala zastavka v zastavkach (dokud
neni zastavka zruSena).
Pouze jako dojizdéni, pokud CV #193 = 1 - 255
=_0: Dojizdéni bez mezizastavek (viz vyse)
= 1-254: Dojizdéni s mezizastavkami
ABC — dojizdéni s dalimi 0, (koncové smycky podle usekt ABC s nizkou rychlosti,
#194 zastavkami 1-254, 0 zastévkyvdeﬂnované ’L]S?ky ABC se zastavkami) Doba
255 zastaveni (v s) v zastavkach
= 255: jako vySe, ale trvald zastavka v zastavkach (dokud
neni zastavka zruSena).
#195 - Uginky na jako CV #125 #195> FO9 #196> FO10
FAQ, FA10, 0
#199 FAT1, FA12, FA13 #1975 FO11  #198> FO12
#199> FO13
=11: Piny SUSI jako vystupy s logickymi Grovnémi (viz vyse)
= 22: Piny SUSI jako vstupy pro jazyckové spinace
= 33: Piny SUSI jako linky pro ovladani serv
= 44: SUSI ,Burst Mode" — vSechny pakety jsou opakovany do modulu v
Alternativa (jasnéjsi, 0.1 nepretrzitém prenosu kaZdych ~14 ms.
preferovana pro nové 2 33 44 = 55: Piny SUSI jako sbérnice 12C. (dosud neimplementovano)
#201 projekty) ,SUSI* us-age g 0 = 66: SUSI ,Compatibility Mode*
V tomto rezimu je do modulu odesilan paket kazdych ~10 ms. V8echny
pakety jsou opakovany v pevném vzoru. Tento reZim se nedoporucuje
kvtli pomalej$imu prenosovému cyklu.
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Pokud mé dekodér - o S -
(velkoplogny dekodér) 0,11, _Ste!ne jako vyse (’CV #201), ’ale_ pro druhé pripojeni SUSI; tam je v8ak CV #202
#02 dvé ,SUSI* pripojeni 22,33, 44, 0 jedinou moZnosti nastaveni, nikoli pouze alternativou).
" 55
=11: oba ,IN“ jako vystupy logické trovné (viz vyse)
= 22: oba vstupy ,IN“ jako logickeé (,reedové") vstupy
Pousiti vstup Jednick = 44: oba ,IN“ jako vstup pro detektor osy CV #203
#203, i ‘l”:“;' I vstupt . e_tk”'co Vf o jednotky: IN1, desitky: IN2
4204 a A IEANT sl V4 14 0 CV #204 jednotky: IN3, desitky: IN4
nebo a Pokud se pouziva detektor osy, ale neni nakonfigurovan ani CV #203, ani
#204, pak se jako vychozi bere IN3.
Verze a podverze Nacteni téchto CV poskytuje verzi a subverzi bootloaderu, ktery je aktualné v
#248 bootloaderu Pouze pro &eni _ dekodéru (bootloader = program pro na¢teni samotného softwaru).
#249 verze P!
ID dekodéru, ID dekodéru (sériové ¢islo) se zadava automaticky pfi vyrobé: Prvni bajt a
CV#250 a polovina druhého bajtu oznaduji typ dekodéru; zbytek obsahuje sériové
CV #251 (bity 7-4) ¢islo. ID dekodéru se pouziva predevSim pro automatické pfifazeni adresy,
= Typ dekodéru (viz kdyZ je lokomotiva umisténa na kolejnici v kolejisti, a také v kombinaci s
#250 kapitola 2 Technické udaje, kodem naéteni“ pro ,kodované*“ zvukové projekty (viz CV #260 — #263).
#251 schémata, provoz s mfx...) o
#252, CV #251 (bity 3 Pouze pro ¢teni -
#253 —0)aCV#252+
#253 = sériové ¢islo
#258 Prectéte si CV €.8 Zivotopis &. 8 si muzete predist zde (vyjimka 3-6)
iné iné obrazuje posledni zapsanou lokomotivu (CV256=X
#250 Precist sadu lokomotiv steiné stgine | Zobrazuje posiedni zapsanou vu ¢ )
#265 #265
I Nové zvukové dekodéry ZIMO Ize za maly pfiplatek objednat s
#260 ',,NBCISﬁ k pro predinstalovanym ,load kédem®, ktery uzivateli umozrfiuje instalovat
#261, ~kédovane" zvukové kédované* zvukové projekty z vybraného zvukového balicku. Load kéd si
’;2222 projekty - - muze uzivatel zakoupit a nainstalovat i pozd&ji: viz www.zimo.at.
Variabilni nizké napéti Variabilni nizké napéti (nastavitelné pomoci CV, pouze u velkych
#264 (velké modely a specialni 10-158 15 méfitek a nékterych specialnich dekodéru)
dekodéry) = 10-158: Nizké napéti v desetinach voltu (1-15,8 V)
=0, 100, 200: Vyhrazeno pro budouci pouZiti
1 1nebo 101 | = 1-32: Vybér zvuku parnich lokomotiv ze zvukové sbirky, napf. pro
2 Typ parni typy Iokomotiy ERO1,§R28, BR50 atd'. Budou prifazeny zvuky
L m lokomotivy jako chrochtani i dal$i zvuky (houkacka, kompresor,
65 Vybér typu 101 zvonek...).
lokomotivy b ‘1nebo 101 | = 101 - 132: Vybér typu dieselovych lokomotiv
Dieselova (pokud je v kolekci vice dieselovych zvuka).
= lokomotiva
Vychozi hodnota ,65" vede k (matematicky) nejvy$8i mozné hlasitosti
Celkova hlasitost 0—?55 6? prehravani bez zkresleni. U reproduktori LS8x12 pouze hodnoty do cca
#266 N =100 65! U vétsich reproduktort se doporucuje hodnota az 85.
0-400 % %
(multiplikator)
Frekvence QV #267 je aktivni pouze pokud CV #268 = 0:
chuffu podle Udery chuffu se Fidi ,virtudlnim snima¢em vacky“; v tomto pfipadé neni
wvirtuélniho potieba skutec¢ny snimac vacky.
#267 snimace polohy 0—255 63 Z&kladni konfigurace ,70" vede k asi 4 aZ 6 az 8 chuffum na otacku, v zavislosti

vackového hridele”

na zvolené sadé chuffu. Protoze to také do znaéné miry zavisi na pouzitém
motoru a pfevodovce,

cv Oznaceni | Rozsah | Vychozi | popjs
ve vétsiné pfipadi je nutné individuéini nastaveni, aby bylo dosaZeno
viz také CV presné frekvence chuffu; proto se pouZiva CV #267:
#354 Snizeni hodnoty vede k vy$Si frekvenci chuffu. Nastaveni by mélo byt
v této tabulce provedeno pfi nizké rychlosti (kolem rychlostniho stupné 10), ale ne pfi
(Frekvence nejniz$im rychlostnim stupni 1.
piskani pamiho Pomoci CV #393 bit 6 = 1 Ize interval chuffu CV #267 prodlouZit 4krat.
stroje
v 1. rychlostnim stupni)
=_0: Je aktivni ,virtudIni“ snima¢ vacky (nastavuje se pomoci
CV #267, viz vyse).
= 1: Skuteény snima¢ vacky (pfipojeny k ,In2" resp. ,In3" dekodéru) je
aktivni, kazdy zaporny impuls vyvola chuff
Prepnéte na =2, 3,4 ... 63 skutecny snimac vacky, nékolik spoustécu v poradi
skuteény snimac (2, 3, ..., 63) vede k jednomu uderu chuff.
vacky a = 128 (bit s ,virtualnim“ snimacem vacky): druhy ovlada¢ je o néco
Pocet impulzi snimace pomal ma smysl pouze v pfipadé, Ze je v zvukovém projektu k
vacky pro rytmus chuffu 0-63 dispozici druhy zvukovy vzorek.
a specialni =192 (bity 6 a 7 = 1): Pokud pro druhy ovlada¢ neni k dispozici samostatny
#268 funkce 1 zvukovy vzorek, pfehrava se pro néj stejny vzorek, pouze o néco
,jednoduché kloubové* parni a128, pomaleji.
lokomotivy Bit 7 = 1: se skute¢nym snimacem vacky, viz hodnoty vySe
Snimac vacky pro ovlada¢ 1 na IN3 (jako vzdy),
192 snimac vacky pro fidice 2 na IN2,
(mozné pouze v pfipadé, Ze dekodér ma dva vstupy)
Typickym zvukovym znakem projizdéjici parni lokomotivy je to, Ze jeden z fady 4
Zvjraznéni nebo 6 piskott je hlasit&jsi nez ostatni; tento efekt je jiz soucasti sady
#269 chuffu 0-255 10 piskotu, ale Ize jej dale zesilit pomoci CV #269.
Jednotlivé vyfuky pary skutecné lokomotivy se pfi vysoké rychlosti prekryvaji.
ProtoZze frekvence vyfuki se zvySuje, ale nezkracuje se ve stejné mire,
0-255 nakonec se spoji do slabé modulovaného Suméni. To neni v modelové
Zeleznici vzdy Zadouci, protoZe to nezni pfili§ atraktivné, proto existuje CV
Efekt prekryvani pfi (Uzite¢né az #271, pomoci kterého je mozné nastaveni tak, aby se Udery chuffa pfi
#271 4 1A 1 A p—— A B
rychlé jizdé @ 30) vysokeé rychlosti zdiraznily, nebo naopak utichly.
Rozhodnuti o otevieni valcovych ventild u prototypu parniho stroje za ucelem
vypusténi vody je zcela na strojvidci. V modelové Zeleznici je vhodnéjsi
automatické vypousténi pfi spusténi; parametr CV #272 uréuje, jak dlouho
Do’ba' po spusténi se ma prehrat zvuk vypousténi.
(r’vam Hodnota v CV #272 = ¢as v desetinach sekundy!
vyfuku POZNAMKA: Pokud je zvuk vypousténi pfifazen také funkéni klavese (v
dodavce na F4, viz CV #312), Ize automaticky zvuk vypousténi zkratit nebo
#72 viz také CV prodlouZit pfislusnou funkéni klavesou. Automatické vypousténi a vypousténi
#312 pomoci funkéni klavesy jsou nutné stejné (podle vybéru/pfifazeni).
v této tabulce = 0: zadné prehravani zvuku vyfukovani
(Kli¢ pro
vyfukovani)
Otevieni ventili valch a s nim spojeny zvuk vyfukovani u skute¢ného parniho
stroje zacina nejcastéji jesté predtim, nez se stroj vibec da do pohybu.
To Ize napodobit pomoci CV &. 273 automatickym zpozdénim rozjezdu
lokomotivy.
Tento efekt se zrusi, pokud je aktivovana posunovaci funkce s deaktivaci
Zpozdéni hybnosti (viz pfifazeni F3 nebo F4 v CV #124!)
#213 spustani =0: 2adny zpozdény start
vyfukovani = 1. Specidlni nastaveni vypousténi pomoci

ovladace; zadny zpozdény start, aviak nejnizsi
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krok rychlosti (nejniz&i poloha posuvniku > 0,
pouze pro 128 kroku rychlosti) znamena ,jesté
nejezdit, ale vyfouknout!).
=2 ... Zpozdéni spusténi v desetinach sekundy: Doporuceni: Zadné
hodnoty > 20 (> 2 s)
Poznamka MN: Aby zde definované zpozdéni nabylo uginnosti,
nastavte CV #310=255 virtualni zvuk jizdy zapnuto.
PFi redlném posunovani, které casto vyzaduje mnoho kratkych jizd
Odfuk pfi spojenych s dobami volnobé&hu, se obvykle opomiji neustalé otevirani a
zastaveni a zavirani valcovych ventili. Parametr CV #274 potlacuje zvuk vypousténi,
- pisknuti pHi rozjezdu pokud lokomotiva nes}éla po dot_)u'zde definovanou.
74 a zastaveni Hoganta v CV #274 =casv de:klseltlrjach sekundy!' N
Stejna doba zastaveni se pouziva i pro startovaci pistalu!
Pomoci tohoto CV Ize nastavit hlasitost chuffu pro nizké otacky a ,zakladni
zatizeni* (stejné podminky jako béhem ,automatického zaznamu®).
V tomto pfipadé je motor pohanén pfiblizné na 1/10 své pIné otacky; presné
Hlasitost  chuffu dodrZeni otacek v8ak neni dllezité.

75 pii nizké 0-255 220 Béhem tohoto nastaveni musi byt CV #277 ponechano na ,0° (vychozi
rychlosti bez _ hgdp?ta). aby nastaveni pro ,jizdu bez zatéze" nebylo ovlivnéno faktory
nakladu zatéze.

objem . — o
. B Stejné jako CV #275 (viz vySe), ale pro rychlou jizdu.
#216 pii vysokych 0-255 220 Béhem tohoto nastaveni nastavte regulator rychlosti na maximum.
otackach bez
zateéze
. o Pfi odchylce od zakladniho zatizeni (jak je urfeno ,Automatickym
Zavislost hlasitosti zaznamem faktoru ,zakladniho zatiZzeni* motoru®, viz vyse) by se mél objem
‘?h‘{ﬁ“ e chuffového dderu zvySovat (pfi stoupani) nebo sniZovat pfi klesani (i pfi
w077 aklualnslvmv ;ﬂagzem 0-255 10 ztlumeni). N ) ! ) )
il g CV #277 definuje stuperi zavislosti; spravnou hodnotu je tfeba nastavit
pokusem.
. N Pomoci této charakteristiky Ize potlagit zmény hlasitosti v reakci na malé
Prahova hodnota zmény zmény zatizeni (ti. v kfivkach), aby se zabranilo chaotickym zvukovym
#278 zatizeni 0-255 10 viemam.
od verze SW 6.00 Vhodné nastaveni Ize urgit pouze pokusem.
Tento CV uréuje, jak rychle zvuk reaguje na zmény zatéze, pficemz faktorem
neni pouze ¢as, ale spise ,Cas zavisly na zméné zatéze" (= ¢im vétsi zména,
Zpozdéni zmény tim rychlejsi ucinek). Tento CV se také pouziva k potlaceni chaotickych
#279 zatizeni 0-255 1 zmén zvuku.
od verze SW 6.00 Vhodna nastaveni Ize urgit pouze pokusem.
S timto nastavenim se méni reakce dieselového motoru na zatiZeni
(definovana PWM a krokem otadek). POZNAMKA: Zvuk dieselového motoru
prakticky vzdy zavisi na zrychleni a otackach.
Dieselhydraulicka lokomotiva — vy$si a nizsi
PWM a vykonové kroky, dieselelektricka
Dieselovy motor Iokomo'tiya — jizda/volnobéh, lokomotiva s
_ rozvadécem — kroky.
#280 Zavislost na zatizeni 0-255 10 =0: i?dn)’/ vliv F:’WM motofu v za’\./islvostvi na o_tét':kéch
od verze SW 5.15 = 1 az 255: zvySujici se az k maximalnimu viivu
POZNAMKA: Doporucuje se nejprve provést automaticky test s hodnotou
CV #302 = 75 (viz kapitola 5.3).
Objem chuffu 0-255 Mély by se pfehravat siln&j$i a hlasit&jsi zvuky chuffu, které signalizuji zvySené pozadavky
. na vykon béhem zrychlovani ve srovnani s ,zakladnim zatizenim“. Proud motoru
#281 o f"l"'(?‘)‘ kroky U modelové Zeleznice
rychlosti

cv Hodnota Rozsah | Vychozi | Popis
Prahova hodnota zrychleni Spotieba se vsak béhem zrychlovani znatelné neméni (nelze ji snadno zméfit),
pro zvuk pfi plném zatizeni takZe tento efekt je tfeba simulovat.
Stejné jako u prototypu by zvySeny zvuk mél byt patrny dfive, nez se projevi
zvy$eni rychlosti, protoZe to je vysledkem zvySeného objemu pary pfivadéné k
pistim. Je proto praktické, aby se zvuk silného zrychleni prehraval jiz pfi zvySeni
rychlosti o jediny stuperi (kdy neni patrna zadna skuteéna zména rychlosti), aby bylo
mozné pomoci regulatoru rychlosti fidit spravnou zvukovou sekvenci.
Timto zplisobem muze ,strojviidce” upravit zvuk (zvySenim rychlosti o 1 stupen) v
ocekavani bliziciho se stoupani.
=1: Zvuk zrychleni se prehraje (na plnou hlasitost), pokud se rychlost zvysi jen o jeden|
stuperi.
=2, 3.... Zvuk zrychleni se prehraje na plnou hlasitost az po zvyseni rychlosti o tento
pocet stupii; predtim: proporcionalni hlasitost.
0-255 2Zvuk zrychleni by mél znit po uréitou dobu i po zvySeni rychlosti (jinak by byl slySet
- kazdy jednotlivy krok rychlosti, coZ je nereainé).
Doba trvani zvuku =
#282 zrychleni 30=3s Hodnota v CV #282 = ¢as v desetinach sekundy!
0-25s
Hluk jizdy — (parni Hiasitost piskani parniho lokomotivy pfi maximalnim zrychleni se nastavuje
piskani) Hlasitost pomoci CV #283 (vychozi: 255 = plna hlasitost).
- 2 2 Pokud je CV #281 = 1 (prahova hodnota zrychleni nastavena na 1 stuperi
#283 pro zvuk pfi plném 0-255 55 rychlosti), pouZije se zde definovana hlasitost pfi kazdém zvyseni rychlosti,
zrychleni i kdyz je to jen o 1 stuperi.
Zvuky pary by mély byt prehravany s nizsi hlasitosti (nebo ztlumeny), coz
symbolizuje sniZzeny vykonovy poZadavek bé&hem zpomalovani. Logika
sniZeni hlasitosti je analogicka k obracenému zrychlovani (podle CV #281 a2
Prahova 0-255 #283). L g ok ®
hodnota (Vnitini =1: Snizi zvuk na minimum (podle CV #286), kdyZ se rychlost snizi jen
#284 B zpomalem pro kroky 1 01 krok.
Slizenoy hlaslltos't béhem rychlosti) = 2, 3 . sound reduced to  minimum  after
e M O snizeni rychlosti o tento pocet kroku.
&as potiebny pro snizeni 0-255 Po snizeni rychlosti by mél zvuk zustat ti$3i po ur&itou dobu (analogicky k
.p ny P! i _ pfipadu zrychleni). Hodnota v CV #285 = ¢as v desetinach sekundy!
#285 objemu pfi zpomaleni = 30
0-25s
B Parametr CV #286 slouzi k nastaveni hlasitosti zvuku pfi zpomalovani
Hlaf"o,s:‘ - (vychozi hodnota: 20 = pomérné tichy, ale ne zcela ztlumény).
snizeného . _ A . N
Pokud je CV #284 = 1 (prahova hodnota zpomaleni nastavena na 1 stupefi
#286 hiuku pfi 0-255 20 Je GV e (praho el L ST U A
. rychlosti), pouzije se zde definovana hlasitost pfi kazdém sniZeni rychlosti
zpomalovant (i kdyz se snizi pouze o 1 stupen).
Prahova Piskani brzd by mélo zacit, kdyZ rychlost klesne pod urcitou hodnotu.
#0287 hodnota 0-255 50 Automaticky se zastavi pfi rychlosti 0 (na zakladé vysledkl zpétné
pro elektromotorické sily).
piskani brzd
Piskani brzd ma byt potlaceno, kdyz je lokomotiva v provozu pouze kratkou
dobu, coZz je obvykle pfi posunu a ¢asto bez vagonu (vétSinou piskaji
0-255 vagony, ne samotna lokomotival).
Minimalni doba jizdy _ POZNAMKA: Zvuky skfipani brzd Ize také pfifadit k funk&nimu tlagitku (viz
#288 pro piskani brzd - 50 postup pfifazeni CV #300 = ...), pomoci kterého Ize skfipani brzd spustit
0-25s nebo zastavit ru¢né!
Tyristorovy - 5 - .
#289 stupriovy efekt 0-255 =1 - 255: Efekt vysky tonu
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cv Oznadeni | Rozsah | Vychozi | Popis Zivotopis Nazev | Rozsah | Vychozi | popjs
#90 Vyska ténu tyristort: ,pomalé” 0-255 50 Vy&ka ténu pro rychlost definovanou v CV #292. Fs{nvkcm klavesa pfifazena jako klavesa zapnuti/vypnuti zvuka funkci (napf. F2 —
zvySovani vysky tonu pistalka).
=_0: neznamena, Ze je pro tento kol pfifazena klavesa FO, ale spiSe to, Ze
Vyska tonu tyristori: . ) B o . Tlagitko ON/OFF funkéni z_vuky jsou \{idy ak_tiv'nl' (nelze j_e vypnout). i ) i
#91 Maximalni vyska ténu 0-255 255 Vyska tonu pfi maximalni rychlosti. #11 pro 0-28 0 = pokud je zde zadana stejna hodnota jako v CV #310, klavesa definovana v
Funkéni zvuky #310 zapina a vypina vSechny zvuky.
= 1-28: Samostatna klavesa pro zapnuti/vypnuti funkénich zvukd.
#92 | V¥Ska tonu tyristord: nizka 0-255 128 Rychlost pro vy&ku tonu podie CV #290.
rychlost
Vyska ténu tyristord: Stala Hiasitost zvuku tyristoru pfi stalé rychlosti (bez zrychlovani nebo
#293 hlasitost 0-255 100 zpomalovani). Viz kapitola 5.4 ZVUK: Zakladni konfigurace zvuku parniho stroje> ; Definuje
#312 Klavesa pro vyfouknuti 0—28 13 funkéni klavesu, ktera aktivuje zvuk vypousténi
Vyika tonu tyristorového ’ . n ; napf. pro posun s ,otevienymi ventily*.
#294 | 70 uku: Hiasitost pfi 0-255 Hiasitost bshem zrychlovani
zrychlovani Tento CV piifazuje funkéni klavesu, pomoci které Ize zvuky jizdy zesilovat a
-~ . . . zeslabovat, tj. kdyZ vlak zmizi za kulisami. V mnoha zvukovych projektech je CV
#295 Vyska tonu tyristorového 0-255 Hiasitost pfi prud$im zpomaleni (brzdéni) #313 = CV #310, tj. stejna hodnota v obou CV, proto se vdechny zvuky
2zvuku: Hiasitost pfi Doba zesiluji a zeslabuji.
zpomalovani 13 nabé&hu/dob&hu (L2l 114 = 0: Z&dn4 klavesa pro ztlumeni ani funkce ztlumeni.
. tlagitka ,Ztlumit* 101-128 =1 - 28: Odpovidajici funkéni klavesa F1 - F28.
4206 LilssitestSiSkilmaion) ovoes 0 i —— Tatito =101 - 128: Pfirazend funkéni klavesa s obracenou funkci.
Vnitini krok otacek, pfi kterém se ozve zvuk motoru; pfi tomto kroku otacek
Elektromotor Minimalni zacina zvuk s nizkou hlasitosti a dosahne maximalni hlasitosti podle CV
#297 zatizeni 0-255 0 #2096 pii kroku otacek definovaném v CV #298. 0-255 Cas v desetinach sekundy pro postupné zesilovani/ztiumeni zvuku pfi
Ztlumeni — - stisknuti tlacitka ztlumeni. Celkovy rozsah je 25 sekund.
#314 doba 0 =0 (az 10): minimalné 1's
nabéhu/dob&hu 0-25s = 11-255: delsi doba, nez dojde k ztlumeni zvuku
Hlasitost Vnitfni krok otacek, pfi kterém zvuk motoru dosahne maximaini hlasitosti
#298 elektromotoru — 0-255 0 definované v CV #296.
Zavislost na otackach Viz pfirutka ZSP! Generator nahodnych signalti generuje interni impulsy v nepravidelnych
intervalech, které se pouZivaji k prehravani zvukového souboru pfifazeného k
Zvuk mo’(oru bude prehravan rychleji, v souladu s timto CV s rostouci Generator nahodnych (Lriis gﬂ‘g?d%in;:ﬁxbﬁljms SRRt 2 P AL
Zavislost frekvence '_Vd_"o?tv'- i o - #315  cisel Z1 = 1 Zvukové vzorky se pfifazuji k nahodnému generatoru Z1 pomoci postupu
#99 elektromotoru na 0-100 0 = 0: Vyska tonu (rychlost prehravani) se nezvysi Minimainf interval 0-255s CV #300 = 101, viz vy3e! Ve vychozim nastaveni je ke Z1 pfifazen
otagkach =100: Zdvojnasobeni vysky tonu, Kompresor.
viz CV #844
Bit0 — spinaci vstup 1 aktivuje piskani v zatackach Bit1 — spinaci . . . 0-255 CV #316 definuje maximalni ¢asovy interval mezi dvéma po sobé jdoucimi
vstup 2 aktivuje piskani pfi brzdéni Bit2 — spinaci vstup 3 Nahodny generator Z1 impulzy generatoru nahodnych Gisel Z1; skutecné impulzy mezi
aktivuje piskani pfi brzdéni Bit3 — spinaci vstup 4 aktivuje #316 Nejvyssiinterval = 60 hodnotami v CV #315 a #316 jsou rovnomé&rné rozloZeny.
Piskani v zatackach — piskani pfi brzdéni o 0-255
#307 poradi Bit7 — 0 = kli¢ deﬂflnovany.v cv #30§ potlacuj'e piskani v zatackach u
Konfigurace jazycki reedovych vstupl, pokud je tento kli¢ zapnuty
1 = kli¢ definovany v CV #308 aktivuje piskani v zatackach ) . . 0-255 Zvukovy vzorek pfifazeny k nahodnému generatoru Z1 (nejcastgji
nezavisle na reedovych vstupech Nahodny generator Z1 kompresoru) se pfehrava po dobu definovanou v CV #317.
#317 Doba prehravani = 5 = 0: Prehrat zvukovy vzorek poprvé
0-255s
. L L 0: Klavesa neni definovana. Vstupy z jazyckovych spinact
#308 | Kic pro piskani v zatatkach 0-28 25 jsou vzdy aktivni. 1-28 = klavesy F1 aZ F28. Stejné jako
ﬁ:‘]g vySe, aviak... 8’225555 gg
Kiié zde definovany funguje jako brzdovy kiié podie hodnoty definované v CV #320 Nahodny generator Z2 0285 5 Ve vychozim nastaveni je Z2 pfi zastaveni pfifazeno pro nakladani uhli.
#349 (normalni — vy$8i — doba zpomaleni v CV #4 je tim padem ignorovana).
#309 Klavesa brzdy 0, 1-29 0 O=deaktivovano; 1=F1, ..., 28=F28, 29=F0;
Stejné jako
gﬁ; vySe, aviak... 8_225555 %
Funkéni Kliavesa pro zapnutilvypnuti zvukd jizdy (pami piskani, vieni, 4323 Nahodny generator Z3 0-255 & Ve vychozim nastaveni je pro vstfikovac pfi volnobéhu pfifazena hodnota Z3.
odfukovani, skfipani brzd nebo zvuky dieselového motoru, tyristord atd.) i
nahodnych zvukui (Eerpadlo vzduchovych brzd, nakladani uhli, ...).
Tlagitko =8: Klavesa F8 zapina nebo vypina zvuky jizdy. Stejné jako
zapnutifvypnuti POZNAMKA: Tgto je vychozi klavesa pro originélr_\l’ __zvukove’ projekty ZIMO; #324 vySe, avsak... 0-255
hlasitost zvuku jizdy & o SOCETE (el else) o b O I R X B S -#338 nahodny ’generétor zZ4 0-255 Pfi dodani se tento generator nahodnych Cisel nepouziva.
#310 néhodné zvuky 255 1 je pro klavesu F1 nastavena hodnota 1. e 0-255
= 0-28 FO-F28 jako klavesa pro zapnuti/vypnuti zvuki jizdy.
= 255: Zvuky motoru a ndhodné zvuky jsou vzdy zapnuté.
Funkeni kli¢, ktery zvySuje zvuk dieselového motoru na minimaini otacky
Klavesa pro zvy&eni definované pomoci CV #340.
#339 (rovné zvuku dieselového 0-28 0 Viz niZe, pokud jsou zapotfebi dalsi klavesy pro dal$i zvySeni otacek.
motoru
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cv Oznadeni Rozsah | Vychozi | Popis
2Zvukovy stupen nafty, na Minimalni krok dieselového zvuku, na ktery ma byt zvuk zvy$en pomoci
ktery se ma zvysit, a funkéni klavesy definované pomoci CV #339. Tento CV Ize rozsifit (tak, aby
#340 pfipadné dalsi klavesy. 0-10 0 zahrnoval vice funkénich klaves pomoci vzorce): Minimalni rychlostni krok +
(16 * (pocet klaves - 1))
P 0-255 Zvukovy vzorek pfifazeny ke vstupu spinace 1 se pfehrava po dobu
FEh\:és\t’l;zisplnace e _ definovanou touto hodnotou CV.
#341 P! 0 = 0: Pfehrat zvukovy vzorek poprvé
0-255s
Vstup spinae 2 Doba 0-255 gv;{kova ukazka prlllrajenta kec\\//stupu spinace 2 se pfehrava po dobu
Fehravani - efinovanou touto hodnotou 5
#342 3 0 = 0: Pfehrat zvukovy vzorek poprvé
0-255s
L 0-255 Zvukovy vzorek pfifazeny ke vstupu spinace 3 (pokud neni pouzit jako
_Vstup spinace 3 Doba ~ snimag vagky) se prehrava po dobu definovanou timto CV.
#343 prehravani = 0 = 0: Prehrat zvukovy vzorek poprvé
0-255s
Po zastaveni motoru maji nékteré prislusenstvi zustat v provozu (napf.
Doba trvani zvukil 0-255 chladici ventildtory) a automaticky se zastavit po uplynuti zde definovane
motoru (chladici doby, pokud se motor znovu nespustil.
#344 ventilator atd.) po = 0: Po zastaveni se nespusti
zastaveni 0-25s 1-255: Bézi dalSich 1 az 25 sekund.
Pfepina na Definuje funkéni kldvesu (F1 — F28), kterad prepina mezi dvéma typy zvukd,
dalsi zvuk tj. mezi vybranym zvukem v CV #265 a dal$im v seznamu.
variace v rdmci sbirky Napfiklad:
zvuku pro rizneé provozni - Prepinani mezi dvéma provoznimi rezimy (lehky vlak / tézky viak)
rezimy lokomotivy nebo nebo
#345 mezi zv’uky vice 0-28 0 - Prepinani mezi elektrickym a dieselovym pohonem vicet¢elového
systémovych motort . R o
motoru; typicky pfipad:
Zvukovy projekt pro RhB Gem.
Bit 0 = 1: Pfepina i pfi zastaveni,
Podminky pro prepinani Bit1= 1:ASpina€:e funguji i pfl jizdé i } }
mezi sbirkami, podle CV (bity pro zastaveni a jizdu mohou byt nastaveny s o u € a s né)
#346 #345 0-2 0 Bit 2 = 1: Pfechodové soupravy v dieselovych projektech, které se
prehravaji pfi pfepinani z jedné soupravy na druhou.
Klavesa A Yo -
Klavesa pro prepinani adna klavesa, z_ad_ny §amostatny provoz o
Klaves pro fizeni a = 1-28: Jedna funkéni klavesa (F1-F28) slouzi jako pfepinaci klavesa pro
#347 Zvukovy vykon pfi 0-28 0 fizeni t&Zkého vlaku nebo samostatné lokomotivy.
sélovém Fizeni
P¥i jizdé v rezimu solo (funkéni klavesa podle CV #347 je zapnuta):
. _POk",'d . Bit 0 = 1: ... Zvuk dieselového motoru (zvukové kroky) by se mél
Je-li aktivovan kli¢ pro. neomezené zvysovat otacky a na maximalni otagky za minutu
samostatny pohon (CV &. i N "
e P (nebo omezeny v zavislosti na kroku rychlosti podle CV #389).
347, viz vySe), musi byt Bit 1 = 1: &asy zrychleni a zpomaleni by mély byt zkraceny podle CV #3 / #4,
#348 spinény zde Eieflnovane 0-31 ale zohlednéte
 podminky. zkracen podie CV #390.
Bit 2 jiz ve verzi 4.10 Bit 2 = 1: pfi jizd& nizkou rychlosti by mél byt prehravan zvuk volnobshu
motoru, zatimco pfi nejvy$si rychlosti

cv Oznaceni Rozsah | Vychozi | Popis
Bity 0, 3, 4 (pouze Die- krok bude i nadale prehravat zvuk volnob&hu nastaveny v CV
sel): #391.
od verze SW 6.0 Bit 3 = 1: timto klicem deaktivujte druhy ventilator koufe a topny &lanek
(dieselova lokomotiva se dvéma motory jezdi pouze s jednim).
Bit 4 = 1: potlaceni piskani brzd Bit 5 = 1:
potlaceni elektrické brzdy
Aby bylo dosazeno pozadovaného efektu, je tfeba nastavit dobu zpomaleni
v CV &. 4 na velmi vysokou hodnotu (cca 50-250), zatimco dobu brzdéni
Doba brzdéni pro v CV &. 349 spise na nizkou (5-20). Tim se simuluje efekt volného b&hu pfi
#349 klavesu brzdy 0-255 0 Jregulatoru na 0, zatimco stisknuti brzdového tlacitka zajisti kratkou
brzdnou drahu.
Zvuk elektrického Cas v desetinach sekundy (0-25 s), po sputéni se zvuk spinaciho zafizeni
spinaciho zafizeni, neprehraje; to je uzite¢né, pokud je prvni spinaci krok jiz v ukazce ,Stand ->
#350 zablokovano 0-255 0
po rozjezdu =_0: Zvuk spinaciho zafizeni se prehraje ihned po spusténi.
Otacky ventilatoru
L Otacky ventilatoru se nastavuji pomoci PWM; hodnota CV #351 uréuje
#351 k;”_??";”'Ch 1255 128 chovani pfi normalni jizdé.
Clele et = 128: Poloviéni napéti (PWM) pfi jizdé.
DIESELové
lokomotivy
Otacky ventilatoru
koure pri zrychlovani Pro vytvoreni oblaku koue pfi spousténi stroji se ventilator nastavuje na vy3si
a startovani motoru (obvykle maximalni) otaky, stejné jako v pfipadé silného zrychleni b&hem
#352 u DIESELOVYCH 1-255 255 provozu.
lokomotiv = 255: Maximalni napéti pfi spusténi
P ticks 0-255 Pro efekty ,010010xx“ nebo ,010100xx" (generator koufe): ochrana proti
Sl 'C, & _ prehrati: Vypnuti na pal minuty az 2 hodiny.
#353 vypnuti = 0 = 0: z4dné automatické vypnuti
generdtoru koure 0-106 min =1 az 255: automatické vypnuti po 25 sekundach na jednotku
CV #354 funguje pouze v kombinaci s CV #267!
CV #354 kompenzuje nelinearni méfeni otacek ,virtualniho snimace
Frekvence vacek":
chuffu pii Zatimco nastaveni CV #267 se provadi v blizkosti rychlostniho stupné 10
kroku rychlosti 1 (pomaly, ale ne pfili§ pomaly), korekci pro rychlostni stuperi 1 Ize provést
pomoci CV #354 (extrémné pomaly).
viz také CV w = 0: zadny Ucinek
s #67 s il —'1 27: Lokomt?ti\fa v¥c_j_a'va"zvuky pfi rychlosti = 1 (tj. pfi extrémné
v této tabulce nizkeé rychlosti) ¢asté&ji nez u CV #267
=255 - 128: méné chuffu.
Rychlost ventilétoru' koure
pii stanf u PARNICH Pomoci CV #355 se nastavuije rychlost ventilatoru pfi zastaveni — pokud je
#355 jokomolivia . 1-255 0 zapnuty zvuk. To méa za nasledek, Ze i pfi zastaveni se uvolfiuje kouf (v
DIESELOVYCH lokomotiv malém mnoZstvi, ale viditelny).
#356 Kiic Speedlock 0-28 Je-li tato klavesa stisknuta, regulator rychlosti méni zvuk jizdy, nikoli
samotnou rychlost
. . . s Vnitfni krok rychlosti, pfi kterém by méla byt sniZzena hlasitost zvuku
Vyska tonu tyristorl: Snizent tyristor(i. Hlasitost zlistava na této sniZené trovni béhem brzdéni.
hlasitosti pfi Zménou CV #158 Bit 6 = 1 se hlasitost b&hem brzdéni presto zvysi.
#357 vy$8i rychlosti 0-255
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- . oo Definuje kfivku, podle které by mél byt zvuk tyristort snizovan pfi kroku
Vyska tonu tyristord: Prabéh rychlosti definovaném v CV #357.
srj_lzovam hlasitosti = 0: zadné snizeni.
#358 P hiosti 0-255 10: sniZeni o pfiblizné 3 % na kazdy krok rychlosti.
vy$8i rychlosti = 255: prerusi zvuk, jakmile je dosaZeno kroku rychlosti definovaného v CV #357 .
Zvuk elektrického Cas v desetinach sekundy, po ktery by m&l byt zvuk spinaciho zafizeni sly$et
spinaciho zafizeni, pfi zménach rychlosti (nastavitelné v rozmezi 0-25 s).
Doba prehravani spinaciho Plati pouze v pfipadé, Ze zvuk spinaciho zafizeni je sou¢asti zvukového
#359 zafizeni béhem zmén 0-255 30 projektu.
rychlosti
Zvuk elektrického Cas v desetinach sekundy, po ktery by mélo byt slySet spinaci zafizeni po
spinaciho zafizeni, uplném zastaveni motoru (nastavitelné
#360 Doba prehravani po 0-255 0 v rozmezi 0-25 s).
zastaveni =_0: po zastaveni Zadny zvuk.
L L. Pfi rychlych zménach rychlosti by se zvuk spinaciho zafizeni pfehraval pi
_ Elektrické rozvadéce gasto.
#361 Cas do dalsiho pfehrani 0-255 20 CV #361: Cas v desetinach sekundy (0 — 25 s) uréuje minimalni prodlevu mezi
vice prehranimi.
L. . . ) Definuje rychlostni stupen, pfi kterém se pfehrava druhy zvuk tyristort pro
Vyska tonu (yr|'storoveho vy$8i rychlosti; toto bylo zavedeno pro zvukovy projekt ,ICN“ (zvuk Roco
#362 zvuku: Prahova hodnota 0-255 OEM)
RroRRuSEnIdRBCic =0: Zadny druhy zvuk tyristorc.
zvuku:
o Pocet krokl Fazeni pro pokryti celého rozsahu otafek; tj. pokud je
Hiuk elektrického naprogramovano 10 kroku fazeni, zvuk spinaciho zafizeni se prehrava pfi
- [°Z‘{adeﬁle~ . vnittnich otackach 25, 50, 75... (celkem 10krat)
ozlozeni rychlostnicl = 0: synonymum pro 5; tj. 5 spinacich krokii v celém rozsahu
LS stupriGi na spinaci stupné O W )éta'éé/k. L . i
Dieselovy motor s e . . A
#364 rozvadééem Tento specialni CV se vztahuje pouze na diesel-mechanické motory a
od SW Pokles otacek pfi 0 definuje typicky pokles otagek pfi Fazeni nahoru. Viz zvukové projekty (napf.
600 fazeni nahoru VT 61)
45 | Vet motr e O i
SW6.00 ;‘:g‘é:f(“em 2Zvyseni 0 Viz zvukové projekty (napf. VT 61)
Maximalini objem
#366 turbodmychadla 0-255 48
Minimalni zatizeni
turbodmychadla u
dieselovych motoru
#367 Otacky turbod\:nychadla Zavisi| 0-255 150 Frekvence turbodmychadla v zavislosti na otdckach motoru.
na otakéach
Zavislost otacek
turbodmychadla na
zrychleni u Frekvence prehravani zavisi na rozdilu mezi nastavenou a skute¢nou
#368 DIESELOVYCH motorti 0-255 100 rychlosti (= zrychleni).
zrychleni
Minimalni zatizeni Prahova hodnota slysitelnosti pro turbodmychadla; zatiZzeni je odvozeno z CV|
#369 turbodmychadia 0-255 30 &. 367 a &. 368.
Zvyseni frekvence L
#370 turbodmychadia 0-255 25 Rychlost zvyseni frekvence turbodmychadla.

cv Oznaceni Rozsah | Vychozi | popjs
Snizeni
#371 frekvence 0-255 15 Rychlost snizovani frekvence turbodmychadla.
turbodmychadla
Objem elektromotoru —
Zzavislost na zrychleni = 0: Z4dn4 funkce
2 Ca— Y = 1-255: minimaini az maximalni Gginek
Hlasitost elektromotoru S
— v zavislosti na brzdéni =0: Zadna funkce - s
#373 0—255 0 = 1-255: minimalni az maximalni ucinek
Funkéni klavesa, ktera aktivuje funkci ,Coasting®, ktera vynuti zvuk motoru
na zadané otacky nezavisle na jizdni situaci. Definujte (zvukovy) krok v CV
Kid #375 (Casto se pouziva pro zvuk volnobéhu pfi jizdé na volnobéh).
e DO = 0: NEZNAMENA FO0, ale spise to, Ze pro volnobéh neni piitazena ZADNA
volnobéh (nebo "
#374 Notchi 0-29 0 Kavesa.
Notching) — =1 - 28: Jedna z funk&nich klaves F1 - F28 pro ,Coasting", 29
pro projekty se zvukem -Fo0
dieselovych motora
Zvuk motoru (otacky), ktery se aktivuje kldvesou volnobéhu (podle CV #374),
nezavisle na jizdni situaci.
=0: Zvuk volnobéhu (typické situace volného béhu)
=1-10: Uroveri hlasitosti (u dieselovych motort se obvykle nastavuje
Krok volnob&hu y 5 az 10 stupiit), ktery Ize aktivovat pomoci
#3175 (nebo zéfez) 0-10 0 e
tlacitkem volnobé&hu (napf. pro simulaci pfidavného topeni
pri
stani).
Hlasitost zvuku 0-255 255 Snizeni hlasitosti zvuku z jizdy (napf. dieselovy motor s pfislusnymi zvuky,
#376 jizdy — = =100 jako je turbodmychadlo) ve srovnani se zvuky funkci.
(multiplikator) 0—-100 % %
Statisticka pravdépodobnost Pravdépodobnost jiskieni (podle CV #158 bit 7 pro FO7 nebo #394 pro FO6)
vzniku jisker v rozvadéci pfi zrychlovani = 0: vzdy
b&hem = 1: velmi zfidka
s zrychleni Caa g = 255: velmi Casto (téméf vzdy)
od verze SW 6.00
Statisticka pravdépodobnost Pravdépodobnost vzniku jisker pfi zpomalovani (podle CV #158 bit 7 pro
vzniku jisker v rozvadédi FO7 nebo #394 pro FO6)
béhem =0rvzdy
#319 zpomalovani Loz g = 1: velmi zfidka
od verze SW 6.00 = 255: velmi Casto (témérF vzdy)
#380 KIi¢ pro ruéni 1-28 0 Definuje funké&ni klavesu pro rucni oviadani zvuku ,dynamické” nebo
elektrickou brzdu Lelektrické” brzdy.
Minimalini rychlostni krok Elektricka brzda musi byt slySet pouze v rozmezi hodnot stanovenych v CV
#381 elektrické brzdy 0-255 0 #381...
Krok maximalni rychlosti
#382 elektrické brzdy 0-255 0 ...a hodnota v CV #382
Elektricka brzda Sklon =_0: Stoupani nezavislé na rychlosti
#383 0-255 0 =1-255: ...zavisi stale vice na rychlosti.
Elektricka brzda Prahova Poset krokl snizeni rychlosti béh lovani. ne2 tehrai K
hodnota zpomaleni ocet krokd snizeni rychlosti b&hem zpomalovani, nez se prehraje zvu
#384 e 0-255 0 elektrické brzdy.
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cv Oznadeni Rozsah | Vychozi | Popis
Elektricka brzda Jizda = o ne Ginek na »negativnl®
#385 — 0-255 0 Zzatizeni
VLSl = 1-255: Zvuk se spusti pfi ,z&porném" zatizeni.
Bit 3 = 0: Zvuk se na konci vzorku postupné ztlumi
1: Zvuk kon&i bez zeslabeni na konci
#386 Smycka elektrické 0-15 0 Bit 2 — 0: Prodlouzeni minimalni doby trvani brzdného zvuku o0 0 az 7
brzdy - sekund, aby se zabranilo pferuseni brzdného zvuku mezi kroky rychlosti.
Kromé& zvoleného stupné rychlosti (definovaného v blokovém schématu ZSP)
by na zvuk mély mit vliv také skuteéné zmény rychlosti (zrychleni, zpomaleni)
Vi hleni v dusledku souvisejiciho zvySeni nebo snizeni zatizeni.
L7 Zl?'ck il . = 0: Zadny vliv (zvuk zavisi pouze na kroku rychlosti)
#387 BEILue, dy' zvul o sh 0-255 0 = 64: zkuSenost ukazala, Ze se jedna o praktickou hodnotu
|efe oveho _ = 255: maximum zrychleni odezva (nejvyssi zvukovy
UG stupefi béhem zrychleni)
Vliv zpomaleni Stejné jako CV #387, ale pouziva se pfi zpomalovani.
Na hluk dieselového motoru = 0: Zadny vliv (zvuk zavisi pouze na kroku rychlosti)
#388 kroky 0-255 0 = 64: zkuSenost ukazala, Ze se jedna o praktickou hodnotu
= 255: maximalni hodnota zpomaleni
Tento CV uréuje, jak moc se miize zvukovy stuperi béhem zrychlovani odchylit
od jednoduché zavislosti na rychlosti (= rozdil mezi cilovou rychlosti z
regulatoru a aktualni rychlosti).
Omezeny vliv zrychleni na = 0: Zadna odchylka; motor zni podle planu, zvuk nezavisi na
zvukové stupné - zrychleni.
L dieselového motoru Ca=2 g = 1-254: Zavislost se zvySuje s hodnotou.
= 255: pIné zavislé na cilové rychlosti.
P¥i pfepnuti na samostatné fizeni pomoci kli¢e definovaného v CV #347 se
aktivuje snizeni hybnosti (pomoci CV #348, bit 1):
Snizeni hybnosti pfi jizdé =0 nebo 255: Zadné snizeni
#390 sélo (pouze motor) 0-255 0 128: Snizeni na 50 %
64: Snizeni na 25 %
= 1: prakticky zrusi veskerou hybnost.
Jizda's Zvuk dieselového motoru by mél pii jizdé v rezimu ,solo* (s funkénim
#391 volnob&znym zvukem, 0-255 0 tlacitkem nastavenym v CV #347) zlstat na volnobéhu, dokud nebude
kdyz dosaZeno rychlosti nastavené v CV #391.
jizda sélo
Vstup spinade 4 0-255 gv?kovy vzortektpnrr]azen)t/ keg\s/tupu spinace 4 se prehrava po dobu
Doba prehravani _ efinovanou touto hodnotou CV.
#392 0 = 0: Pfehrat zvukovy vzorek poprvé
0-255s
Bit 0 = 1: Zapnout osvétleni pfikopu pfi spusténi zvonku
i Zapnout osvétleni pfikopu pfi spusténi houkacky
: Vzdy zac€it s 1. vzorkem vysokorychlostniho spinaciho zafizeni
: PouZit jeden vzorek za druhym, pokud je konec, zadit
znovu s 1-vzorkem
Bit 3 = 0: Pfi fazeni nahoru prehrat prvni a posledni ¢ast (pfi fazeni dol
pouze stfedni ¢ast)
L) 2ZIMO Config 5 g Bit 3 = 1: pfi posunu nahoru preskocit prvni a posledni ¢ast (stejné jako pfi
posunu dolt)
Bit 4 = 1: Tyristor 2 nezvysuje vysku tonu
Bit 0 = 1: Svétlo blika pfi zvuku spinaciho zafizeni.
ZIMO Config 4 Od Bit 4 = 1: Rychlejsi zrychleni a zvuk pfi plném vykonu, kdyZ je regulator
#394 verze SW 6.00 0-255 - rychlosti rychle nastaven na maximum
Bit 5 = 1: slabnouci parni razy

cv Hodnota Rozsah | Vychozi | Popis
Bit 6 = 1: Brani zrychleni, pokud je aktivni brzdovy spina¢
Bit 7 = 1: Pfed spusténim se spusti zvuk tyristor(
Maximaini hlasitost Rozsah nastaveni hlasitosti pomoci tla¢itka pro zvySeni hlasitosti podle CV
#395 tlaaé)l’(tll?:)az C)!/éez?lh[;:si?orgti 0-255 64 #397; mlze byt také vy3si nez zéakladni nastaveni v CV #266.
. - . 0 = Ne klavesa .1-28=
#396 tlaitko pro sniZeni hlasitosti 0-29 0 Klavesy F1 a2 F28 29 = klavesa FO
. — S— 0 = Klavesa neni definovana.
#397 Klavesa pro zvy$eni hlasitosti 0-29 0 1-28 = klavesy F1 a2 F28 29 = klavesa FO
Pocet krokl, o které musi byt rychlost vlaku snizena béhem 0,5 sekundy, aby
efekt automatického volnobéhu nastavil zvuk motoru do volnobéhu (bez
4398 Automat_i(‘:ké7 o 0-255 0 pfi@zer}i Iflévesy pro volnobéh vyse). Tento efekt se nevyskytuje pfi pomalém
volnobé&zné fizeni snizovani rychlosti.
V kombinaci se specidlnim nastavenim dalkovych svétel ,Swiss Mapping®, viz
CV #431 = 255; plati pro vech 17 skupin CV (CV #437, #443, ...):
Pfepne na dalkova svétla pouze tehdy, kdyz rychlost prekro¢i hodnotu
uvedenou v tomto CV; na zakladé 255 internich rychlostnich stupiid
Délkova svétla dekodéru.
zavisla na rychlosti PRIKLADY a ZVLASTNI PRIPADY:
(Pravidlo 17) = 0: Dalkova svétla pfi jakékoli rychlosti (v&. stani), oviadana pouze
#399 0-255 0 klavesou F (napf. podle CV #430).
Od verze SW 6.00 = 1: Dalkova svétla pouze pfi jizdé (ne pfi stani), jinak ovladana klavesou
F (napt. CV #430).
= 128: Pfepne na dalkova svétla pfi dosaZeni stfedni rychlosti.
=0: KIi¢ FO (tj. FO z DCC paketu) je odeslan na interni
FO (1:1).
=1 Kli¢ F1 je odeslan na interni FO....
=28 Kli¢ F28 je odeslan na interni FO.
=29: Klavesa FO je odeslana na interni FO.
=30: Klavesa F1 na FO, pouze vpied
Pifazeni vstupt =57: Klavesa F28 na F0, pouze vpred
pro interni FO 0 =58 Klavesa F0 az FO, pouze vpred
' =59: Klavesy F1 az FO, pouze v opaéném sméru
tj. ktera funkéni klavesa 1-28,29 =86: Klavesa F28 az F0, pouze v opaéném sméru.
#400 prepina interni 30-187 0 =87: Klavesa FO az FO, pouze v opaéném sméru
(dekodérovou) funkci FO. 254, 255 =101: Klavesa F1 pfevracena na interni FO.....
=187: Klavesa FO invertovana na interni FO, pouze v opaéném
smeru
=254 Bit sméru na interni FO, vpred.
=255: Bit sméru na interni FO, v opaéném sméru.
Mapovani vstupl 0, Stejné jako vySe uvedené prifazeni vstupl pro ostatni funkce: CV
#401 - pro interni F1 — 1-28, 29, 0 #403 = 1: Kldvesa F1 je pfesmérovana na F3
#428 F28 30-255 = 9: Klavesa F9 je pfesmérovana na F3 atd.
S klavesou F definovanou zde musi byt zapnuty FO
Svycarské mapovani 0-28, definované v A1 (forw nebo Rev) a
#30 Skupina 1 29 (pro FO) 0 A2 (forw nebo rev) se
JKlavesa F* zapnou. . .
129-157 Bit 7 = 1: Invertuje funkci klavesy F.
Svycarské mapovaci Bit 0—-6: ~Standardni pfifazeni funkci® klavesy M definované v tomto dokumentu se
skupina 1 0-28 deaktivuje (1j. pfislusné vystupy, jako jsou napfiklad svétiomety, se
M-klavesa® 4 vypnou), pokud je zapnuta klavesa F.
#431 " 29 (pro FO) 0 Bit 7 = 1: navic by se vystupy uvedené pod A1 a A2 mély zapnout pouze v
" pfipadé, Ze jsou klavesy F a M zapnuté.
nebo abit7
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cv Oznaceni Rozsah | Vychozi | Popis
nebo Bit 6 = 1: Vystupy klavesy M se nesmi vypnout, pokud je klavesa F
Specialni nastaveni 255 zgpnuta’ c) v’ozidlo je('!e vpred. R . .
dalkova svétla“ Bit5=1: Vystppy _klavesy M se nesmi vypnout, pokud je klavesa F
zapnuta a vozidlo jede dozadu.
=157: je Casto pouzivana hodnota pro CV #431, protoze
FO (=29) je obvykle definovano jako klavesa M s bitem 7 = 1. FO
pak funguje jako obecna klavesa ZAP/VYP.
= 255 (Specialni nastaveni dalkovych svétel!): FO definované v
nasledujicich ¢tyfech CV se prepnou na plnou intenzitu, za
predpokladu, Ze jsou Fizeny pfes ,normalni mapovani funkci®, a
stmivany pomoci CV #60; tato funkce se pouziva napfiklad k pfepnuti
svétlomett Svycarské lokomotivy na dalkova svétla, aniz by se
prepnulo bilé zadni svétlo na dalkové.
V zavislosti na CV #399: Dalkova svétla jsou zapnuty,
pokud je rychlost vy$8i nez hodnota uvedena v tomto
CV (rezim 255 krokil).
) Bity 0—3:
Bity 0-3: Vystup funkce se zapne v pfimém sméru, pokud jsou zapnuty klavesy ,F* i
¢ . . . 1-12 .M“ (pokud je bit €. 7 pro klavesu M = 1, jinak staci zapnout klavesu F).
Svycarska mapovaci skupina | 14 (Foof) Bity 7, 6, 5 (7 moznych hodnot nebo nula):
#432 e 15 (Foor) 0 Cislo pfislugného stmivaciho CV. Napfiklad: Bit 5 = 1 znamena
WA1" vpred Bity 5-7: stmivani podle CV &. 508 atd.
07
. Bity 0-3:
Bity 0-3: Vystup doplrikové funkce se zapne pfi chodu vpred, pokud jsou zapnuty
. A f A 1-12 klavesy ,F* i_,M" (pokud je bit €. 7 pro klavesu M = 1; v opaném pfipadé
Svycarska mapovaci skupina 14 (Foof) staci, aby byla zapnuta klavesa F).
#433 " 1 . 15 (FOOr) 0 Bity 7, 6, 5 (7 moznych hodnot nebo nula):
WAZ* vped Bity 5-7: Cislo pfislusného stmivaciho CV. Napfiklad: Bit 5 = 1 znamena
0-7 stmivani podle CV &. 508 atd.
. . Bity 0-3:
Bity 0-3: Vystup funkce se zapne v opaéném sméru, pokud jsou zapnuty obé klavesy
S . " . 1-12 JF“i,M* (pokud je bit &. 7 pro klavesu M = 1; v opaéném pfipadé staci, aby
Svycarska mapovaci skupina 14 (Foof) byla zapnuta klavesa F).
#434 R 15 (Foor) 0 Bity 7, 6, 5 (7 moznych hodnot nebo nula):
,A1" obracené y
Bity 5-7: Cislo prislugného stmivaciho CV. Napfiklad: Bit 5 = 1 znamena
0-7 stmivani podle CV #508 atd.
. Bity 0-3:
Bity 0-3: Vystup doplfikové funkce se zapne v opaéném sméru, pokud jsou zapnuty
o A . . 1-12 klavesy ,F* i_,M“ (pokud je bit €. 7 pro klavesu M = 1, jinak staéi zapnout
Svycarska mapovaci skupina 14 (FOof) Klavesu F).
#435 " i B 15 (FOOr) 0 Bity 7, 6, 5 (7 moznych hodnot nebo nula):
A2" reverzni Bity 5-7: Cislo pislusného stmivaciho CV. Napfiklad: Bit 5 = 1 znamena
0—7 stmivani podle CV ¢&. 508 atd.
#436 - Skupina 2. 0 V8ech 6 CV ve skupiné 2 je definovano stejnym zptsobem jako 6 CV ve
#441 il skupiné 1.
#442 - Skupina 3. 0 V8ech 6 CV nasleduijicich skupin je definovano stejnym zptsobem jako 6
#447 CV ve skuping 1.
#448 - .
#453 Skupina 4. 0
#454 - .
#459 Skupina 5. 0
#460 - .
#465 Skupina 6. 0

Zivotopis Nazev | Rozsah | Vychozi | popjs
#466 -
#471 Skupina 7. 0
#472 - .
#ATT Skupina 8. 0
#478 - .
#483 Skupina 9. 0
#484 - )
#489 Skupina 10. 0
#490 - .
#495 Skupina 11. 0
#496 - .
#501 Skupina 12. 0
#502 - .
#507 Skupina 13. 0
Kazda skupinova CV (tj. #432, #433, #434, #435) muze byt propojena s jednou z
téchto péti stmivacich CV.
To znamen3, Ze vystupy funkce budou pfi zapnuti odpovidajicim zplisobem
ztlumeny.
#508 Hodnoty stmivani pro (0-31)*8 Hodnota 0 = zhasnuto, hodnota 31 = nestmino.
#509 ,Swiss Mapping* (Pouzivaji Lze pouzit pouze s funkénimi vystupy FOO az FO13.
#510 se pouze 248
#511 Speciélni konfigurace bity 3-7) Bit 0 = 1: potladuje svételny efekt Bit 1 = 1: blikajici
#512 efekt
Bity 0-2 Bit 2 = 1: Invertované blikani (Bit 0
zatim neni implementovan)
Cislo zvuku F1 Cislo vzorku funkéniho zvuku na F1
#513
#514 2Zvukova funkce F1 0-255 0 Nastaveni hlasitosti
Informace o smy¢ce F1 Bit 0 aZ Bit 2: Pocet opakovani smycky 0-7
Bit 3 = 1: opakovat zvuk, kdyZ je zapnuto ,smyckovani“ (aktivni klavesa F)
=opakovani zvuku
Bit4 = Fehrat zvuk pouze pi jizdé vpfed Bit 5 = 1: pfehrat zvuk
pouze pfi jizdé vzad
Bit 6 = 1: /zkratit zvuk pfi vypnuti (deaktivovana klavesa F)
#515 =zkraceni zvuku Od
verze SW 6.00
Bit 7 = 1: pfehrat zvuk pouze v pfipadé, Ze jsou zapnuty jizda a nahodné
zvuky
aktivni (tlacitko F definované v CV €. 310 je aktivni)
#516 Cislo zvuku F2 Cislo vzorku funkéniho zvuku na F2
#517 Zvuk funkce F2 0-255 0 Nastaveni hlasitosti
#518 Informace o smy¢ce F2 Stejné jako CV #515, ale pro F2
#519 Cislo zvuku F3 Cislo vzorku funkéniho zvuku na F3
#520 2Zvuk funkce F3 0-255 0 Nastaveni hlasitosti
#521 Informace o smy¢ce F3 Stejné jako CV #515, ale pro F3
#522 Cislo zvuku F4 Cislo vzorku funkéniho zvuku na F4
#523 Funkéni zvuk F4 0-255 0 Nastaveni hlasitosti
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cv Oznadeni Rozsah | Vychozi | popjs
#4524 Informace o smy¢ce F4 Stejné jako CV #515, ale pro F4
#525 Cislo zvuku F5 Ukéazka zvuku funkce na klavesé F5
#526 Zvuk funkce F5 0-255 0 Nastaveni hlasitosti
#5027 Informace o smy¢ce F5 Stejné jako CV #515, ale pro F5
#528 Cislo zvuku F6 Cislo vzorku funkéniho zvuku na F6
#529 Zvuk funkce F6 0-255 0 Nastaveni hlasitosti
#530 Informace o smyéce F6 Stejné jako CV #515, ale pro F&
#531 Cislo zvuku F7 Cislo vzorku funkéniho zvuku na F7
#532 Zvuk funkce F7 0-255 0 Nastaveni hlasitosti
#533 Informace o smy&ce F7 Stejné jako CV #515, ale pro F7
#534 Zvuk ¢islo F8 Ukazka zvuku funkce na klavesé F8
#535 Zvuk funkce F8 0-255 0 Nastaveni hlasitosti
#536 Informace o smyéce F8 Stejné jako CV #515, ale pro F8
#537 Cislo zvuku F9 Cislo vzorku funkéniho zvuku na F9
#538 2Zvuk funkce F9 0-255 0 Nastaveni hlasitosti
#539 Informace o smyZce F9 Stejné jako CV #515, ale pro F9
#540 Cislo zvuku F10 Cislo vzorku funkéniho zvuku na F10
#541 Zvuk funkce F10 0-255 0 Nastaveni hiasitosti
#542 Informace o smycce F10 Stejné jako CV #515, ale pro F10
#543 Cislo zvuku F11 Cislo vzorku funkéniho zvuku na F11
#544 Zvuk funkce F11 0-255 0 Nastaveni hlasitosti
#545 Informace o smyéce F11 Stejné jako CV #515, ale pro F11
#546 Cislo zvuku F12 Cislo vzorku funkéniho zvuku na F12
#547 Zvuk funkce F12 0-255 0 Nastaveni hlasitosti
#548 Informace o smycce F12 Stejné jako CV #515, ale pro F12
#549 Cislo zvuku F13 Cislo vzorku funkéniho zvuku na F13
#550 Zvuk funkce F13 0-255 0 Nastaveni hlasitosti
#551 Informace o smycce F13 Stejné jako CV #515, ale pro F13
#552 Cislo zvuku F14 Cislo vzorku funkéniho zvuku na F14
#5653 Zvuk funkce F14 0-255 0 Nastaveni hlasitosti
#554 Informace o smy&ce F14 Stejné jako CV #515, ale pro F14
#555 Cislo zvuku F15 Cislo vzorku funkéniho zvuku na F15
#556 Zvuk funkce F15 0-255 0 Nastaveni hlasitosti
#557 Informace o smycce F15 Stejné jako CV #515, ale pro F15
#558 Cislo zvuku F16 Cislo vzorku funkéniho zvuku na F16
#559 Zvukova funkce F16 0-255 0 Nastaveni hlasitosti
#560 Informace o smycce F16 Stejné jako CV #515, ale pro F16
#561 Cislo zvuku F17 Cislo vzorku funkéniho zvuku na F17
#562 Zvuk funkce F17 0-255 0 Nastaveni hiasitosti
#563 UL ESORITLEIN Stejné jako CV #515, ale pro F17
#564 Cislo zvuku F18 Cislo vzorku funkéniho zvuku na F18
#565 Zvuk funkce F18 0-255 0 Nastaveni hlasitosti
#566 Informace o smyéce F18 Stejné jako CV #515, ale pro F18
#567 Cislo zvuku F19 Ukazka zvuku funkce na modelu F19
#568 Zvuk funkce F19 0-255 0 Nastaveni hlasitosti
#569 Informace o smyZce F19 Stejné jako CV #515, ale pro F19

cv Nominélni hodnota Rozsah | Vychozi | popjs
#570 Cislo zvuku FO Cislo vzorku zvuku funkce na FO
Hlasitost zvuku ovladana funkéni klavesou FO
0_2§5 0: pIna hlasitost, hlasitost ptvodniho zvukového vzorku (stejné jako 255)
= o - i o
#571 Zuuk funkee FO 100, 1- 0 5 252?4insa'nlrﬁ::ifo::asmm et
100 % AL
#572 Informace o smy¢ce FO Stejné jako CV #515, ale pro FO
#573 Cisto zvuku Cislo vzorku
simmering
#574 LSVieni* 0-255 0 Hlasitost fidiciho zvuku ,vieni*
#575 Zvukova zména sméru &islo vzorku
#576 2Zvuk ,zména sméru* 0-255 0 2Zvuk s velkym objemem, napf. pro Johnson Bar
#577 Cislo zvuku: Cislo vzorku
skfipani brzd
#578 .Piskani brzd* 0-255 0 Hiasitost piskani brzd
#579 Cislo zvuku: zvuk &islo vzorku
tyristora
#580 Zvuk tyristoru 0-255 0 Hlasitost zvuku tyristoru (ELEKTRICKY motor)
#581 Cislo zvuku startovaci Gislo vzorku
pistaly
#582 ,Startovni pistalka“ 0-255 0 Hlasitost startovaciho hvizdu (PARNI/NAFTOVY)
#583 Cislo zvuku Cislo vzorku
odfukovani
#584 Odfuk 0-255 0 Objem odfuku (parni stroj)
#585 Cislo zvuku Cislo vzorku
elektromotoru
#586 Elektromotor 0-255 0 Objem elektromotoru (ELEKTRICKY' motor)
#587 Cislo zvuku: zvuk jizdy Gislo vzorku
#588 .Zvuk valeni* 0-255 0 Hilasitost zvuka jizdy (valivy/kola)
#589 Cislo zvuku Cislo vzorku
spinaciho
zafizeni
#590 Zvuk elektrickeho rozvadéce 0-255 0 Hiasitost spinaciho zafizeni (ELEKTRICKY motor)
#600 Turbo 0-255 0 Objem turbodmychadla (motor DIESEL)
#0602 Dynamické brzdy 0-255 0 Hlasitost ,dynamické brzdy*
#0604 »Piskani brzdy* 0-255 0 Hlasitost ,piskani v zatackach*
#o71 | Prepnoutvstupni zvuk 0-255 0 Potet zvukovych vzorkd pro vstup S4
S4
#672  |PFepinani vstupniho zvuku S4| 0-255 0 Nastaveni hlasitosti pro zvuk aktivovany vstupem spinace S4
#673 Cislo zvuku F20 Cislo vzorku funkéniho zvuku na F20
#0674 Zvuk funkce F20 0-255 Nastaveni hlasitosti
#675 Informace o smy¢ce F20 Stejné jako CV #515, ale pro F20
#676 Cislo zvuku F21 Cislo vzorku funkéniho zvuku na F21
#e77 Zvuk funkce F21 0-255 Nastaveni hlasitosti
#678 Informace o smyc¢ce F21 Stejné jako CV #515, ale pro F21
#679 Cislo zvuku F22 Cislo vzorku funkéniho zvuku na F22
#680 Zvuk funkce F22 0-255 Nastaveni hlasitosti
#681 Informace o smy¢ce F22 Stejné jako CV #515, ale pro F22
#682 Cislo zvuku F23 Cislo vzorku funkéniho zvuku na F23
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Rozsah | Vychozi

cv Oznaceni Rozsah | Vychozi Popis
#0683 Funkéni zvuk F23 0-255 Nastaveni hlasitosti
#0684 Informace o smyéce F23 Stejné jako CV #515, ale pro F23
#685 2Zvuk gislo F24 Ukézka zvuku funkce na F24
#0686 Zvuk funkce F24 0-255 Nastaveni hlasitosti
#687 Informace o smyc¢ce F24 Stejné jako CV #515, ale pro F24
#688 Cislo zvuku F25 Cislo vzorku funkéniho zvuku na F25
#689 2Zvuk funkce F25 0-255 Nastaveni hlasitosti
#690 Informace o smy¢ce F25 Stejné jako CV #515, ale pro F25
#691 Cislo zvuku F26 Cislo vzorku funkéniho zvuku na F26
#0692 Zvuk funkce F26 0-255 Nastaveni hlasitosti
#693 Informace o smyé&ce F26 Stejné jako CV #515, ale pro F26
#0694 Zvuk ¢islo F27 Ukézka zvuku funkce na F27
#695 2Zvuk funkce F27 0-255 Nastaveni hlasitosti
#696 Informace o smyé&ce F27 Stejné jako CV #515, ale pro F27
#697 Cislo zvuku F28 Cislo vzorku funkéniho zvuku na F28
#0698 Zvuk funkce F28 0-255 Nastaveni hlasitosti
#699 Informace o smyéce F28 Stejné jako CV #515, ale pro F28
Cislo zvuku pro pfipojeni 1 (obvykle je definovano zvukovym projektem a
#726 Zvuk pipojeni 1 0 pokud mozno by se nemélo ménit). V dokumentaci (vétSiny) zvukovych
projektu jsou ¢isla zvukd uvedena.
#727 Pfipojeni 1 FO 0 Funkéni vystup na pfipojeni 1, ktery ma byt aktivovan — zvuk se pfehraje. 1 =
FOOf, 2 =FOO0r, 3=FO1, ...
#728 Pfipojeni 2 zvuk 0 Cislo zvuku pro pipojeni 2
#729 Pripojeni 2 FO 0 Vystup funkce na pfipojeni 2: 1 = FOOf, 2 =
FOOr, 3 = FO1, ...
#730
0
#7135
#736 Conn. 6 zvuk 0 Cislo kanalu pro pfipojeni 6.
#737 Pfipojeni 6 FO 0 Vystup funkce na pfipojeni 6: 1 = FOOf, 2 =
FOOr, 3=FOf1, ...
#738 Cislo zvuku jazyéku 1 Cislo vzorku podle informaci o vzorku pro spinaci vstup S1
Nastaveni hlasitosti zvuku aktivovaného vstupem spinace S1
0-255 = 0: pIna hlasitost, hlasitost pivodniho zvukového vzorku (stejné jako 255)
B . = —254: snizena hlasitost 1-99,5 %
Zvuk spinaciho vstupu _ N . )
#739 1 100, 1— 0 = 255: pIna hlasitost
100 %
#740 Cislo zvuku Reed 2 Cislo vzorku podle informaci o vzorku pro spinaci vstup S2
4741 Zvuk spinaciho vstupu 0_255 0 Nastaveni hlasitosti zvuku aktivovaného vstupem spinace S2
S2
#742 Cislo zvuku Reed 3 Cislo vzorku podle informaci o vzorku pro spinaci vstup S3
#743 Zvuk spinaciho vstupu 0-255 0 Nastaveni hlasitosti zvuku aktivovaného vstupem spinace S3
S3
#744 Nahodny zvuk Z1 Cislo vzorku funkéniho zvuku na Z1
#745 Funkéni zvuk Z1 Nastaveni hlasitosti zvuku aktivovaného nahodnym generatorem Z1
#4746 N&hodny zvuk Z1 — Bit3=1: Nahodny zvuk Z1 mize zaznit pfi zastaveni Bit6=1: Nahodny
informace zvuk Z1 mGzZe zaznit pfi pohybu
#1747 Nahodny zvuk Z2 Vzorové ¢&islo funkéniho zvuku na Z2
#748 Funkéni zvuk 22 Nastaveni hlasitosti zvuku aktivovaného nahodnym generatorem Z2
#749 Nahodny zvuk Z2 — Bit3=1: Nahodny zvuk Z2 mize zaznit pfi zastaveni Bit6=1: Nahodny
Informace o zvuk Z2 muze zaznit pfi pohybu
smyc¢ce

cv Hodnota Popis
#750 Nahodny zvuk Z3 Ukéazka poctu zvukl funkce na Z3
Nastaveni hlasitosti zvuku aktivovaného nahodnym generatorem Z3
#751 Funkéni zvuk Z3
#4750 Nahodny zvuk Z3 — Bit3=1: Nahodny zvuk Z3 mlze zaznit pfi zastaveni Bit6=1: Nahodny
informace o zvuk Z3 muze zaznit pfi pohybu
smycce
#7153 Nahodny zvuk Z4 Ukéazka zvuku funkce na modelu Z4
#754 Funkéni zvuk Z4 Nastaveni hlasitosti zvuku aktivovaného nahodnym generatorem 74
#4755 Nahodny zvuk Z4 — Bit3=1: Nahodny zvuk Z4 mlze zaznit pfi zastaveni Bit6=1: Nahodny
informace o zvuk Z4 mUze zaznit pfi pohybu
smycéce
#1756 Nahodny zvuk Z5 Vzorové &islo funkéniho zvuku na Z5
#757 Funkéni zvuk Z5 Nastaveni hlasitosti zvuku aktivovaného nahodnym generatorem 75
#4758 Nahodny zvuk Z5 — Bit3=1: Nahodny zvuk Z5 mlze zaznit pfi zastaveni Bit6=1: Nahodny
informace o zvuk Z5 muze zaznit pfi pohybu
smycéce
#759 Nahodny zvuk Z6 Ukéazka poétu funkénich zvukd na Z6
#760 Funkéni zvuk Z6 Nastaveni hlasitosti zvuku aktivovaného nahodnym generatorem Z6
#4761 Nahodny zvuk Z6 — Bit3=1: Nahodny zvuk Z6 mlze zaznit pfi zastaveni Bit6=1: Nahodny
informace o zvuk Z6 muZze zaznit pfi pohybu
smycéce
#762 Nahodny zvuk Z7 Vzorové &islo funkéniho zvuku na Z7
#763 Funkéni zvuk Z7 Nastaveni hlasitosti zvuku aktivovaného nahodnym generatorem 27
#764 Nahodny zvuk Z7 — Bit 3 = 1: Pfi zastaveni se muZe ozvat nahodny zvuk Z7 Bit 6 = 1: Pfi
Informace o pohybu se mize ozvat nahodny zvuk Z7
smycéce
#765 Nahodny zvuk Z8 Vzorové &islo funkéniho zvuku na Z8
#766 Funkéni zvuk Z8 Nastaveni hlasitosti zvuku aktivovaného nahodnym generatorem Z8
#767 Nahodny zvuk Z8 — Bit3=1: Nahodny zvuk Z8 mlze zaznit pfi zastaveni Bit6=1: Nahodny
informace o zvuk Z8 muze zaznit pfi pohybu
smycéce
. i Bity 0—3:
Bity 0-3: Vystup dopliikové funkce se zapne v opacném sméru, pokud jsou zapnuty
1-12 klavesy ,F* i ,M* (pokud je bit &. 7 pro klavesu M = 1; v opa&ném pfipadé staci,
& o . " aby byla zapnuta klavesa F).
#800 Svy(;i:]slﬁzamffovacl 14 (Foof Bity 7, 6, 5 (7 moZnych hodnot nebo nula):
- #805 A2 zgét 15 (Foor) 0 Cislo prislugného stmivaciho CV. Napfiklad: Bit 5 = 1 znamena
" Bity 5-7: stmivani podle CV ¢&. 508 atd.
07
#8306 .
_#811 - Skupina 15 0
#3812 .
_#817 - Skupina 16 0
#3818 - )
#8023 - Skupina 17 0
#830 Brzdna draha vpied Horni 0-255 0 Doplnék k CV #140:
bait Rozsifena definice konstantni brzdné drahy: Pomoci CV #830 - #833 Ize
— — nyni nastavit pfesnéjsi brzdnou drahu zavislou na sméru jizdy. Faktor ve
4831 Brzdna draha vpfed 0-255 0 srovnani s CV #141 je 1 a2 16.
Nizky bajt Definovana brzdna draha se vypogita jako: (256 * horni bajt) + dolni
P - baijt.
Brzdna dréha vzad Horni
#832 bait 0-255 0 CV 830 — 833 jsou (i&inné pouze v pripadé, ze CV #141 =0,
#833 Brzdna draha pfi 0-255 0
couvani — nizky baijt
Dalsi prepinaci kiavesy Rozsiteni k CV #345. Zde Ize definovat pocet po sobé jdoucich klaves,
#835 0-32

které se poté pfepnou na Set2, Set3, Set4, Prvni klavesa je stale
definovéna v CV #345.
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CV na vyssich strankach CV

Stranka CV 145/0
(ti. CV#31 =145, CV#32=0)
CV #262 - #277, #281 - #284

Popis

Pro velkokapacitni dekodér, pokud Ize ovladat vice nez 4 serva: Stejny vyznam jako
CV strana 0 (hlavni strana), CV #162 - #177 resp. #181 - #184, ale pro linky fizeni serv
5 az 8 (misto 1 az 4)

CV-strana 145/0,
(tj. CV #31 = 145, CV #32 = 0)

od verze SW 6.00 nebo novéjsi
Stejny vyznam jako CV stranka 0 (hlavni stranka), CV #351, #352, #355 (tam pro
ventilator V1), ale vystup ventilatoru V2.

cv Oznadeni Rozsah | Vychozi | popjs
Zvuk spousténi motoru ) Bit 0 = 1: Bit 0 = 1: Lokomotiva nesmi zagit jet, dokud neni zvuk startu zcela
#836 ve verzi SW 6.00 nebo Bit0 prehran.
vyssi
#837 Skriptové procesy Bit0-7 0 Bit 07 = 1: Deaktivovat skripty 1-8
#838 Tyristory Maximalni 0-255 255 Definice tirovné ,maximalni“ rychlosti (1-255), pro kterou se
rychlost uplatiiuje sklon podle CV &. 291.
5839 Verze softwarové 0 Verze softwarové opravy
opravy
4842 Verze opravy Verze opravy zavadéce
zavadéce
4843 Skriptové procesy 0 Bit 07 = 1: Deaktivovat skripty 9-16
Rozsifeni zvyseni frekvence na CV 299 0: Zadné dalsi
Zavislost stoupani zvy$eni frekvence na CV #299
1: hodnota CV #299 x 1,01
frekvence) elektromotoru 8
#e44. | (Trekvence) slekdro (Lzes Y 2. 254: hodnota CV #299x 1,02 ... 3,54
255: hodnota CV #299 x 3,55
#980 Hodnoty téchto CV jsou &teny skripty. To umoziiuje ménit hodnoty ve
Skripty CV, viz skriptech, kdyz je projekt ulozen v dekodéru.
- #1019 pty
changelog ZSP 0

CV-Strana 145/0

CV285 — Koeficient kfivky
serva 1

CV286 — koeficient
kfivky serva 2

CV292 - Koeficient kfivky
serva 8

Tyto koeficienty se pouZzivaji k vytvoreni S-kfivek serva. Pro kazdé servo Ize zadat 1
nebo 2 koeficienty. Prvni koeficient odpovida jednotkam, druhy koeficient desitkam.
Pokud je nastaven pouze prvni koeficient (jednotky), pouZzije se pro cely rozsah.
Pokud jsou nastaveny oba koeficienty, pohyb serva se automaticky rozdéli na
dvé poloviny, pficemz prvni koeficient (jednotky) se pouZije pro prvni polovinu a
druhy koeficient (desitky) pro druhou polovinu.

Koeficient pro desitkovou ¢islici je obraceny: 1 je 9, 2 je 8 atd.

Mezi ¢islicemi jednotek a desitek a koeficientem plati nasledujici pfevodni tabulka.
0 = vypnuto (=linearni)/1=-0,8/2=-0,6/3=-04/4=-0,2/5= 0,0 (=lineémi) /6
=02/7=04/8=06/9=08

CV-Strana 145/0

CV #293 - Servo 1, rychlost vpravo—vlevo CV

#294 — Servo 2, rychlost vpravo—vievo

CV #300 — Rychlost serva 8 vpravo->vievo

Rychlost serva vpravo/vlevo: Stéle plati pfedchozi CV pro rychlost otageni (CV165 atd.). Pokud
v8ak chcete, Ize nyni nastavit rychlost pro pohyb zleva doprava a zprava

>doleva Ize nyni nastavit samostatné. V tomto pfipadé ptvodni CV pro rychlost otaceni
uréuji hodnoty pro pohyb zleva doprava a nové CV hodnoty pro pohyb zprava doleva.

Nastavte ¢asovy limit pro zménu sméru v pfipadé, Ze se motor kvUli své setrvacnosti
stéle otaci.

CV-Strana 145/0, Plati nasledujici hodnoty: 0 = vypnuto 1 = 35 ms 255 = 8925 ms
Cv #257 Vychozi hodnota CV je 29 (coz odpovida ¢asovému limitu pfiblizné 1 s).
hodnoty: 0, PV L .
CV-Strana 145/0, pak Nastavte prahovou hodnotu pro analogovy spinaci impuls stfidavého proudu. Plati
CV #258 ab 20, 21... nasledujici: 0 = 30 V (,Standard") 20=20V 21=2
CV-Strana 145/2, od verze SW 4.229

CV #257-260, 261-264, az 280
6 filtracnich stupit, kazdy se 4 parametry: Typ filtru |

Mezni frekvence

Faktor kvality | Zisk

Typ filtru: 0 = Zadny filtr (deaktivovano) | 1 = dolnopasmovy | 2 = hornipasmovy
3 = pasmova propust | 4 = LowShelf | 5 = HighShelf | 6 = Notch | 7 = Peak

Mezni frekvence 64 Hz az 16 kHz: (log(mezni frekvence) * 32 /

log(2)) - 192 atd.

CV-Strana 145/0 CV 285...

&
o
]

=05
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0

@ Skripty pro dekodéry, strucn

Dekodéry ZIMO obsahuji mnoho funkci ... a dal$i jsou pfidavany postupem ¢asu. Mnoho, ale ne vs$e, co se tyka
konfigurace dekodéru, zejména pokud jde o zvukové sekvence, Ize bez problémU zobrazit pomoci CV. Proto byly ve
spolupraci s externimi partnery — zejména poskytovateli zvuku — zavedeny skripty.

Ve své soucasné podobé skripty NELZE programovat pfimo (napf. pomoci PoM), ale jsou k dispozici pouze jako
soucast zvukovych projektua. V softwaru ZSP (,,ZIMO Sound Programmer®) je k dispozici editor pro vytvareni skriptu.

Nize (vpravo) je zobrazena prvni stranka specialniho navodu pro ,ZSP-Scripts* (stav tisku: 2024):
https://www.zimo.at/web2010/documents/ZSP_scripts EN.pdf

cv Oznaceni Oblast Viychozi | Popis
#3837 Skripty pro deaktivaci 1-8 0 Bit 0—7 = 1: Deaktivovat skript 1-8
#2843 Deaktivace skripti 9-16 0 Bit 0-7 = 1: Deaktivovat skript 9-16

Od verze MS-FW 4.250 Ize skripty v sadach CV pouzivat také v dekodérech MN. Skripty Ize vytvofit v konfiguraci ZSP
nebo ZPP a nacist do dekodéru pomoci nastroje CV Set Creator. Je vSak tfeba poznamenat, Ze skripty se zvuky
nejsou mozné a zvuky (véetné vzorkl tyristord a motoru, dieselovych stupriti atd.) jsou ignorovany. Ma vétsi smysl
pouzivat skripty k ovlivnéni funkénich vystupl nebo jizdnich charakteristik dekodér MN. V pfipadé potifeby vSak Ize
pouzit Casovace k kompenzaci délky zvukovych vzorku.

Obecné informace:

Pro programovani sekvenci a zavislosti nabizi ZSP moznost prace se ,skripty“. Skripty Ize povaZovat za
naprogramované sekvence. K jejich vytvoreni vSak nepotrebujete Zzadné programatorské znalosti, protoze ZSP nabizi
moznost vytvorit pozadované sekvence v zadavaci masce. Pro kazdy zvukovy projekt je mozné vytvofit (nebo
importovat) az 16 skriptd u dekodér(i MS od verze MS-FW 4.207 a az 8 skript(i u dekodér(i MX od verze MX-FW 39.0.
Nicméng,

Dekodéry MX podléhaji oproti dekodérim MS urcitym omezenim, napf. je k dispozici pouze 6 nezavisle prehravatelnych
zvukovych kanall a ve skriptu Ize v nékterych pfipadech pfehravat sou¢asné pouze dva vzorky. Pro obé fady dekodért
plati: v jednom skriptu Ize naprogramovat az 256 stav( (pfikaz( nebo fadku). Jednotlivé skripty Ize deaktivovat pomoci
odpovidajicich bitll CV #837 a #843 (CV #837 Bit0-7 = skripty 1-8, CV #843 Bit0-7 = skripty 9-

16).

Mnoho hodnot a parametru Ize exportovat jako skriptové CV, které Ize pozdéji v dekodéru zménit, aniz by bylo nutné
znovu nacist cely zvukovy projekt. Jedna se o CV #980 az #1019.

Mezi bé&Zné aplikace pati objemy vzorkl, délky ¢asovace nebo kroky rychlosti. Samoziejmé je nutné dodrZovat povolené
hodnoty jednotlivych proménnych CV, které predstavuji — viz navody k dekodériim MX a MS.

Od verze MS-FW 4.250 Ize skripty v sadach CV pouzivat také v dekodérech MN. Skripty Ize vytvorit v programech ZSP
nebo ZPP Konfig a nacist do dekodéru pomoci nastroje CV Set Creator. Je vSak tfeba poznamenat, Ze skripty se zvuky
nejsou mozné, jinak budou zvuky (v€etné vzorkl tyristord a motoru, dieselovych stuprit atd.) ignorovany. Ma vétsi
smysl pouzivat skripty ke stfidani funkénich vystup nebo jizdniho chovani dekodérd MN. V pfipadé potfeby vsak Ize
jako nahradni feSeni pouzit casovace s délkou zvukovych vzorku.

4l ZIMO Soundprogrammer \V1.24.12 - Projekt: Oebb2016-ZIMO_16Bit_S03.zpr Lok: Hercules
Project  MXULF/COM3  Settings Update Script Tools Lokset Help

Samples 1 Cabod SR | | Random/owichsounds | OV Sellings i EtProgiamm
Add
Loco: | [Hercles =] Steps |7 | SSieps: |Dieselelectic  +|
Folder:  SAOEBB 2076 Hecuestisf o208
Rrocie b s Thieshold Thieshold Thieshold
Rh2016_Diverse_16-Bit ieshol ieshal reshol
el Emergency brake

Bh2016_Fahisounds_16-Bit J 2 2 . e .

Cab light timer

Rh2016_Lufter_Sciipt g 5
Rh2016_Makros_16-Bit FF2 F2F3 | [F3F4
Seipts ! i s

- . BN | F3

| F2R1 F3F2 F4F3

« B — o]
Files: User Samples: Sample:
| kr -

Rh2016_Makia_beide_lang_01.w+ e
Rh2016_Makro_hoch_kurz_01.wz

Anamemao ool e SCFIPE  Tools  Lokset  Help

Rh2016 Makio tief kurz 01 wav

Overview
Add

Fan-2016
Spring brake
Emergency brake

Cab light timer
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Aktualizace softwaru a nacitani zvuku pomoci MXULF

Plati pro verzi softwaru MXULF 0.84...

Strucny popis nahravani novych verzi softwaru (aktualizace) a zvukovych projektt do jednoho*)

POZOR: Aktualizace ,ranych* dekodéri MS (a do SW 4.08, 1. polovina roku 2020) NENI popséana

Dekodér MS; uplny popis viz navod k pouziti MXULF.
") Pro provozni a Udrzbaiské prace existuji také postupy pro aktualizaci a nacitani vice dekodéra najednou, coz v§ak neni
pfedmétem tohoto struéného popisu, stejné jako Fizeni provozu atd.

DULEZITE: Aktualizujte MXULF na nejnovéjsi verzi pomoci automatické aktualizace!
Zejména ve fazi uvedeni na trh éetnych novych typ MS dekodérd, tj. prfinejmensim jesté v roce 2021, jsou
neustale nutné nové verze.

» Stahnéte si novy software MXULF z adresy www.zimo.at — Aktualizace a zvuk — Aktualizace dekodéru zarizeni
MXULF jako soubor .zip, rozbalte tento soubor, ulozte dva samotné aktualiza¢ni soubory MXULF.ulf a

MXULF.bin (ndzvy se mohou mirné liSit) do hlavniho adresare (kofenového) USB kli¢enky (klicenka ZIMO nebo jina —
vétsina z nich funguje ...).

» Priprava MXULF: Odpojte v8echna pfipojeni, znovu pfipojte ,Power” (k napajecimu zdroji nebo vystupu kolejnice
digitalniho rozvadéce}% ,LED ,Power” sviti zelene.

» Vlozte vyse pfipraveny USB flash disk
- LED blika cervené-zelene-zluté (pokud byly na USB flash
disku nalezeny spravné soubory, tj. .ulf a .bin).

» Spustte automatickou aktualizaci tlaéitkem 3 (dlouhym stiskem, cca 3 s).

» Pockejte na hiaSeni ,,BOOTING CRC OK“

» Odpojte USB flash disk a odpojte napajeni.

» Znovu pFipojte napajeni (> ). MXULF je pfipraven k pouziti.
Zobrazi se ,MXULF*, revize hardwaru, verze softwaru

Existuji rizné typy aktualizanich a nacitacich procesu, které se od sebe lisi:

USB flash disk | z pocitace a _pres kolejnici | pres pripojeni SUSI (pouze zvuk)

Aktualizace softwaru dekodéru pres USB flash disk pres trat’ (dekodér nainstalovany v lokomotive)

>

Stahnéte si novy soubor s kolekci softwaru dekodéru — soubor .zsu — (POZOR: plati pouze pro soubory s kolekci pro
dekodéry MS) — z www.zimo.at — Aktualizace a zvuk — Aktualizace dekodéru MS a ulozte jej do

hlavni adresér (kofenovy) USB flash disku; nejlépe (pro zjednoduseni) pouze tento jeden soubor .zsu na disku *

Pripojte ,,Power* (napdjeni nebo ...) k MXULF-> LED ,Power" sviti zelené.

Pripojte kolej, nasmérujte vozidlo zpét na kolej (pouze vozidlo na koleji)> [ LED ,Schiene”sviti Zluté.

Vlozte pfipraveny USB flash disk> LED , 1 sviti zluté (pokud byl nalezen soubor s kolekci
dekodérového softwaru), na displeji se zobrazi nazev souboru s kolekci dekodérového softwaru.

Spust'te aktualizaci dekodéru tlacitkem 1
- automaticky pokracujte k

Jasny zablesk...“ a aktualizace s ukazatelem %

Pockejte na hlaseni ,, 100 %".

Vykolejte vozidlo a — pokud ma byt zahajena
nebo dalsi aktualizace:

Potvrdte tlaéitkem 1, poté je MXULF opét pfipraven

Aktualizace softwaru dekodéru a nahrévaéni zvukii do dekodéru PRIMO Z POCITACE

Pomoci softwaru ZSP nebo ZCS pfes USB kabel z pocitace do MXULF. Displej MXULF pak zobrazuje pouze pfenos dat;

ovladani se provadi v pfislusném softwaru.

Podrobny popis najdete v navodu k obsluze MXULF


http://www.zimo.at/
http://www.zimo.at/
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AL G L SRR et R I S SR SN C S A S D et 8 T) POZNAMKA: Nagitani pfes SUSI je rychlejsi alternativa (cca 10krat rychlej$i nez pres trat); je véak mozné pouze v

» Stahnéte si pozadovany zvukovy projekt — soubor .zpp — z www.zimo.at — Aktualizace a zvuk — ZIMO pfipadé, Ze dekodér NENI nainstalovan. Obvykle se pouZivaji konektory (PluX, MTC, Next18, ...) na testovaci a

propojovaci desce MXTAP nebo MSTAP. U kabelovych dekodérl (také u NEM-651 nebo -652) je mozné nacitani
| zvuku pres piny SUSI, ale pfipojeni SUSI (piny nejsou pfedem pfipraveny) musi byt zpfistupnéno pomoci
pripajenych vodicu.

POZNAMKA: Nabijeni pfes kolejnici je pomalé — aZ 50 minut. Rychl4 alternativa pFes pfipojeni SUSI.

Zvukovou databazi a ulozte ji do hlavniho adresare (kofenového) USB flash disku; nejlépe (jednodussi) pouze
tento jeden soubor .zpp na flash disku *)

> Pripojte ,Power* (napajeci zdroj nebo ...) k MXULF-> LED ,Power" sviti zelené. Naéteni zvukovych dat do dekodéru pres USB flash disk pomoci pini SUSI (dekodér umistény mimo lokomotivu).
» Pripojte kolejnici, nasmérujte vozidlo zpét nakolejnici-> , LED ,Schiene” sviti ZIuté. »  Stejné jako pii nagitani zvuku pies kolejnici:
> Vlozte piipraveny USB flash disk-> LED ,2* sviti zluté (pokud se jedna o zvukovy projekt, . byl Ulozte pozadovany zvukovy projekt.............. na USB flash disk (pro zjednoduseni staéi tento). *

nalezen soubor zpp), na displeji se zobrazi nazev zvukového projektu.
»  Pripojte ,,Power” (napajeni nebo ...) k MXULF-> LED ,Power” sviti zelené.

> Spustte prehravani zvuku stisknutim tlagitka 2 e . : i
> Pripojte propojovaci desku (MXTAP nebo MSTAPx) k MXULF pomoci kabelu SUSI (konektory ,SUSI).

- Indikator prabéhu na displeji.
» Pockejte na hlageni ,, 100 %*. -

» Vyvedte vozidlo z provozu a — pokud ma by
nebo dalsi aktualizace:

»  Pripojte dekodér k vhodnému rozhrani (PluX, MTC, Next18, .........cccceeurrerrerreeneeneens ), z bezpe¢nostnich duvodu s
vypnutou propojovaci deskou (vypina¢ na desce).

ajeno nabijeni

> Zapnéte propojovaci desku (stav zapnuti poznate podle riznych LED diod).

»  Tlagitko R (dlouze, cca 3 s)

» Potvrdte tlagitkem R, poté je zafizeni opét pfipraveno
Otevie menu MXULF na displeji.

*) Pokud se na pamétovém médiu nachazi vice soubort typu .zsu neb »  Poutzijte rolovaci kole&ko:
zobrazi se okamzité prvni dva soubory a ostatni Ize zobrazit posouvanil

Vyberte polozku ,,SUSI SOUND Load*
nacteni do dekodéru. Proces se spusti stisknutim tlacitka 1 nebo 2; tla¢itko musi odpovidat vybranemu souboru, tj. .. ; ' o ukn/
tlagitko 1, pokud je vybran soubor .zsu (aktualizace dekodéru), nebo tlagitko 2, pokud je vybran soubor .zpp (nadéteni >  Tiatitko R (kratce) 0 > 0 Spustte naditani zv

zvuku). Indikator prabé&hu na displeji
»  Pockejte na zpravu ,,S... 100 %

Pripojeni dekodéru k MXULF za tcelem aktualizace softwaru a nahrani zvuki >  Potvrdte tlacitkem R, poté \
je zafizeni opet prlpraveno

Pokud dekodér, ktery ma byt zpracovan, NENI nainstalovan v lokomotivé (ktera je umisténa na ,aktualizaéni koleji“, aby
mohla byt pfipojena k ,kolejnici“ MXULF), pouziva se pro pfipojeni vétSinou propojovaci a testovaci deska vybavena
obvyklymi rozhranimi pro dekodéry: MSTAPK pro vS§echny ,malé” dekodéry MS (v zasadé vhodné i pro ,malé“ dekodéry MX)
nebo MSTAPG pro velké dekodéry MS (ne pro MX) nebo MXTAPV pro vSechny dekodéry MX (,malé“ i ,velké").

MSTAPG s pripojenym velkym dekodérem MS950, MXULF pripojeny pfes posuvnik: na MXULF pravé zacalo nacitani

P ! P ; *) Pokud se na pamétovém médiu nachazi vice souborll
zvuku, zvukovy projekt pochazi z USB flash disku.

.zpp, zobrazi se v8echny. Jeden z nich je tfeba vybrat
posouvanim. Potvrdte stisknutim klavesy ,R*

dekodér ,21MTC* pro nacitani zvuku

do MSTAPK?2; pfipojeni k MXULF pomoci kabelu
,SUSI“, ale BEZ kabelu ,track“z MXULF do TAP

:NEFBE LE@B ZP?
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Autotest dekodéru

Pokud se dekodér ZIMO nechova podle o¢ekavani a/nebo nékteré funkce nefunguiji, existuji rizné autotesty k odstranéni
zavady a zabranéni dalSimu
poskozeni nebo opravam.

Automaticky autotest paméti

Dekodéry ZIMO provadéji vlastni testovani (od verze softwaru 4.224) a prostfednictvim odpovidajicich
blikajicich vzorcl signalizuji vySkolenym odbornikim chyby v paméti EEPROM, flash paméti a zvukové
paméti, jakoz i z nich vyplyvajici neispésné inicializace.

Autotest s CV#30

Od verze SW 4.241 jsou uzivateli k dispozici také dva autotesty dekodéru s nasledujici sekvenci:

. Test rznych analogovych vstupt

. Test vystupniho stupné motoru

. Béhové svétlo pres vSechny dostupné funkéni vystupy (poté konec testu pro dekodéry MN)
. Prehrani sinusového ténu (u dekodérti MS nasleduje ukonceni testu)

CV #30 = 255 provede jednoduchy test, ktery Ize provést kdykoli
CV #30 = 254 provede rozsiteny test (viz seznam nize)
Tento test by mél byt proveden na programovaci koleji s napétim v kolejnici presné 18 V!

Jakékoli chyby Ize po autotestu precist z CV30. Plati nasledujici:

0 - 2adna chyba

1 - stejnosmérné napéti mimo o&ekavany rozsah

2 - Napajeci napéti 3,3 V mimo odekavany rozsah

3 - Teplota mimo o&ekavany rozsah

4 - Napéti levé kolejnice mimo oéekavany rozsah (pouze CV30=254)
5 - Napéti pravé kolejnice mimo o&ekavany rozsah (pouze CV30=254)

6 - Napéti na kolejnicich mimo ogekavany rozsah (pouze CV30=255) 17

Vystupni stupefi zvuku nereaguje (pouze MS990)

33 - Vadny vykonovy zesilova¢ (zkrat)

36 - Chybi motor nebo je vadny vystupni stuperi motoru (pferuseni)

49 - Prehrati b&hem provozu (mlzZe nastat i bez spusténi autotestu)

50 — Nadproud FO bé&hem provozu (miZe nastat i bez spusténi autotestu)

51 — Nadproud motoru béhem provozu (muze nastat i bez spusténi autotestu) CV30 =0 Opétovné

vymaze hodnoty v CV30 (napf. po oprave).

Poznamky k servisu

| dekodéry ZIMO se mohou porouchat... nékdy ,bez duvodu®, jindy kvlli zkratam pfi instalaci, jindy kvuali nedspésné
aktualizaci...

Tyto vadné dekodéry Ize samoziejmé zaslat spolecnosti Zimo k opravé nebo vyméné. At uz se jedna o zarucni opravu
nebo placenou sluzbu, odesilatel by mél ocekavat, Ze mu bude vracen dekodér, ktery bude nejen funkéni, ale také
nastaveny podobné jako pGvodni (tj. se stejnymi hodnotami CV a stejnym zvukovym projektem).

To v8ak neni mozné, pokud je dekodér poskozen natolik, Ze jiz nelze z néj nacist data.

Abyste se uijistili, Ze nedojde ke ztraté dulezitych dat, méli byste

ULOZTE, tj. VYCTETE DULEZITA DATA z dekodéru, dokud je to mozné, tj. dokud neni dekodér vadny, abyste v pfipadé
potfeby mohla data pfedat spole¢nosti ZIMO nebo je mit k dispozici pro nahradni dekodér:

. nahrana verze SW (CV #7, #65)
. ptipadné aktivovana sada CV
(aktivacni kod pro CV #8, tyka se dekodéru bez zvuku)
. ID dekodéru (CV #250 - #253, pokud je k dispozici)
. Pripadny kéd nacteni (CV #260 - #263, tyka se zvukového dekodéru)
. nahrany zvukovy projekt.
Bylo by také velmi uziteéné (i kdyz relativné slozité) nacist cely seznam CV a ulozit jej na bezpe¢ném misté, aby jej bylo

mozné pozdéji naprogramovat do opraveného dekodéru (coz nékdy vyzaduje tvrdy reset) nebo do nahradniho dekodéru.
Nagitani a pfeprogramovani dekodéru je snadné s pomoci

. programu ,ADaPT" (od E. Sperrera, funguje se systémem ZIMO a nékterymi dal$imi systémy DCC),
. ZSP (funguje s MX31ZL MXDECUP nebo v budoucnu s MXULF & MX10) nebo
. ZSC (funguje v budoucnu s MXULF nebo MX10).

POZNAMKA: Ridici jednotky ZIMO naétou konfigurace dekodért automaticky (na pozadi) a v pfipadé potieby je
zpristupni.

POZOR: K simulovanym porucham dochéazi nékdy v pfipadé, zZe nacteny zvukovy projekt nebo jeho integrovana CV tabulka
oc¢ekava konkrétni model lokomotivy (napf. uréité typy osvétlovaciho zafizeni), ale dané zafizeni chybi nebo neni
spravné zapojeno. Typickymi pfipady jsou: Svétlo jiz nefunguje s FO (protoZe zvukovy projekt pfesméroval svétlo
na jinou funkéni klavesu), nebo lokomotiva ,odjede nekontrolované“ (protoZze zvukovy projekt aktivoval servo s

odpovidajicim postupem odpojeni).

POZNAMKA: Ke kazdému zvukovému projektu v databazi zvuki ZIMO je obvykle k dispozici také verze, ktera
obsahuje pouze zvuk a nevyzaduje specialné upravené vozidlo.
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DALSI POZNAMKY tykajici se zasilani vadnych dekodér:

Aby se predeslo zbyte¢nym zasilkam na opravu, je tfeba pfedem ovéfit, zda se skute¢né jedna o zavadu. Mnoho
zaslanych dekodért je pouze nespravné nakonfigurovano a stacilo pouze provést ,hard reset* (CV #8 = 8), aby se
CV dekodéru vratily na vychozi hodnoty nebo na vychozi hodnoty zvukového projektu.

Pokud se jedna ,pouze® o velmi S$patnou ovladatelnost, je vhodné pfed odeslanim dekodéru
kontaktovatservice@zimo.at . Casto Ize najit jednoduché feseni, aniz by bylo nutné dekodér zasilat zpét.

Spole¢nost ZIMO pfijima k opravé pouze dekodéry, nikoli véak kompletni motory nebo ¢asti motoru s nainstalovanym
dekodérem. Samoziejmé existuji vyjimky v problematickych pfipadech, které souviseji s interakci mezi
lokomotivou a dekodérem, av§ak pouze po pfedchozi dohodé.

Kromé vyse uvedenych pozadovanych informaci by méla byt vada (nebo duvod vraceni) popséana co nejpodrobnéji.

O tzv. OEM dekodéry, tedy ty, které vyrobci lokomotiv montuji pfimo do svych lokomotiv, by se méli starat oni sami.
Spole¢nost ZIMO vsak tyto dekodéry opravi také, pokud je zaslete do jejiho servisniho oddéleni. Zaruéni a opravni

podminky se samoziejmé mohou liSit od podminek vyrobce vozidla (zda jsou ,lep$i“ nebo ,horsi*, je Cisté nahoda).

| v téchto pfipadech zasilejte pouze dekodér ZIMO, nikoli kompletni motory!

V pfipadé vymény dekodéru Ize plvodni zvukovy projekt od vyrobce (OEM) ve vétsiné pfipadl pouzit i v nahradnim
dekodéru (pokud nam byly poskytnuty potfebné informace). To plati pro vyrobce modell, jako jsou Roco, Fleischmann,
Wunder, Demko a mnoho dalSich, je vSak také mozné, Ze spole¢nost ZIMO nedisponuje zvukem od vyrobcu, ktefi si zvuk
dodavaji sami.

,Predinstalované“ zvukové projekty (viz Zvukova databaze) vSak obvykle NEJSOU k dispozici u spole¢nosti ZIMO, ale
pouze u autora / spole¢nosti, kterd zvuk obvykle poskytuje pouze jako predinstalovany v dekodéru. Takové zvukové
dekodéry je proto lepsi zaslat pfimo plivodnimu dodavateli. Pokud se samoziejmé jedna o Cisté hardwarovy problém,
jako je vadny motor nebo vystup funkce, Ize jej snadno vyresit u spole¢nosti ZIMO.

Opravni formular ZIMO

K zaslani zafizeni k opravé prosim pouzijte opravni formulaf ZIMO; pomUGze nadm to co nejlépe zorganizovat poradi
oprav.

Formular k pfimému vytisténi nebo kopirovani najdete zde v navodu k obsluze nebo jako samostatny
soubor PDF s vyplnitelnymi poli (viz nize) na webové adrese

https://www.zimo.at/web2010/sales/ZIMO-Repair-Form.pdf

ZIMO REPAIR

to insert for repair entries or taxes, even for warranty

ZIMO ELEKTRONIK GmbH

st il e Assignment (to be completed by ZIMO)

Entrance:

Schénbrunner Strae 188

A~ 1120 Vienna By

ok IMPORTANT DATES for decoder
produ

locoomem  10a08a SW varson{CV 7. 85)

e dncoie (G 3750, )
eror description: alsa: How it cama to failure?
iz o CUFR0. 1)
gl ved diegvlage
ot
S
- —
e )
[ p—
Pn—
aten
P —
A b e

weerany ciaim

o from e sertup.
P —— s descripion, see e o

Name and address
fhan a0 ing mulfpl producs I s suttc
peciy s oy o
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XIMO REPAIR

pro vloZeni opravnych zaznamU nebo poplatkd, a to i v ramci zaruky

ZIMO ELEKTRONIK GmbH

i _ . Zadani (vyplni spole¢nost ZIMO)
zakaznicky servis

Vstup:

Schonbrunner Stralle 188 A — Konec:
1120 Viden

Datum:

DULEZITA DATA pro dekodér
produkt

adresa lokomotivy nainstalovana verze SW (CV # 7, 65)

datum nakupu (pfiblizné) distributor (pokud je znam) pokud

) zvukovy dekodér: ID dekodéru (CV # 250, ..)
popis chyby: takéJak k poruSedoSio?

pouzity digitalni systém napajeci napéti

uplné selhani

selhani vystupu motoru nebo
funguje pouze jeden smér

selhani vystupu svétlomett

selhani funkénich vystupud

selhani vystupu reproduktoru

ostatni

aktualizace softwaru by

NEPROVADET

reklamace

chyba pfi prvnim spusténi

pokracovani na druhé strance r| popis chyby, viz e-mail od

Jméno a adresa

(pfi zasilani vice produktu staci uvést Uplnou adresu pouze
jednou, jinak pouze

Telefon

E-mail
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